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IMPRESO SOLICITUD PARA VERIFICACIÓN DE TÍTULOS OFICIALES

1. DATOS DE LA UNIVERSIDAD, CENTRO Y TÍTULO QUE PRESENTA LA SOLICITUD

De conformidad con el Real Decreto 822/2021, de 28 de septiembre, por el que se establece la organización de las enseñanzas universitarias y del procedimiento de

aseguramiento de su calidad.

UNIVERSIDAD SOLICITANTE CENTRO CÓDIGO
CENTRO

Universidad Politécnica de Catalunya Escuela Técnica Superior de Ingeniería
Industrial de Barcelona

08032853

NIVEL DENOMINACIÓN CORTA

Máster Automática y Robótica / Master in Automatic Control and

Robotics

DENOMINACIÓN ESPECÍFICA

Máster Universitario en Automática y Robótica / Master in Automatic Control and Robotics por la Universidad Politécnica de

Catalunya

NIVEL MECES

3

RAMA DE CONOCIMIENTO ÁMBITO DE CONOCIMIENTO CONJUNTO

Ingeniería y Arquitectura Ingeniería industrial, ingeniería mecánica,

ingeniería automática, ingeniería de la

No

organización industrial e ingeniería de la

navegación

SOLICITANTE

NOMBRE Y APELLIDOS CARGO

Montserrat Pardàs Feliu Vicerrectora de Política Acadèmica

REPRESENTANTE LEGAL

NOMBRE Y APELLIDOS CARGO

Daniel Crespo Artiaga Rector

RESPONSABLE DEL TÍTULO

NOMBRE Y APELLIDOS CARGO

Enric Fossas Colet Director de l'Escola Tècnica Superior d'Enginyeria Industrial de
Barcelona

2. DIRECCIÓN A EFECTOS DE NOTIFICACIÓN
A los efectos de la práctica de la NOTIFICACIÓN de todos los procedimientos relativos a la presente solicitud, las comunicaciones se dirigirán a la dirección que figure

en el presente apartado.

DOMICILIO CÓDIGO POSTAL MUNICIPIO TELÉFONO

C. Jordi Girona, 31 - Edificio Rectorado 08034 Barcelona 606237154

E-MAIL PROVINCIA FAX

rector@upc.edu Barcelona 934016201
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3. PROTECCIÓN DE DATOS PERSONALES

De acuerdo con lo previsto en la Ley Orgánica 3/2018, de 5 de diciembre, de Protección de Datos Personales y garantía de los derechos digitales, se informa que los

datos solicitados en este impreso son necesarios para la tramitación de la solicitud y podrán ser objeto de tratamiento automatizado. La responsabilidad del fichero

automatizado corresponde al Consejo de Universidades. Los solicitantes, como cedentes de los datos podrán ejercer ante el Consejo de Universidades los derechos de

información, acceso, rectificación y cancelación a los que se refiere el Título III de la citada Ley Orgánica 3/2018, de 5 de diciembre, sin perjuicio de lo dispuesto en otra

normativa que ampare los derechos como cedentes de los datos de carácter personal.

El solicitante declara conocer los términos de la convocatoria y se compromete a cumplir los requisitos de la misma, consintiendo expresamente la notificación por

medios telemáticos a los efectos de lo dispuesto en el artículo 43 de la Ley 39/2015, de 1 de octubre, del Procedimiento Administrativo Común de las Administraciones

Públicas.

En: Barcelona, AM 29 de abril de 2024

Firma: Representante legal de la Universidad
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1. DESCRIPCIÓN, OBJETIVOS FORMATIVOS Y JUSTIFICACIÓN DEL TÍTULO
1.1-1.3 DENOMINACIÓN, ÁMBITO, MENCIONES/ESPECIALIDADES Y OTROS DATOS BÁSICOS
NIVEL DENOMINACIÓN ESPECIFICA CONJUNTO CONVENIO CONV.

ADJUNTO

Máster Máster Universitario en Automática y Robótica /
Master in Automatic Control and Robotics por la
Universidad Politécnica de Catalunya

No Ver Apartado 1:

Anexo 1.

RAMA

Ingeniería y Arquitectura

ÁMBITO

Ingeniería industrial, ingeniería mecánica, ingeniería automática, ingeniería de la organización industrial e ingeniería de la
navegación

AGENCIA EVALUADORA

Agència per a la Qualitat del Sistema Universitari de Catalunya

LISTADO DE ESPECIALIDADES

No existen datos

MENCIÓN DUAL

No

1.4-1.9 UNIVERSIDADES, CENTROS, MODALIDADES, CRÉDITOS, IDIOMAS Y PLAZAS
UNIVERSIDAD SOLICITANTE

Universidad Politécnica de Catalunya

LISTADO DE UNIVERSIDADES

CÓDIGO UNIVERSIDAD

024 Universidad Politécnica de Catalunya

LISTADO DE UNIVERSIDADES EXTRANJERAS

CÓDIGO UNIVERSIDAD

No existen datos

CRÉDITOS TOTALES CRÉDITOS DE COMPLEMENTOS
FORMATIVOS

CRÉDITOS EN PRÁCTICAS EXTERNAS

120 0

CRÉDITOS OPTATIVOS CRÉDITOS OBLIGATORIOS CRÉDITOS TRABAJO FIN GRADO/
MÁSTER

35 70 15

1.4-1.9 Universidad Politécnica de Catalunya
1.4-1.9.1 CENTROS EN LOS QUE SE IMPARTE

LISTADO DE CENTROS

CÓDIGO CENTRO CENTRO
RESPONSABLE

CENTRO ACREDITADO
INSTITUCIONALMENTE

08032853 Escuela Técnica Superior de Ingeniería
Industrial de Barcelona

Si Si

1.4-1.9.2 Escuela Técnica Superior de Ingeniería Industrial de Barcelona
1.4-1.9.2.1 Datos asociados al centro
MODALIDADES DE ENSEÑANZA EN LAS QUE SE IMPARTE EL TITULO

PRESENCIAL SEMIPRESENCIAL/HÍBRIDA A DISTANCIA/VIRTUAL

Sí No No

PLAZAS POR MODALIDAD

40

NÚMERO TOTAL DE PLAZAS NÚMERO DE PLAZAS DE NUEVO INGRESO PARA PRIMER CURSO
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80 40

IDIOMAS EN LOS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALÁN EUSKERA

No No No

GALLEGO VALENCIANO INGLÉS

No No Sí

FRANCÉS ALEMÁN PORTUGUÉS

No No No

ITALIANO OTRAS

No No

1.10 JUSTIFICACIÓN
JUSTIFICACIÓN DEL INTERÉS DEL TÍTULO Y CONTEXTUALIZACIÓN

Ver Apartado 1: Anexo 6.

1.11-1.13 OBJETIVOS FORMATIVOS, ESTRUCTURAS CURRICULARES ESPECÍFICAS Y DE
INNOVACIÓN DOCENTE
OBJETIVOS FORMATIVOS

1.11. Objetivos formativos del título

1.11.a) Principales objetivos formativos del título

El objetivo del título es la automática y la robótica con énfasis en el aprendizaje automático y la inteligencia artificial. Los titulados y tituladas son capa-
ces de crear soluciones adaptativas y competitivas dentro del ámbito.

El principal objetivo es formar profesionales capaces de convertirse en motores de cambio en el contexto de la automática y la robótica de las próxi-
mas décadas. Para conseguir el objetivo principal, se plantean los siguientes objetivos formativos específicos:
· Proporcionar a los/las estudiantes los conocimientos, habilidades y competencias para abordar desafíos en los campos de la automatización y la robótica.

· Formar a los/las estudiantes para que sean capaces de calcular y diseñar productos y procesos automáticos en el ámbito de la automática y la robótica.

· Capacitar a los/las estudiantes en la dirección, planificación y supervisión de equipos multidisciplinarios y gestionar técnica y económicamente proyectos de au-
tomatización y robótica en empresas y centros tecnológicos.

· Formar a los/las estudiantes para que sean capaces de aplicar algoritmos de aprendizaje automático, técnicas de procesamiento de datos y inteligencia artificial en
la robótica.

· Impulsar a los/las estudiantes a la obtención de nuevas destrezas para realizar investigación, desarrollo e innovación en el ámbito y para poseer las habilidades de
aprendizaje que permitan a los/las estudiantes continuar estudiando de forma autodirigida o autónoma.

· Fomentar en los/las estudiantes el desarrollo de los valores y las actitudes que les permitan integrar conocimientos y enfrentarse a la complejidad de formular jui-
cios a partir de una información que, siendo incompleta o limitada, incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociales y éticas vinculadas a la aplicación de
sus conocimientos y juicios.

1.11.b) Objetivos específicos de las especialidades

Este máster no contempla especialidades.

ESTRUCTURAS CURRICULARES ESPECÍFICAS Y ESTRATEGIAS METODOLÓGICAS DE INNOVACIÓN DOCENTE

Ver Apartado 1: Anexo 7.

1.14 PERFILES FUNDAMENTALES DE EGRESO Y PROFESIONES REGULADAS
PERFILES DE EGRESO

Profesionales con altas capacidades en el uso de los sistemas robóticos y de control para procesos y procedimientos industriales.

HABILITA PARA EL EJERCICIO DE PROFESIONES REGULADAS No

NO ES CONDICIÓN DE ACCESO PARA TITULO PROFESIONAL

2. RESULTADOS DEL PROCESO DE FORMACIÓN Y DE APRENDIZAJE
RESULTADOS DEL PROCESO DE FORMACIÓN Y DE APRENDIZAJE

C01 - Proponer soluciones innovadoras a problemas de ingeniería que requieran el uso de conceptos y conocimientos de las áreas
de control automático y robótica. TIPO: Competencias

C02 - Combinar adecuadamente metodologías propias de áreas emergentes en la tecnología con las soluciones tradicionales en
control y robótica para el desarrollo de nuevas estrategias y productos tecnológicos. TIPO: Competencias
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C03 - Formular ideas y teorías sólidas en control y robótica con el objetivo de investigar y contribuir a la innovación científica en
las áreas de conocimiento involucradas. TIPO: Competencias

C04 - Integrar los valores de la sostenibilidad, entendiendo la complejidad de los sistemas, con el fin de emprender o promover
acciones que restablezcan y mantengan la salud de los ecosistemas y mejoren la justicia, generando así visiones para futuros
sostenibles. TIPO: Competencias

C05 - Analizar problemas que requieran tomar decisiones autónomas, informadas y argumentadas, para actuar con responsabilidad
social, siguiendo valores y principios éticos. TIPO: Competencias

K01 - Interpretar adecuadamente los principios físicos y ecuaciones fundamentales que gobiernan el comportamiento de sistemas y
aplicaciones avanzadas en los ámbitos del control automático y la robótica. TIPO: Conocimientos o contenidos

K02 - Citar las características más relevantes de los sistemas de control lineales y no lineales, sus partes fundamentales y la
interrelación entre ellas. TIPO: Conocimientos o contenidos

K03 - Definir las estrategias de control automático más generales y consideradas estándar dentro de marco de trabajo teórico en
ingeniería de control. TIPO: Conocimientos o contenidos

K04 - Determinar modelos cinemáticos y dinámicos de robots, así como sus sistemas de control de movimiento y fuerza. TIPO:
Conocimientos o contenidos

K05 - Definir métodos de estimación de parámetros/estados óptimos, así como técnicas de búsqueda y satisfacción de restricciones
en aplicaciones de la robótica y el control automático. TIPO: Conocimientos o contenidos

K06 - Relacionar los conceptos de áreas emergentes (e.g., inteligencia artificial, aprendizaje de máquina) con las técnicas
tradicionales de análisis y síntesis de sistemas de control automático y robótica. TIPO: Conocimientos o contenidos

K07 - Identificar herramientas de análisis de datos para caracterizar, sintetizar, simular, explicar y predecir el comportamiento de
sistemas físicos en el ámbito del control automático y la robótica. TIPO: Conocimientos o contenidos

K08 - Seleccionar herramientas de programación adecuadas para desarrollar tareas de análisis, simulación e implementación de
estrategias de gestión y supervisión en proyectos relacionados con la robótica y el control automático. TIPO: Conocimientos o
contenidos

K09 - Reconocer los principales principios y herramientas de la administración y dirección de empresas y organizaciones en el
sector tecnológico. TIPO: Conocimientos o contenidos

S01 - Desarrollar modelos matemáticos de sistemas dinámicos de cara a su uso en el diseño de sistemas de control automático y de
análisis de dispositivos robotizados. TIPO: Habilidades o destrezas

S03 - Aplicar técnicas de control automático control y de estimación (de estados y parámetros) a la gestión de manipuladores
robóticos en un entorno controlado. TIPO: Habilidades o destrezas

S04 - Evaluar las potenciales ventajas de usar tecnologías emergentes junto a conceptos clásicos de la robótica y el control
automático en la resolución de problemas prácticos en entornos industriales. TIPO: Habilidades o destrezas

S05 - Elegir fuentes pertinentes en la literatura científica y técnica mediante canales adecuados, integrando la información con
habilidades de síntesis, análisis de opciones y evaluación crítica. TIPO: Habilidades o destrezas

S02 - Resolver problemas de control, teniendo en cuenta incertidumbre en el modelo del sistema considerado, mediante el diseño de
estrategias de control adecuadas. TIPO: Habilidades o destrezas

C06 - Desarrollar la capacidad de evaluar las desigualdades por razón de sexo y género, para diseñar soluciones. TIPO:
Competencias

S06 - Gestionar de manera eficiente la información proveniente de estudios analíticos, numéricos y/o experimentales,
automatizando su análisis para facilitar la obtención de conocimientos relevantes. TIPO: Habilidades o destrezas

S07 - Sintetizar conocimientos de diversas disciplinas en los campos del control automático y la robótica para concebir y desarrollar
proyectos, sistemas y soluciones de ingeniería mientras comprende el funcionamiento de tecnologías digitales avanzadas, de modo
que puedan ser aplicadas con perspectiva crítica, en contextos diversos (académicos, profesionales, sociales o personales). TIPO:
Habilidades o destrezas

S08 - Desarrollar la capacidad de contribuir a la innovación en instituciones y organizaciones empresariales nuevas o
existentes, mediante la participación en proyectos creativos y tener capacidad para aplicar competencias y conocimientos sobre
emprendimiento, organización y desarrollo empresarial de base tecnológica. TIPO: Habilidades o destrezas

S09 - Comunicarse eficazmente de forma oral, escrita y gráfica con otras personas sobre el aprendizaje, la elaboración del
pensamiento y la toma de decisiones, y participar en debates, haciendo uso de las habilidades interpersonales, como la escucha
activa y la empatía, que favorecen el trabajo en equipo. TIPO: Habilidades o destrezas

3. ADMISIÓN, RECONOCIMIENTO Y MOVILIDAD
3.1 REQUISITOS DE ACCESO Y PROCEDIMIENTOS DE ADMISIÓN
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3. Admisión, reconocimiento y movilidad

3.1. Requisitos de acceso y procedimientos de admisión de estudiantes

3.1.a) Normativa y procedimiento general de acceso

El sistema de acceso y admisión a las enseñanzas oficiales de Máster Universitario está regulado en el artículo 18 del Real Decreto 822/2021, de 28
de septiembre, por el que se establece la organización de las enseñanzas universitarias y del procedimiento de aseguramiento de su calidad.

La información específica de acceso a los estudios de máster de la UPC está detallada en el siguiente enlace: https://www.upc.edu/sga/es/verifi-
ca/nagrama/AccesoMaster

3.1.b) Criterios y procedimiento de admisión a la titulación

Los requisitos específicos de admisión al máster son competencia de la comisión de estudios del centro responsable y tienen el objetivo de asegurar la
igualdad de oportunidades de acceso a la enseñanza para estudiantes calificados suficientemente.

Perfil de ingreso

Para la admisión a los estudios, el perfil de ingreso solicitado corresponde a personas con estudios universitarios de carácter científico-técnico en los
siguientes ámbitos:

· Grado en Ingeniería Electrónica Industrial y Automática

· Grado en Ingeniería en Tecnologías Industriales

· Grado en Ingeniería Eléctrica

· Grado en Ingeniería Mecánica

· Grado en Ingeniería Informática o Telecomunicaciones

Para poder acceder es indispensable que los estudiantes tengan un nivel de inglés correspondiente al B2.2 del Marco Común Europeo de Referencia.

Complementos de formación

Dependiendo del expediente académico del solicitante, otras titulaciones podrían dar lugar a la admisión en la titulación, previo análisis y aprobación
de la Comisión Académica del Máster (CAM). En estos casos, puede generarse la necesidad de formación previa con el objetivo de nivelar las capaci-
dades, conocimientos y aptitudes del solicitante. Estos complementos formativos, que un estudiante admitido haya de cursar, serán asignaturas oferta-
das en los grados del propio centro. El número de créditos (con un máximo de 15 créditos ECTS) y las asignaturas a cursar variarán dependiendo del
perfil del solicitante y de las competencias académicas previas del estudiante reflejadas en su expediente académico particular, siempre relacionadas
con las materias Ingeniería de Control y Robótica y Visión.

Criterios de admisión

De cara a priorizar las solicitudes de admisión recibidas, se establecen los siguientes criterios de admisión para los candidatos a la titulación:

· Expediente académico (60%): Criterio cuantitativo correspondiente a la nota media del expediente académico del solicitante o la nota media equivalente estable-
cida mediante la equivalencia oficial para títulos extranjeros (del Ministerio de Ciencia, Innovación y Universidades, Gobierno de España).

· Titulación de acceso (20%): Criterio relacionado con la relación directa entre las asignaturas cursadas en la titulación de grado que da acceso al máster y los con-
tenidos, competencias y habilidades del plan de estudios de la titulación a la que se solicita acceso.

· Curriculum Vitae (20%): criterio en el cual se valoran aspectos relacionados con los méritos del candidato en diversos aspectos. Se consideran:
o publicaciones realizadas (y su participación en las mismas),
o otras titulaciones diferentes a aquella con la que se solicita el acceso al máster,
o niveles de inglés por encima del mínimo requerido (B2),
o becas otorgadas,
o experiencia profesional afín a la temática del máster,

entre otros méritos académicos/profesionales a valorar.

Una vez determinado el orden de las solicitudes de acuerdo a la priorización establecida, el centro publicará los resultados de admisión y comunicará a
los solicitantes la decisión tomada respecto a su solicitud mediante los medios establecidos para tales fines.
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3.2 CRITERIOS PARA EL RECONOCIMIENTO Y TRANSFERENCIAS DE CRÉDITOS

Reconocimiento de Créditos Cursados en Enseñanzas Superiores Oficiales no Universitarias

MÍNIMO MÁXIMO

0 0

Adjuntar Convenio

Reconocimiento de Créditos Cursados en Títulos Propios

MÍNIMO MÁXIMO

0 15

Adjuntar Título Propio

Ver Apartado 3: Anexo 2

Reconocimiento de Créditos Cursados por Acreditación de Experiencia Laboral y Profesional

MÍNIMO MÁXIMO

0 15

DESCRIPCIÓN

El procedimiento de reconocimiento y transferencia de créditos en los títulos universitarios oficiales está regulado en
el artículo 10 del Real Decreto 822/2021, de 28 de septiembre, por el que se establece la organización de las ense-
ñanzas universitarias y del procedimiento de aseguramiento de su calidad.

La información específica para el reconocimiento y transferencia de créditos de la UPC está detallada en los siguien-
tes enlaces:

· https://www.upc.edu/sga/es/verifica/nagrama/reconocimientos
· https://www.upc.edu/sga/es/verifica/nagrama/Transferencia

Reconocimiento por experiencia profesional o laboral

Se considera que cierta actividad profesional directamente relacionada con la temática, conocimientos, competen-
cias y habilidades del máster puede ser reconocida bajo criterio de la Comisión Académica del Máster y siempre
dentro del marco legal y normativo de la UPC. Se contempla esta posibilidad por el probado interés del entorno in-
dustrial y empresarial por formar a su plantilla obteniendo la titulación del MUAR, así como por el permanente con-
tacto de la UPC con diversos estamentos industriales/empresariales mediante convenios de transferencia de tecno-
logía y asesoría científica.

Aun así, con independencia del número de créditos que sean objeto de reconocimiento, para tener derecho a la ex-
pedición de un título de máster de la UPC se han de haber matriculado y superado un mínimo de créditos ECTS, en
los que no se incluyen créditos reconocidos o convalidados de otras titulaciones de origen, ya sean oficiales o pro-
pias, ni el reconocimiento por experiencia laboral o profesional acreditada.

3.3 MOVILIDAD DE LOS ESTUDIANTES PROPIOS Y DE ACOGIDA

3.3. Procedimientos para la organización de la movilidad de los estudiantes propios y de acogida

La información específica para la organización de la movilidad de los estudiantes de la UPC está detallada en el siguiente enlace: https://
www.upc.edu/sga/es/verifica/movilidad.

La validación de la actividad de movilidad queda detallada en el Acuerdo de Aprendizaje (learning agreement) presentado por el estudiante, sujeto
a revisión y ajustes por parte de la subdirección de movilidad antes de obtener la aprobación final de la subdirección de estudios. La propuesta del
alumno comprende una justificación fundamentada sobre la idoneidad de la actividad de movilidad, siguiendo el mismo proceso de revisión y aproba-
ción. Esta movilidad, de cara a realizar formación optativa o para la realización del trabajo de fin de master, podrá llevarse a cabo dentro de los cuatri-
mestres 3 y 4 del plan de estudios.

La movilidad académica se organiza con una planificación detallada que incorpora mecanismos de seguimiento, evaluación, asignación de créditos y
reconocimiento curricular personalizados para cada estudiante involucrado en este proceso. Estas iniciativas cuentan con un sistema de respaldo ad-
ministrativo diseñado para facilitar todas las gestiones pertinentes, abordando, en la medida de lo posible, aspectos como becas, ayudas económicas y
alojamiento en el lugar de destino.
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Actualmente, el MUAR ofrece la posibilidad de realizar el doble máster con el Politecnico de Milán en su programa de máster en Automation and Con-
trol Engineering. Esta posibilidad la puede solicitar el estudiante del MUAR, una vez se encuentre matriculado del primer cuatrimestre, realizando la co-
rrespondiente solicitud al área de movilidad de la ETSEIB.

4. PLANIFICACIÓN DE LAS ENSEÑANZAS
4.1 ESTRUCTURA BÁSICA DE LAS ENSEÑANZAS

DESCRIPCIÓN DEL PLAN DE ESTUDIOS

Ver Apartado 4: Anexo 1.

NIVEL 1: Obligatorio Ingeniería de control

4.1.1 Datos Básicos del Nivel 1

ECTS NIVEL1 20

NIVEL 2: Materia 1: Ingeniería de Control

4.1.1.1 Datos Básicos del Nivel 2

CARÁCTER Obligatoria

ECTS NIVEL 2 20

DESPLIEGUE TEMPORAL: Cuatrimestral

ECTS Cuatrimestral 1 ECTS Cuatrimestral 2 ECTS Cuatrimestral 3

10 5 5

ECTS Cuatrimestral 4 ECTS Cuatrimestral 5 ECTS Cuatrimestral 6

ECTS Cuatrimestral 7 ECTS Cuatrimestral 8 ECTS Cuatrimestral 9

ECTS Cuatrimestral 10 ECTS Cuatrimestral 11 ECTS Cuatrimestral 12

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3

4.1.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

C01 - Proponer soluciones innovadoras a problemas de ingeniería que requieran el uso de conceptos y conocimientos de las áreas
de control automático y robótica. TIPO: Competencias

K01 - Interpretar adecuadamente los principios físicos y ecuaciones fundamentales que gobiernan el comportamiento de sistemas y
aplicaciones avanzadas en los ámbitos del control automático y la robótica. TIPO: Conocimientos o contenidos

K02 - Citar las características más relevantes de los sistemas de control lineales y no lineales, sus partes fundamentales y la
interrelación entre ellas. TIPO: Conocimientos o contenidos

K03 - Definir las estrategias de control automático más generales y consideradas estándar dentro de marco de trabajo teórico en
ingeniería de control. TIPO: Conocimientos o contenidos

K05 - Definir métodos de estimación de parámetros/estados óptimos, así como técnicas de búsqueda y satisfacción de restricciones
en aplicaciones de la robótica y el control automático. TIPO: Conocimientos o contenidos

S01 - Desarrollar modelos matemáticos de sistemas dinámicos de cara a su uso en el diseño de sistemas de control automático y de
análisis de dispositivos robotizados. TIPO: Habilidades o destrezas

S02 - Resolver problemas de control, teniendo en cuenta incertidumbre en el modelo del sistema considerado, mediante el diseño de
estrategias de control adecuadas. TIPO: Habilidades o destrezas

NIVEL 1: Obligatorio Robótica y visión

4.1.1 Datos Básicos del Nivel 1

ECTS NIVEL1 20

NIVEL 2: Materia 2: Robótica y Visión

4.1.1.1 Datos Básicos del Nivel 2

CARÁCTER Obligatoria

ECTS NIVEL 2 20

DESPLIEGUE TEMPORAL: Cuatrimestral

ECTS Cuatrimestral 1 ECTS Cuatrimestral 2 ECTS Cuatrimestral 3

5 10 5
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ECTS Cuatrimestral 4 ECTS Cuatrimestral 5 ECTS Cuatrimestral 6

ECTS Cuatrimestral 7 ECTS Cuatrimestral 8 ECTS Cuatrimestral 9

ECTS Cuatrimestral 10 ECTS Cuatrimestral 11 ECTS Cuatrimestral 12

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3

4.1.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

C01 - Proponer soluciones innovadoras a problemas de ingeniería que requieran el uso de conceptos y conocimientos de las áreas
de control automático y robótica. TIPO: Competencias

K01 - Interpretar adecuadamente los principios físicos y ecuaciones fundamentales que gobiernan el comportamiento de sistemas y
aplicaciones avanzadas en los ámbitos del control automático y la robótica. TIPO: Conocimientos o contenidos

K04 - Determinar modelos cinemáticos y dinámicos de robots, así como sus sistemas de control de movimiento y fuerza. TIPO:
Conocimientos o contenidos

K05 - Definir métodos de estimación de parámetros/estados óptimos, así como técnicas de búsqueda y satisfacción de restricciones
en aplicaciones de la robótica y el control automático. TIPO: Conocimientos o contenidos

K06 - Relacionar los conceptos de áreas emergentes (e.g., inteligencia artificial, aprendizaje de máquina) con las técnicas
tradicionales de análisis y síntesis de sistemas de control automático y robótica. TIPO: Conocimientos o contenidos

S01 - Desarrollar modelos matemáticos de sistemas dinámicos de cara a su uso en el diseño de sistemas de control automático y de
análisis de dispositivos robotizados. TIPO: Habilidades o destrezas

S03 - Aplicar técnicas de control automático control y de estimación (de estados y parámetros) a la gestión de manipuladores
robóticos en un entorno controlado. TIPO: Habilidades o destrezas

S02 - Resolver problemas de control, teniendo en cuenta incertidumbre en el modelo del sistema considerado, mediante el diseño de
estrategias de control adecuadas. TIPO: Habilidades o destrezas

NIVEL 1: Obligatorio Herramientas transversales

4.1.1 Datos Básicos del Nivel 1

ECTS NIVEL1 30

NIVEL 2: Materia 3: Herramientas Transversales

4.1.1.1 Datos Básicos del Nivel 2

CARÁCTER Obligatoria

ECTS NIVEL 2 30

DESPLIEGUE TEMPORAL: Cuatrimestral

ECTS Cuatrimestral 1 ECTS Cuatrimestral 2 ECTS Cuatrimestral 3

15 5 10

ECTS Cuatrimestral 4 ECTS Cuatrimestral 5 ECTS Cuatrimestral 6

ECTS Cuatrimestral 7 ECTS Cuatrimestral 8 ECTS Cuatrimestral 9

ECTS Cuatrimestral 10 ECTS Cuatrimestral 11 ECTS Cuatrimestral 12

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3

4.1.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

C02 - Combinar adecuadamente metodologías propias de áreas emergentes en la tecnología con las soluciones tradicionales en
control y robótica para el desarrollo de nuevas estrategias y productos tecnológicos. TIPO: Competencias

K01 - Interpretar adecuadamente los principios físicos y ecuaciones fundamentales que gobiernan el comportamiento de sistemas y
aplicaciones avanzadas en los ámbitos del control automático y la robótica. TIPO: Conocimientos o contenidos

K05 - Definir métodos de estimación de parámetros/estados óptimos, así como técnicas de búsqueda y satisfacción de restricciones
en aplicaciones de la robótica y el control automático. TIPO: Conocimientos o contenidos

K06 - Relacionar los conceptos de áreas emergentes (e.g., inteligencia artificial, aprendizaje de máquina) con las técnicas
tradicionales de análisis y síntesis de sistemas de control automático y robótica. TIPO: Conocimientos o contenidos

K07 - Identificar herramientas de análisis de datos para caracterizar, sintetizar, simular, explicar y predecir el comportamiento de
sistemas físicos en el ámbito del control automático y la robótica. TIPO: Conocimientos o contenidos
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K08 - Seleccionar herramientas de programación adecuadas para desarrollar tareas de análisis, simulación e implementación de
estrategias de gestión y supervisión en proyectos relacionados con la robótica y el control automático. TIPO: Conocimientos o
contenidos

K09 - Reconocer los principales principios y herramientas de la administración y dirección de empresas y organizaciones en el
sector tecnológico. TIPO: Conocimientos o contenidos

S04 - Evaluar las potenciales ventajas de usar tecnologías emergentes junto a conceptos clásicos de la robótica y el control
automático en la resolución de problemas prácticos en entornos industriales. TIPO: Habilidades o destrezas

S08 - Desarrollar la capacidad de contribuir a la innovación en instituciones y organizaciones empresariales nuevas o
existentes, mediante la participación en proyectos creativos y tener capacidad para aplicar competencias y conocimientos sobre
emprendimiento, organización y desarrollo empresarial de base tecnológica. TIPO: Habilidades o destrezas

NIVEL 1: Optativo

4.1.1 Datos Básicos del Nivel 1

ECTS NIVEL1 35

NIVEL 2: Materia 4: Tópicos Avanzados

4.1.1.1 Datos Básicos del Nivel 2

CARÁCTER Optativa

ECTS NIVEL 2 20

DESPLIEGUE TEMPORAL: Cuatrimestral

ECTS Cuatrimestral 1 ECTS Cuatrimestral 2 ECTS Cuatrimestral 3

10 10

ECTS Cuatrimestral 4 ECTS Cuatrimestral 5 ECTS Cuatrimestral 6

ECTS Cuatrimestral 7 ECTS Cuatrimestral 8 ECTS Cuatrimestral 9

ECTS Cuatrimestral 10 ECTS Cuatrimestral 11 ECTS Cuatrimestral 12

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3

4.1.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

C01 - Proponer soluciones innovadoras a problemas de ingeniería que requieran el uso de conceptos y conocimientos de las áreas
de control automático y robótica. TIPO: Competencias

C02 - Combinar adecuadamente metodologías propias de áreas emergentes en la tecnología con las soluciones tradicionales en
control y robótica para el desarrollo de nuevas estrategias y productos tecnológicos. TIPO: Competencias

C03 - Formular ideas y teorías sólidas en control y robótica con el objetivo de investigar y contribuir a la innovación científica en
las áreas de conocimiento involucradas. TIPO: Competencias

K07 - Identificar herramientas de análisis de datos para caracterizar, sintetizar, simular, explicar y predecir el comportamiento de
sistemas físicos en el ámbito del control automático y la robótica. TIPO: Conocimientos o contenidos

S04 - Evaluar las potenciales ventajas de usar tecnologías emergentes junto a conceptos clásicos de la robótica y el control
automático en la resolución de problemas prácticos en entornos industriales. TIPO: Habilidades o destrezas

C06 - Desarrollar la capacidad de evaluar las desigualdades por razón de sexo y género, para diseñar soluciones. TIPO:
Competencias

S07 - Sintetizar conocimientos de diversas disciplinas en los campos del control automático y la robótica para concebir y desarrollar
proyectos, sistemas y soluciones de ingeniería mientras comprende el funcionamiento de tecnologías digitales avanzadas, de modo
que puedan ser aplicadas con perspectiva crítica, en contextos diversos (académicos, profesionales, sociales o personales). TIPO:
Habilidades o destrezas

NIVEL 2: Materia 5: Actividades Complementarias de Libre Elección

4.1.1.1 Datos Básicos del Nivel 2

CARÁCTER Optativa

ECTS NIVEL 2 15

DESPLIEGUE TEMPORAL: Cuatrimestral

ECTS Cuatrimestral 1 ECTS Cuatrimestral 2 ECTS Cuatrimestral 3
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ECTS Cuatrimestral 4 ECTS Cuatrimestral 5 ECTS Cuatrimestral 6

15

ECTS Cuatrimestral 7 ECTS Cuatrimestral 8 ECTS Cuatrimestral 9

ECTS Cuatrimestral 10 ECTS Cuatrimestral 11 ECTS Cuatrimestral 12

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3

4.1.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

C02 - Combinar adecuadamente metodologías propias de áreas emergentes en la tecnología con las soluciones tradicionales en
control y robótica para el desarrollo de nuevas estrategias y productos tecnológicos. TIPO: Competencias

C04 - Integrar los valores de la sostenibilidad, entendiendo la complejidad de los sistemas, con el fin de emprender o promover
acciones que restablezcan y mantengan la salud de los ecosistemas y mejoren la justicia, generando así visiones para futuros
sostenibles. TIPO: Competencias

C05 - Analizar problemas que requieran tomar decisiones autónomas, informadas y argumentadas, para actuar con responsabilidad
social, siguiendo valores y principios éticos. TIPO: Competencias

K07 - Identificar herramientas de análisis de datos para caracterizar, sintetizar, simular, explicar y predecir el comportamiento de
sistemas físicos en el ámbito del control automático y la robótica. TIPO: Conocimientos o contenidos

K08 - Seleccionar herramientas de programación adecuadas para desarrollar tareas de análisis, simulación e implementación de
estrategias de gestión y supervisión en proyectos relacionados con la robótica y el control automático. TIPO: Conocimientos o
contenidos

K09 - Reconocer los principales principios y herramientas de la administración y dirección de empresas y organizaciones en el
sector tecnológico. TIPO: Conocimientos o contenidos

S04 - Evaluar las potenciales ventajas de usar tecnologías emergentes junto a conceptos clásicos de la robótica y el control
automático en la resolución de problemas prácticos en entornos industriales. TIPO: Habilidades o destrezas

S05 - Elegir fuentes pertinentes en la literatura científica y técnica mediante canales adecuados, integrando la información con
habilidades de síntesis, análisis de opciones y evaluación crítica. TIPO: Habilidades o destrezas

C06 - Desarrollar la capacidad de evaluar las desigualdades por razón de sexo y género, para diseñar soluciones. TIPO:
Competencias

S07 - Sintetizar conocimientos de diversas disciplinas en los campos del control automático y la robótica para concebir y desarrollar
proyectos, sistemas y soluciones de ingeniería mientras comprende el funcionamiento de tecnologías digitales avanzadas, de modo
que puedan ser aplicadas con perspectiva crítica, en contextos diversos (académicos, profesionales, sociales o personales). TIPO:
Habilidades o destrezas

S09 - Comunicarse eficazmente de forma oral, escrita y gráfica con otras personas sobre el aprendizaje, la elaboración del
pensamiento y la toma de decisiones, y participar en debates, haciendo uso de las habilidades interpersonales, como la escucha
activa y la empatía, que favorecen el trabajo en equipo. TIPO: Habilidades o destrezas

NIVEL 1: Trabajo de Fin de Máster

4.1.1 Datos Básicos del Nivel 1

ECTS NIVEL1 15

NIVEL 2: Materia 6: Trabajo de Fin de Máster

4.1.1.1 Datos Básicos del Nivel 2

CARÁCTER Trabajo Fin de Grado / Máster

ECTS NIVEL 2 15

DESPLIEGUE TEMPORAL: Cuatrimestral

ECTS Cuatrimestral 1 ECTS Cuatrimestral 2 ECTS Cuatrimestral 3

ECTS Cuatrimestral 4 ECTS Cuatrimestral 5 ECTS Cuatrimestral 6

15

ECTS Cuatrimestral 7 ECTS Cuatrimestral 8 ECTS Cuatrimestral 9

ECTS Cuatrimestral 10 ECTS Cuatrimestral 11 ECTS Cuatrimestral 12

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3
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4.1.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

C01 - Proponer soluciones innovadoras a problemas de ingeniería que requieran el uso de conceptos y conocimientos de las áreas
de control automático y robótica. TIPO: Competencias

C03 - Formular ideas y teorías sólidas en control y robótica con el objetivo de investigar y contribuir a la innovación científica en
las áreas de conocimiento involucradas. TIPO: Competencias

C04 - Integrar los valores de la sostenibilidad, entendiendo la complejidad de los sistemas, con el fin de emprender o promover
acciones que restablezcan y mantengan la salud de los ecosistemas y mejoren la justicia, generando así visiones para futuros
sostenibles. TIPO: Competencias

C05 - Analizar problemas que requieran tomar decisiones autónomas, informadas y argumentadas, para actuar con responsabilidad
social, siguiendo valores y principios éticos. TIPO: Competencias

K08 - Seleccionar herramientas de programación adecuadas para desarrollar tareas de análisis, simulación e implementación de
estrategias de gestión y supervisión en proyectos relacionados con la robótica y el control automático. TIPO: Conocimientos o
contenidos

K09 - Reconocer los principales principios y herramientas de la administración y dirección de empresas y organizaciones en el
sector tecnológico. TIPO: Conocimientos o contenidos

S05 - Elegir fuentes pertinentes en la literatura científica y técnica mediante canales adecuados, integrando la información con
habilidades de síntesis, análisis de opciones y evaluación crítica. TIPO: Habilidades o destrezas

C06 - Desarrollar la capacidad de evaluar las desigualdades por razón de sexo y género, para diseñar soluciones. TIPO:
Competencias

S06 - Gestionar de manera eficiente la información proveniente de estudios analíticos, numéricos y/o experimentales,
automatizando su análisis para facilitar la obtención de conocimientos relevantes. TIPO: Habilidades o destrezas

S09 - Comunicarse eficazmente de forma oral, escrita y gráfica con otras personas sobre el aprendizaje, la elaboración del
pensamiento y la toma de decisiones, y participar en debates, haciendo uso de las habilidades interpersonales, como la escucha
activa y la empatía, que favorecen el trabajo en equipo. TIPO: Habilidades o destrezas

4.2 ACTIVIDADES Y METODOLOGÍAS DOCENTES

ACTIVIDADES FORMATIVAS

4.2. Actividades y metodologías docentes

4.2.a) Materias básicas, obligatorias y optativas

La diversidad en las preferencias de aprendizaje entre individuos es notable; algunos eligen trabajar en solitario, mientras que otros optan por el traba-
jo en grupo. Algunos prefieren el aprendizaje mediante el descubrimiento, mientras que otros valoran metas predefinidas. Por ende, resulta beneficio-
so emplear en cada asignatura un conjunto variado (aunque limitado) de metodologías. Los estudiantes en ciencias aplicadas e ingenierías tienden a
mostrar inclinación por el aprendizaje práctico (learning by doing) y el trabajo colaborativo. En estos contextos, se logra un aprendizaje significativo al
exponerlos a casos, problemas y proyectos, permitiéndoles identificar de manera autónoma los conocimientos esenciales necesarios para abordar los
desafíos que enfrentan.

Las siguientes actividades formativas se harán servir en esta titulación:

· Exposición y discusión de conceptos, definiciones y contenidos teóricos: Estas actividades, más dirigidas a grupos completos (grupos grandes de teoría), buscan
dar explicación de la información base acerca de los contenidos de las diversas asignaturas de la titulación.

· Resolución de problemas tipo y ejercicios de afianzamiento: Se realizan sesiones, con grupo grande o grupos mediano, en las que se resuelven problemas tipo
que buscan reforzar la asimilación del conocimiento puntual.

· Sesiones de laboratorio: en éstas, se realiza trabajo práctico en el que se aplican los conocimientos adquiridos en la solución de un problema tipo bajo condicio-
nes controladas y acotadas.

· Seminarios y charlas científico-técnicas: se exhorta a los estudiantes a participar en seminarios de investigación, cursos de formación organizados por empresas
en el ámbito de la automática y/o robótica. Tales actividades brindan al estudiante información actual y de primera mano desde los actores que aplican la tecno-
logía y temáticas aprendidas en la práctica.

· Realización de trabajos/proyectos individuales y en grupo: esta actividad fomenta la curiosidad individual en la búsqueda de soluciones a los problemas plantea-
dos, mientras que, en el caso de trabajos en grupo, incitan a la colaboración, interacción y delegación de responsabilidades.

4.2.b) Prácticas académicas externas (obligatorias)

Este máster no contempla prácticas académicas externas obligatorias.

4.2.c) Trabajo de Fin de Máster

C
SV

: 8
04

06
82

94
84

53
42

76
83

79
05

2 
- V

er
ifi

ca
bl

e 
en

 h
ttp

s:
//s

ed
e.

ed
uc

ac
io

n.
go

b.
es

/c
id

 y
 C

ar
pe

ta
 C

iu
da

da
na

 h
ttp

s:
//s

ed
e.

ad
m

in
is

tra
ci

on
.g

ob
.e

s

https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=804068294845342768379052


Identificador : 3500434 Fecha : 15/10/2024

13 / 28

Con un valor total de 15 créditos ECTS, cada estudiante debe llevar a cabo un Trabajo de Fin de Máster (TFM) durante el último cuatrimestre de la titu-
lación. Este trabajo, ya sea de índole teórica o práctica, tiene como objetivo validar los conocimientos obtenidos por el estudiante durante el máster y
demostrar su habilidad para aplicarlos mediante el uso de una metodología apropiada, creatividad, pensamiento analítico y capacidad de síntesis. Ca-
da TFM cuenta con la supervisión de un director, un profesor del ETSEIB experto en el tema, que guía al estudiante durante su desarrollo. Si se realiza
en un centro externo en colaboración con un director local, el estudiante contará con un tutor académico adicional, que será un profesor del máster. En
este caso, el director/tutor puede solicitar entregas parciales para asegurar el progreso adecuado del proyecto de acuerdo con las normativas y están-
dares de calidad del ETSEIB y la UPC.

La ETSEIB dispone de una normativa específica relativa al desarrollo y evaluación del TFM, la cual se puede consultar en:

https://etseib.upc.edu/ca/estudis/normatives/normativaacadmicaetseib202324.pdf

La metodología docente del Trabajo de Fin de Máster se fundamenta en el aprendizaje mediante un proyecto acordado entre el profesorado y el estu-
diante. A partir de una definición inicial, se lleva a cabo un seguimiento por parte del tutor o tutores, abarcando tanto los aspectos teóricos como los ex-
perimentales. La fase final implica la creación y exposición de la memoria, haciendo que últimas sesiones de tutorización se enfoquen principalmente
en estos aspectos.

METODOLOGÍAS DOCENTES

4.2.d) Metodologías docentes

En cuanto a las metodologías docentes, y teniendo en cuenta las actividades formativas planteadas, este máster aplicará las siguientes:

· Lección magistral: El docente presenta, de manera sintética y ordenada, información clave sobre un tema, proceso o método, estructurando la exposición de ma-
nera lógica para proporcionar conceptos teóricos y definiciones clave, mostrar la resolución de problemas típicos y destacar fases de procesos estándar. De igual
forma, se indica la correcta utilización de estrategias y dispositivos asociados al control automático y/o la robótica. Esta metodología es adecuada para que el es-
tudiante logre objetivos de nivel básico (conocimiento) y, en cierta medida, de nivel intermedio (comprensión). Para optimizar el aprendizaje, se recomienda in-
corporar breves actividades de participación del estudiante (2-5 minutos) cada 20-30 minutos.

· Aprendizaje autónomo pautado: En esta modalidad de aprendizaje, los estudiantes realizan tareas como lecturas, estudio teórico, resolución de problemas y re-
dacción de informes bajo la supervisión puntual del profesor, siguiendo instrucciones preestablecidas. Esta modalidad es adaptable para objetivos de cualquier
nivel de complejidad. Para objetivos de nivel básico o intermedio, las actividades son limitadas, cortas y diseñadas para que el estudiante las realice de manera
individual, con entregas simples para verificar su realización. En contraste, actividades que buscan comprensión profunda y/o aplicación son más amplias, gene-
ralmente involucran a grupos reducidos de estudiantes, con pautas menos precisas y entregas más complejas orientadas a recibir una amplia retroalimentación.

· Aprendizaje cooperativo: En esta modalidad docente, un grupo reducido de estudiantes llevará a cabo tareas, como el estudio teórico, resolución de problemas
o desarrollo de proyectos, donde cada miembro contribuye activamente. Cada alumno será responsable de su aprendizaje y del de sus compañeros, promoviendo
la corresponsabilidad. Las actividades planteadas serán lo suficientemente amplias para requerir la participación activa de todos los miembros y garantizar que
cada uno responda por el trabajo del grupo. Esta metodología se empleará en actividades breves o proyectos de cualquier extensión, siempre con entregas tangi-
bles ajustadas a la amplitud del trabajo asignado. El aprendizaje cooperativo, fundamental en este máster, no sólo es eficiente en la enseñanza, sino que también
fomentará la adquisición de la competencia fundamental del ingeniero: trabajar eficientemente en equipo. Todas las actividades de grupo reducido en el máster
se llevarán a cabo bajo esta modalidad.

· Aprendizaje basado en proyectos, problemas y casos: Este enfoque de aprendizaje, que se inicia con un problema, caso o proyecto real propuesto por el profe-
sor, no busca una solución única. Se fundamenta en el aprendizaje por descubrimiento o necesidad, donde la información inicial es incompleta. El estudiante de-
be complementarla a medida que la requiere, ya sea de manera autónoma mediante el estudio, búsqueda de información o consultas a expertos, o participando en
sesiones teórico-prácticas organizadas por el profesor. La entrega principal consistirá en el resultado final del proyecto desarrollado o la solución al problema o
caso propuesto.

4.3 SISTEMAS DE EVALUACIÓN

4.3. Sistemas de evaluación

4.3.a) Evaluación de las materias obligatorias y optativas

Cada asignatura será evaluada mediante un proceso de evaluación continua, lo que permitirá determinar el grado de aprendizaje del estudiante a lo
largo del desarrollo de la asignatura. Este proceder proporciona, tanto al docente como al estudiante, un seguimiento personalizado de la evolución en
la adquisición de conocimientos, el desarrollo de destrezas y el alcance de las competencias de la titulación. Los estudiantes deberán completar exá-
menes parciales y finales que pueden incluir preguntas teóricas y ejercicios prácticos. Además, a lo largo del curso, se realizarán ejercicios y prácticas
de laboratorio, con lo que el estudiante tendrá que demostrar los conocimientos derivados de estas actividades mediante exposiciones orales o prue-
bas escritas en clase. Basado en lo anterior, se contemplan los siguientes tipos de pruebas de evaluación dentro del máster:

· Pruebas de evaluación escritas (exámenes parciales/finales)

· Exposiciones orales

· Informes de proyecto

· Informes de prácticas de laboratorio

Los criterios para evaluar el rendimiento de los estudiantes estarán explícitamente indicados en la guía docente de cada asignatura (adecuadamen-
te publicados en el web del ETSEIB) y se ajustarán a lo dispuesto en la normativa de evaluación y permanencia del centro, disponible en https://
etseib.upc.edu/ca/estudis/normatives

4.3.b) Evaluación de las Prácticas académicas externas (obligatorias)

Este máster no contempla prácticas académicas externas obligatorias.
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4.3.c) Evaluación del Trabajo de fin de Máster

La evaluación del Trabajo de Fin de Máster se basará en la información recopilada por el profesor durante las tutorías y en la presentación y defensa
del trabajo ante un tribunal designado por la Dirección de la ETSEIB. Este tribunal, compuesto por tres miembros del PDI, incluirá un presidente, un se-
cretario y un vocal. En cualquier caso, se seguirán las pautas establecidas en la normativa académica del centro:

https://etseib.upc.edu/ca/lescola/reglament-i-normatives.

En la evaluación del TFM se ponderarán, de manera balanceada y conveniente, aspectos como la dificultad del tema propuesto y presentado, el nivel
de consecución de sus objetivos, la calidad en la redacción y presentación de la memoria escrita (e.g., formulación y planteamiento del problema y po-
sibles soluciones, aspectos metodológicos, presentación y discusión de resultados), la calidad de la presentación oral (contenido, organización, exposi-
ción, recursos y tiempo usado) y las respuestas a las preguntas del tribunal.

4.4. Estructuras curriculares específicas

Este máster no contempla estructuras curriculares específicas.

4.4 ESTRUCTURAS CURRICULARES ESPECÍFICAS

Ver Apartado 4: Anexo 2
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5. PERSONAL ACADÉMICO Y DE APOYO A LA DOCENCIA
PERSONAL ACADÉMICO

Ver Apartado 5: Anexo 1.

OTROS RECURSOS HUMANOS

Ver Apartado 5: Anexo 2.

6. RECURSOS MATERIALES E INFRAESTRUCTURALES, PRÁCTICAS Y SERVICIOS
Justificación de que los medios materiales disponibles son adecuados: Ver Apartado 6: Anexo 1.

7. CALENDARIO DE IMPLANTACIÓN
7.1 CRONOGRAMA DE IMPLANTACIÓN

CURSO DE INICIO 2025

Ver Apartado 7: Anexo 1.

7.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACIÓN

7.2 Procedimiento de adaptación

La UPC establece, como norma general, un procedimiento de extinción de sus titulaciones curso a curso. De acuerdo a la legislación vigente, los es-
tudiantes que así lo deseen tienen derecho a finalizar los estudios que han iniciado. El Consejo de Gobierno de la UPC aprobó en su sesión de 9 de

noviembre de 2011, respecto a los másteres universitarios que se extinguen, que los estudiantes que ya hayan iniciado sus estudios dispondrán, para
poder finalizarlos, de dos convocatorias de examen en el curso académico siguiente a la extinción de cada curso.

De acuerdo con las directrices anteriormente mencionadas, para los estudiantes que no hayan finalizado sus estudios y deseen incorporarse a los
nuevos estudios que los sustituyen y para aquellos que habiendo agotado las convocatorias extraordinarias para los planes de estudio en proceso de
extinción no las hayan superado, se procederá al proceso de adaptación al nuevo plan de estudios. Para ello, el centro establecerá mecanismos pa-
ra dar la máxima difusión entre los estudiantes del procedimiento y los aspectos normativos asociados a la extinción de los actuales estudios y a la im-
plantación de las nuevas titulaciones. Para ello realizará reuniones informativas específicas con los alumnos interesados en esta posibilidad y publica-
rá a través de su página web información detallada del procedimiento a seguir.

La información que será pública y se facilitará a los estudiantes interesados en adaptarse a la nueva titulación será:
· Titulación que sustituye a la titulación actual.

· Calendario de extinción de la titulación actual y de implantación de la nueva titulación.

· Convocatorias extraordinarias que dispone el estudiante que desee finalizar los estudios ya iniciados.

· Tabla de equivalencias entre las asignaturas del plan de estudios actual y el plan de estudios nuevo.

· Otros aspectos académicos derivados de la adaptación.

Dicha información será aprobada por los correspondientes órganos de gobierno del centro. Por otro lado, se harán las actuaciones necesarias para fa-
cilitar a los estudiantes que tengan pendiente únicamente la superación del trabajo de fin de máster la finalización de sus estudios en la estructura en
la cual los iniciaron. Los estudiantes del anterior máster, pueden solicitar su adaptación al nuevo plan de estudios, considerándose a tal efecto las dis-
posiciones sobre el procedimiento de admisión incluidas en la Sección 3.1 de esta memoria.

Tabla 9. Equivalencias entre materias de los planes de estudio 2012 y el propuesto.

Materia Plan 2012 Asignatura
Plan 2012

ECTS Materia Plan
Propuesto

ECTS

Automática Sistemas de Control Lineal Multivariable 6 Ingeniería de Control 20

Sistemas de Control no Lineales 6

Modelado, ID y Simulación de Sistemas

Dinámicos

4.5

Robótica y Visión Cinemática, Dinámica y Control en Robó-

tica

6 Robótica y Visión 20

Robots Móviles y Navegación 4.5

Percepción y Cognición en la Exploración

Robótica

4.5

Planificación e Implementación de Siste-

mas Robóticos

6

Visión por Computador 4.5

Tópicos Avanzado de Visión por Compu-

tador

4.5

Herramientas y Gestión + Optativas Optimización en Robótica y Control 4.5 Herramientas Transversales 30

Introducción a ROS 4.5

Scientific Python para Ingeniería 4.5

Sistemas Empotrados de Tiempo Real 4.5

Sistemas Híbridos 4.5

Reconocimiento de Formas y Aprendizaje

Automático

6 Tópicos Avanzados 20
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Administración de Empresas y Organiza-

ciones

4.5

Recursos Humanos 3

Innovación Tecnológica 3

Organización Industrial 4.5

Bloque optativo (prácticas extracurricula-

res, movilidad, etc.)

18 Actividades Complementarias de Libre

Elección

15

7.3 ENSEÑANZAS QUE SE EXTINGUEN

CÓDIGO ESTUDIO - CENTRO

4313324-08032853 Máster Universitario en Automática y Robótica por la Universidad Politécnica de
Catalunya-Escuela Técnica Superior de Ingeniería Industrial de Barcelona

8. SISTEMA INTERNO DE GARANTÍA DE LA CALIDAD Y ANEXOS
8.1 SISTEMA INTERNO DE GARANTÍA DE LA CALIDAD

ENLACE https://etseib.upc.edu/es/la-escuela/calidad/sgic

8.2 INFORMACIÓN PÚBLICA

8.2. Medios para la información pública

La web del centro, https://etseib.upc.edu/es, garantiza la información pública y la rendición de cuentas proporcionando información específica para
todos los colectivos de interés, en particular para el estudiantado, tanto presente como futuro. Para el estudiantado del centro, resulta especialmente
relevante la información de los siguientes apartados:

· Estudios: https://etseib.upc.edu/es/programas-academicos (planes de estudios, normativas académicas, calendarios, horarios, etc.).
· Matrícula: https://etseib.upc.edu/es/programas-academicos/matricula
· Servicios al estudiantado: https://etseib.upc.edu/es/servicios
· Actualidad y agenda: https://etseib.upc.edu/ y los canales de X, Facebook y Instagram.

Además, semanalmente se envía un correo electrónico a todos los colectivos del centro con novedades y noticias destacadas.

Planes de acogida y orientación a estudiantes de nuevo ingreso

La información sobre el procedimiento de acceso, admisión y matrícula y sobre los servicios y oportunidades que ofrece la universidad, se pueden con-
sultar a través de los siguientes enlaces:

· https://www.upc.edu/es/masteres/acceso-y-admision/acceso-y-admision
· https://www.upc.edu/es/servicios-universitarios/guia-de-acogida-en-la-upc-para-el-estudiante
· https://www.upc.edu/es/servicios-universitarios

y del material que se entrega a cada estudiante en soporte papel y digital junto con la carpeta institucional.

Para los estudiantes provenientes de otros países, es a través del portal https://www.upc.edu/sri/es que se ofrece buena parte de la orientación y
ayuda (en inglés, español y catalán) a dichos estudiantes sobre diferentes aspectos que afectan su vida en la ciudad.

La información específica del centro se puede consultar en el enlace:

https://etseib.upc.edu/es/estudiantes-movilidad/quieres-venir/al-llegar

8.3 ANEXOS

Ver Apartado 8: Anexo 1.

PERSONAS ASOCIADAS A LA SOLICITUD
RESPONSABLE DEL TÍTULO

CARGO NOMBRE PRIMER APELLIDO SEGUNDO APELLIDO

Director de l'Escola Tècnica
Superior d'Enginyeria
Industrial de Barcelona

Enric Fossas Colet

DOMICILIO CÓDIGO POSTAL PROVINCIA MUNICIPIO

Campus Diagonal Sud, Edifici
PI (Pavelló I). Av. Diagonal,
647

08028 Barcelona Barcelona

EMAIL FAX

director.etseib@upc.edu 934016600
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REPRESENTANTE LEGAL

CARGO NOMBRE PRIMER APELLIDO SEGUNDO APELLIDO

Rector Daniel Crespo Artiaga

DOMICILIO CÓDIGO POSTAL PROVINCIA MUNICIPIO

C. Jordi Girona, 31 - Edificio
Rectorado

08034 Barcelona Barcelona

EMAIL FAX

rector@upc.edu 934016201

SOLICITANTE

El responsable del título no es el solicitante

CARGO NOMBRE PRIMER APELLIDO SEGUNDO APELLIDO

Vicerrectora de Política
Acadèmica

Montserrat Pardàs Feliu

DOMICILIO CÓDIGO POSTAL PROVINCIA MUNICIPIO

C. Jordi Girona, 31 - Edificio
Rectorado

08034 Barcelona Barcelona

EMAIL FAX

verifica.upc@upc.edu 934016201

INFORME PREVIO DE LA COMUNIDAD AUTÓNOMA
Informe previo de la Comunidad Autónoma: Ver Apartado Informe previo de la Comunidad Autónoma: Anexo 1.
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Apartado 1: Anexo 6
Nombre :1_10_Justificacion del interes del titulo.pdf

HASH SHA1 :892EB28B67D100679E20B0E13FE1729BCB58D6DC

Código CSV :756676546699325460940278
Ver Fichero: 1_10_Justificacion del interes del titulo.pdf
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Apartado 1: Anexo 7
Nombre :1_12 y 1_13.pdf

HASH SHA1 :4E7DA53A45F8756A4847EE8B95FB0EEAE92CDDF3

Código CSV :741031246478881147151070
Ver Fichero: 1_12 y 1_13.pdf
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Apartado 3: Anexo 2
Nombre :Reconocimiento titulos propios.pdf

HASH SHA1 :5623D3A08D46093D795DDFD84AEAF373E82D72B8

Código CSV :742118149141636707751117
Ver Fichero: Reconocimiento titulos propios.pdf
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RESPUESTA DE LA UNIVERSITAT POLITÈCNICA 
DE CATALUNYA AL INFORME PREVIO DE AQU 
 
 
 


Código MEC:  3500434 
 
Denominación: Máster Universitario en Automática y Robótica / Master in 


Automatic Control and Robotics 
 
Universidad/es:   Universitat Politècnica de Catalunya 
 


Centro/s:   Escola Tècnica Superior d’Enginyeria Industrial de Barcelona 


 


 
Rama:  Ingeniería y Arquitectura 
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Requerimientos obligatorios 
 


Descripción, objetivos formativos y justificación del título 
 
Sería recomendable sustituir el término “Industria 4.0” por “Industria 5.0” debido a que 
el concepto de Industria 5.0 complementa y amplia el concepto puramente tecnológico 
de la Industria 4.0. 
 
Se ha modificado el redactado del apartado 1.10 de la memoria incorporando el término 
“Industria 5.0” en lugar de “Industria 4.0”, tal como proponía la Comisión Específica de 
evaluación en el ámbito de Ingeniería y Arquitectura en el Informe previo de evaluación 
de la solicitud de verificación del título. 
 
 
Adicionalmente, dentro de los referentes nacionales, se debe eliminar el Máster en 
Ingeniería Eléctrica de la Universidad Carlos III de Madrid, ya que es un Máster que no 
se oferta en dicha Universidad. 
 
Se ha eliminado el Máster en Ingeniería Eléctrica de la Universidad Carlos III de Madrid 
de la relación de másteres afines al MUAR que se imparten en el estado español 
contenidos en la Tabla 2 del apartado 1.10 de la memoria del título. 
 
 
Los objetivos formativos están definidos desde la perspectiva del estudiante y no del 
profesor. Se deben redactar en función de la intención docente y deben describir lo que 
la titulación pretende impartir para la formación del estudiantado. 
 
Los objetivos formativos contenidos en el apartado 1.11.a) de la memoria han visto 
modificada su redacción de forma que han pasado a describirse desde la perspectiva del 
estudiante, y no del profesor, tal como sugería la Comisión Específica de evaluación en 
el ámbito de Ingeniería y Arquitectura en el Informe previo de evaluación de la solicitud 
de verificación del título, siendo la redacción final del apartado, la siguiente: 
 


“El objetivo del título es la automática y la robótica con énfasis en el aprendizaje 
automático y la inteligencia artificial. Los titulados y tituladas son capaces de 
crear soluciones adaptativas y competitivas dentro del ámbito.  
 
El principal objetivo es formar profesionales capaces de convertirse en motores 
de cambio en el contexto de la automática y la robótica de las próximas décadas. 
Para conseguir el objetivo principal, se plantean los siguientes objetivos 
formativos específicos: 
● Proporcionar a los/las estudiantes los conocimientos, habilidades y 


competencias para abordar desafíos en los campos de la automatización y la 
robótica. 


● Formar a los/las estudiantes para que sean capaces de calcular y diseñar 
productos y procesos automáticos en el ámbito de la automática y la robótica. 
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● Capacitar a los/las estudiantes en la dirección, planificación y supervisión de 
equipos multidisciplinarios y gestionar técnica y económicamente proyectos 
de automatización y robótica en empresas y centros tecnológicos. 


● Formar a los/las estudiantes para que sean capaces de aplicar algoritmos de 
aprendizaje automático, técnicas de procesamiento de datos y inteligencia 
artificial en la robótica. 


● Impulsar a los/las estudiantes a la obtención de nuevas destrezas para 
realizar investigación, desarrollo e innovación en el ámbito y para poseer las 
habilidades de aprendizaje que permitan a los/las estudiantes continuar 
estudiando de forma autodirigida o autónoma. 


● Fomentar en los/las estudiantes el desarrollo de los valores y las actitudes 
que les permitan integrar conocimientos y enfrentarse a la complejidad de 
formular juicios a partir de una información que, siendo incompleta o 
limitada, incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociales y éticas 
vinculadas a la aplicación de sus conocimientos y juicios.” 


 
 
El perfil de graduación está incompleto. Se incluye la frase "... con altas capacidades en 
el uso de los sistemas robóticos y de control para procesos y pr", lo cual debe redactarse 
de manera más formal y completa. 
 
Se ha completado la frase que encabeza el apartado 1.14 y que en la anterior versión de 
memoria aparecía incompleta. El perfil de los egresados del MUAR es el de profesionales 
“con altas capacidades en el uso de los sistemas robóticos y de control para procesos y 
procedimientos industriales”. A su vez, el texto que se acompañaba a continuación y que 
desarrollaba mayormente el perfil del egresado del MUAR se ha modificado en los 
siguientes términos:  
 


“Podrán calcular y diseñar productos y procesos automáticos en el ámbito de la 
automática y la robótica. Dirigir, planificar y supervisar equipos 
multidisciplinarios y gestionar técnica y económicamente proyectos de 
automatización y robótica en empresas y centros tecnológicos. Estarán 
capacitados para aplicar algoritmos de aprendizaje automático, técnicas de 
procesamiento de datos y inteligencia artificial en la robótica. Será capaz de 
resolver problemas en entornos nuevos y también de integrar conocimientos y 
enfrentarse a la complejidad de formular juicios a partir de una información que 
incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociales y éticas vinculadas a la 
aplicación de sus conocimientos. Podrá comunicar las conclusiones a públicos 
especializados y no especializados.”  


 


 
Resultados de aprendizaje 
 
Se recomienda reescribir el resultado de aprendizaje C05 para que contenga un solo 
verbo. 
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Se ha modificado la redacción del resultado de aprendizaje C05 siendo su descripción 
final, la siguiente: “Analizar problemas que requieran tomar decisiones autónomas, 
informadas y argumentadas, para actuar con responsabilidad social, siguiendo valores 
y principios éticos.” 
 
Por otra parte, se ha suprimido el RA S07, debido a que su contenido estaba en otros RA 


anteriores.  


 


 
Admisión, reconocimiento y movilidad 
 
Proporcionar información más detallada de los estudios que dan acceso directo al 
Máster y los que requieren complementos formativos. 
 
Se elimina del perfil de ingreso los titulados en Física o Matemáticas puesto que estos 
requieren cursar complementos formativos. De esta manera, el perfil de ingreso de los 
estudiantes se corresponde a titulados y tituladas que hayan cursado estudios de 
carácter científico-técnico en cualquier de los siguientes ámbitos: 


● Grado en Ingeniería Electrónica Industrial y Automática 
● Grado en Ingeniería en Tecnologías Industriales 
● Grado en Ingeniería Eléctrica 
● Grado en Ingeniería Mecánica 
● Grado en Ingeniería Informática o Telecomunicaciones 


 
Además, los futuros estudiantes del máster deberán estar en posesión de un nivel de 
inglés correspondiente al B2.2 del MCER, aspecto éste que se incluye dentro del 
redactado del apartado 3.1.b).  
 
 
Teniendo en cuenta que para otras titulaciones se requiere la realización de 
complementos formativos, hasta un máximo de 15 ECTS, relacionados con las materias 
de Control y Robótica y Visión, se debe aclarar si los estudiantes procedentes de 
titulaciones de grado en Física o Matemática tienen conocimientos previos en estas 
materias no siendo necesario para ellos la realización de complementos formativos. 
 
Como se ha indicado en la anterior alegación, se elimina del perfil de ingreso al máster 
a los titulados y tituladas en Física o Matemáticas. Los alumnos provenientes de estos 
ámbitos deberán realizar complementos formativos, principalmente de temas 
relacionados con las materias de Ingeniería de control y de Robótica y Visión. Tales 
complementos serán asignaturas ofertadas en los grados de la ETSEIB.  
  
 
El Máster se imparte en su totalidad en inglés. Se considera que debería ser un requisito 
obligatorio de admisión al Máster un nivel de inglés mínimo B2 y no un mérito a valorar 
dentro del criterio del Curriculum Vitae. 
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Se ha añadido este aspecto en el redactado del punto correspondiente al perfil de 
ingreso de los estudiantes interesados a cursar este máster. No se incluye ni como 
mérito ni como aspecto evaluable dentro de los Criterios de Admisión establecidos en 
el apartado 3.1b) de la memoria de verificación del título. 
Existe información contradictoria en la memoria del título que debe ser corregida en lo 
referente al reconocimiento de créditos cursados en títulos propios. En la tabla del 
Apartado 3.2 se indica que no se van a reconocer créditos cursados en títulos propios, 
pero en el Anexo 2 del Apartado 3 se indica que se pueden reconocer hasta un máximo 
de 15 ECTS. 
 
Se unifica la redacción del anexo 2 del apartado 3 y la que figura en la tabla del apartado. 
Así pues, se reconocerá un máximo de 15 créditos ECTS procedentes de títulos propios, 
siempre y cuando no se supere el 15% de los créditos de la titulación establecido con 
carácter general, incluyendo el reconocimiento por experiencia laboral o profesional 
acreditada. 
 
No se informa sobre los programas y acuerdos de movilidad a disposición del 
estudiantado propio y de acogida. La Institución debe aclarar si se van a contemplar 
acciones de movilidad específicas para la titulación. 
 
Actualmente, el MUAR ofrece la posibilidad de realizar el doble máster con el Politecnico 
de Milán en su programa de máster en Automation and Control Engineering. Esta 
posibilidad la puede solicitar el estudiante del MUAR, una vez se encuentre matriculado 
del primer cuatrimestre, realizando la correspondiente solicitud al área de movilidad de 
la ETSEIB.  
 
Se añade este aspecto en la memoria de verificación del título. 
 


 
Planificación de las enseñanzas 
 
Los resultados de aprendizaje que el estudiantado debe alcanzar en cada una de las 
materias se formulan en general de forma clara, y son pertinentes a la disciplina. Sin 
embargo, se deben tener en cuenta las siguientes consideraciones: 
 


• Los resultados de aprendizaje deben definirse utilizando un solo verbo. A modo de 


ejemplo, los RAs S01.1, K05.01, K05.2 incorporan más de una acción. 


 
La redacción de estos resultados de aprendizaje, así como de la de otros resultados que 
adolecían de la misma duplicidad de verbos, ha sido corregida y/o cambiada 
convenientemente dentro de la memoria de verificación del título. 
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• Cambiar el redactado del RA K02.1 "Identificar las principales características 


propiedades frecuenciales y temporales de sistemas dinámicos lineales y no 


lineales”.  


 
Se ha corregido convenientemente la redacción de este resultado de aprendizaje para 
darle pleno sentido. Ahora reza: “Identificar las principales características y propiedades 
frecuenciales y temporales de sistemas dinámicos lineales y no lineales.” 


 
 


• Se debe garantizar que todos los RAs definidos a nivel de materia sean adquiridos 


por todos los estudiantes. En este sentido, en la materia de TFM se han definido los 


RAs C03.1 “Desarrollar investigación avanzada en control automático para la 


solución de problemas complejos de ingeniería” y C03.2 “Desarrollar investigación 


avanzada en robótica y visión artificial para la solución de problemas complejos de 


ingeniería”, lo que da a entender que todos los TFM realizados por los estudiantes 


deben incluir control automático, robótica y visión artificial. Si en la realidad los TFM 


pueden versar en un tema relacionado con uno de estos campos, se recomienda 


agrupar estos dos RAs en uno solo, como, por ejemplo: Desarrollar investigación 


avanzada en control automático, robótica o visión artificial para la solución de 


problemas complejos de ingeniería” para no llevar a confusión. 


 
 
Se modifica la descripción de los RAs C03.1 y C03.2 siendo su redactado final, el 
siguiente: 
 


• C03.1 “Determinar las principales novedades científicas en control automático, 


robótica o visión artificial para la solución de problemas complejos de 


ingeniería.” 


 


• C03.2 “Desarrollar investigación avanzada en control automático, robótica o 


visión artificial para la solución de problemas complejos de ingeniería.” 


 


Por otra parte, se han revisado los resultados de aprendizaje de manera que se puede 


asegurar que sean adquiridos por todos los estudiantes, independientemente de cómo 


realicen los créditos optativos.  


 
 
Con respecto a las materias del módulo de optatividad: 
 


• La Institución debería proporcionar más información de cómo las materias “Tópicos 


Avanzados” y “Actividades complementarias de Libre Elección” se van a 


implementar. En este sentido, se debería indicar cuántas asignaturas y su 


correspondiente carga crediticia se van a ofertar en cada una de estas materias. 
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Según el plan de estudios propuesto, el estudiante ha de cursar 4 de las asignaturas 
electivas (20 créditos ECTS) que conforman la materia “Tópicos avanzados”. Una lista de 
las asignaturas electivas que la titulación viene ofreciendo, cuyo contenido no formará 
parte de asignaturas obligatorias del nuevo plan de estudios, se presenta a continuación: 


• Fault Diagnosis and Supervisory Control 


• Robust Control 


• Human Robot Interaction and Teleoperation 


• Medical Robotics 


• Model Predictive Control 


• Sensors, Instrumentation and Industrial Communications 


• Advanced Management Skills 


 
Nótese que estas asignaturas abordan temas de control automático, robótica y visión 
(además de temas de organización y dirección de empresas), con lo que complementan 
adecuadamente y según la elección del estudiante los conocimientos base de la 
titulación. Adicionalmente, asignaturas electivas de otras titulaciones de máster de la 
ETSEIB podrán ser reconocidas dentro de esta titulación. 
 
Por su parte, una de las opciones para obtener créditos referentes a la “Actividades 
complementarias de Libre Elección” es la de cursar hasta 3 asignaturas electivas (15 
créditos ECTS) de aquellas que conforman la materia “Tópicos avanzados”. O bien el 
estudiante puede optar por realizar prácticas curriculares (hasta 15 créditos). 
 
 


• Además, se debe garantizar que independientemente de las asignaturas cursadas 


por los estudiantes en cada una de estas materias, los estudiantes adquieran los 


mismos resultados del aprendizaje definidos a nivel de materia. Por ello, se 


recomienda definir los resultados de aprendizaje asociados a estas materias de 


manera más genérica. 


 
 


Siguiendo esta acertada recomendación, se ha revisado exhaustivamente la redacción 
de todos los resultados de aprendizaje de tal forma que sean lo suficientemente 
inclusivos para las materias especializadas, y a su vez para que sean lo suficientemente 
genéricos y transversales (o inclusivos según todas las temáticas de la titulación) para 
poder ser usados convenientemente dentro de las materias “Tópicos avanzados” y 
“Actividades complementarias de Libre Elección”. Esta revisión ha implicado un cambio 
profundo en las tablas del apartado 3 de la memoria de verificación de la titulación. 
Asimismo, se ha reducido el número de resultados de aprendizaje para cada materia, 
hecho que no ha alterado los objetivos de la titulación.  
 


En particular, se han eliminado todos los resultados de aprendizaje que ya aparecían en 
otras materias y se han agregado resultados de aprendizaje que amplían los 
conocimientos impartidos en estas materias. Los resultados de aprendizaje 
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incorporados son los siguientes: K07.2, K08.2, S04.3, S05.2, C02.2, C03,1, C03.2. El 
redactado de algunos resultados de aprendizaje se ha cambiado adecuadamente, no 
especificándose los resultados particulares, pero resaltándose los cambios hechos en la 
memoria de verificación de la titulación. 
 
 
Con respecto al TFM, la Institución dispone de un conjunto de pautas de evaluación o 
rúbricas de evaluación, sin embargo, se debe proporcionar información sobre la 
ponderación de los diferentes aspectos evaluables. 
 
En la evaluación del TFM se ponderarán, de manera balanceada y conveniente, aspectos 
como la dificultad del tema propuesto y presentado, el nivel de consecución de sus 
objetivos, la calidad en la redacción y presentación de la memoria escrita (e.g., 
formulación y planteamiento del problema y posibles soluciones, aspectos 
metodológicos, presentación y discusión de resultados), la calidad de la presentación 
oral (contenido, organización, exposición, recursos y tiempo usado) y las respuestas a 
las preguntas del tribunal. 
 
Esta ampliación de información se ha añadido a la memoria de verificación del título. 
 


Personal académico y de apoyo a la docencia 
 
La Institución debe describir de una manera detallada los méritos docentes del 
profesorado no acreditado y/o méritos de investigación del profesorado no doctor, ya 
que en este grado representa un alto porcentaje. En el caso de profesor asociado, se 
debe indicar al menos, su experiencia profesional para poder evaluar si su perfil es 
adecuado. 
 
 
El proceso transversal de la universidad PT 04.02 Accés i Selecció PDI i PTGAS, describe 
el procedimiento para garantizar la calidad, la eficacia y la eficiencia en el proceso de 
acceso y selección del Personal Docente e Investigador, incluyendo el profesorado 
asociado. Esta sistemática es aplicada por todos los departamentos para cubrir sus 
necesidades docentes de forma que queda garantizada la adecuación de la experiencia 
profesional del profesorado a la docencia que deberá impartir. En este sentido, cuando 
se publica una oferta, los/las candidatos/as se inscriben a la misma y adjuntan su 
curriculum vitae, la titulación requerida y los documentos acreditativos de los méritos 
alegados. En última instancia es la comisión de selección constituida ad hoc la que 
realizará la valoración de las candidaturas rellenando una ficha de valoración de cada 
una de ellas y emitiendo la correspondiente acta de evaluación que se elevará a 
resolución del/de la vicerector/a competente. 
 
Una vez el/a profesor/a entra a formar parte de la comunidad UPC, su currículum puede 
consultarse en el directorio de la web, así como los méritos en cuanto a investigación y 
docencia (portales FUTUR, de producción científica y APRÈN, de producción docente). 
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En estos portales encontramos, pues, la producción científica y docente del profesorado 
no acreditado,  como por ejemplo el profesor titular de escuela universitaria 
perteneciente al Departamento de Ingeniería de Sistemas, Automática e Informática 
Industrial, Enric Xavier Martín Rull, con acceso directo a consulta de su producción 
docente a través del enlace al portal APRÈN: 
https://apren.upc.edu/es/professorat/1003329), o el profesor colaborador Josep 
Cugueró Escofet (acceso a su producción docente en el portal APRÈN: 
https://apren.upc.edu/ca/professorat/1002819). 
 
En cuanto al profesorado asociado, también son consultables sus méritos docentes y de 
investigación, en caso de que posean el doctorado y trayectoria como personal 
investigador, en los citados portales FUTUR y APRÉN. Relacionamos a continuación los 
méritos mencionados.   
 


• El profesor Joan Vallvé Navarro, del Departamento de Ingeniería de Sistemas, 


Automática e Informática Industrial, profesor de prácticas de la asignatura 


Sistemas de Percepción, es doctor por la UPC en el programa Automática, 


Robótica y Visión. A partir de su tesis Medidas de información para el mapping y 


la localización, ha trabajado en varios proyectos europeos en el desarrollo de 


algoritmos de estimación para diferentes tipologías de vehículos. Otros 


asociados también del mismo departamento son los profesores Cristina Lampon 


Diestre o Leopoldo Palomo, responsable este último del laboratorio de robótica 


del Instituto de Organización y Control de Sistemas Industriales, donde realiza 


tareas de asesoramiento al alumnado y al personal investigador relacionadas con 


la robótica y el desarrollo, y especialmente en relación al entorno ROS, el 


framework de referencia en el mundo de la robótica y la investigación. 


• También los profesores del Departamento de Organización de Empresas, Ernesto 


Garrido Godes, Carles Martínez-Marí Agell, con experiencia como director 


general y cofundador de la empresa DatActions, empresa de big data para la 


industria retail e infraestructuras que opera en Europa y Latinoamérica, cargo 


que compagina con el de dirección del Departamento de Data Analytics en 


GlobalPraxis Consulting y la asistencia en varios consejos de administración de 


empresas del sector de la hostelería, el turismo, la minería, textil, inmobiliaria o 


de analítica de datos, entre otras;  i Antoni Matas Tarruella, este último director 


general de la empresa Europaper – Enric Cirici, SLU, tarea que compagina con la 


consultoría de costes en empresas del sector agroalimentario y su labor docente 


los méritos de la cual son consultables en el perfil que dispone en el portal 


APRÈN. 


 
Así mismo, se debe añadir que desde la elaboración de la Tabla 6. Resumen del 
profesorado asignado al título hasta el presente se ha modificado el número de 
profesorado asociado vinculado al máster, siendo el total 6 profesores, 3 de ellos 
correspondientes al departamento de Ingeniería de Sistemas, Automática e Informática 
Industrial y 3 mas los pertenecientes al Departamento de Organización de Empresas. Se 
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https://directori.upc.edu/dadesPersona/1095086

https://directori.upc.edu/dadesPersona/1095086

https://directori.upc.edu/dadesPersona/1003754

https://directori.upc.edu/dadesPersona/1145446

https://directori.upc.edu/dadesPersona/1145446

https://directori.upc.edu/dadesPersona/1218654
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modifica este dato igualmente en las tablas 6 y 7. A su vez, el único PDI clasificable 
dentro de la categoría “Otros” en la actualidad pertenece ya al grupo de profesorado 
Permanente 1 por haber alcanzado la categoría de profesora agregada. 
 


 
Recursos para el aprendizaje: materiales e infraestructurales, prácticas 
y servicios 
 
El título no contempla la posibilidad de realizar prácticas externas curriculares. No 
obstante, el procedimiento para la realización de prácticas extracurriculares está a 
disposición de los estudiantes. 
 
Aunque la titulación no contempla la realización de prácticas externas curriculares (con 
carácter obligatorio), sí se contempla su realización con carácter optativo, aportando 
éstas un valor añadido en su formación mediante la adquisición de competencias 
formativas tales como la emprendeduría y la innovación, el aprendizaje autónomo, la 
sostenibilidad y el compromiso social, el trabajo en equipo, las habilidades de 
comunicación, así como otras más específicas que se adquieren de forma más efectiva 
después de un periodo de formación fuera del ámbito académicos de la universidad. 
 
 
 


Calendario de implantación 
 
Según el Artículo 10.3 del Real Decreto 822/221 “no podrán ser reconocidos los créditos 
que corresponden a trabajos de fin de Grado o de Máster, a excepción de aquellos que 
se desarrollen específicamente en un programa de movilidad”. En este sentido, se debe 
eliminar de la tabla de equivalencias lo referente al TFM. 
 
Se ha eliminado de la Tabla 9. Equivalencias entre materias de los planes de estudio 
2012 y el propuesto, los créditos correspondientes a la realización del TFM. 
 
 
 


Áreas de mejora 
 


Personal académico y de apoyo a la docencia 
 
Establecer mecanismos o procedimientos para garantizar un nivel mínimo de inglés para 
el profesorado que imparte docencia en este idioma. 
 
La titulación se imparte desde sus orígenes en inglés, hecho que ha otorgado buena 
experiencia a los profesores participantes en la docencia del máster. De igual manera, 
todo el profesorado que participa en la titulación posee una vasta experiencia en 
investigación de calidad, para la cual es imprescindible un conocimiento y manejo 
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adecuado y avanzado de la lengua inglesa. Esta característica es común para todos los 
profesores participantes sea cual sea su edad y categoría.  
 


En la actualidad, el 65,5% del profesorado de la titulación posee una certificación B2 o 
superior de estudios de inglés (según el marco común europeo de referencia). 
Adicionalmente, cerca del 35% de los profesores poseen la certificación CLUC-EMI para 
la docencia en inglés (https://www.upc.edu/slt/ca/cursos-i-
certificats/certifica/examen-cluc-emi). Este hecho asegura un nivel de inglés de los 
profesores tal que se garantiza la adecuada impartición de la docencia en este idioma. 
Precisamente, la ETSEIB fomentará la consecución del mencionado certificado como un 
mecanismo concreto para asegurar y mantener un pertinente nivel de inglés dentro del 
profesorado de la titulación.  
 


Esta explicación se ha añadido a la memoria de verificación del título dentro del 
Apartado 5.1a). 
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1.10. Justificación del interés del título 


Los estudios del Máster Universitario en Automática y Robótica (MUAR) son una 
elección académica altamente relevante y beneficiosa en la era actual, en la que la 
automatización y la robótica están revolucionando numerosos campos y sectores. Este 
programa de máster ofrece una oportunidad única para adquirir conocimientos 
avanzados en estas disciplinas, lo que permite a los estudiantes prepararse para carreras 
prometedoras y contribuir al avance de la sociedad en general. 
 
La Automática y la Robótica son campos interdisciplinarios que involucran elementos de 
ingeniería mecánica, electrónica, informática, matemáticas y ciencias de la 
computación. Estudiar un máster en esta área ofrece a los estudiantes una sólida base 
teórica y práctica, que es esencial en una amplia gama de aplicaciones, desde la 
manufactura y la industria hasta la medicina y la exploración espacial. Los sistemas 
automatizados y robots están transformando la forma en que trabajamos y vivimos, y la 
demanda de profesionales altamente calificados en este campo sigue creciendo. 
 
Una de las principales razones para cursar el MUAR es la creciente relevancia de estas 
disciplinas en el mundo laboral actual. La automatización y la robótica se están 
convirtiendo en pilares fundamentales en la Industria 5.0, donde la integración de 
tecnologías avanzadas como la inteligencia artificial y el aprendizaje automático está 
transformando la producción, la logística y la cadena de suministro. Esto significa que 
las empresas están buscando ingenieros y especialistas en automatización y robótica 
para diseñar, implementar y mantener sistemas automatizados que mejoren la 
eficiencia y la productividad. 
 
Además de las aplicaciones prácticas, la Automática y la Robótica son fundamentales en 
la formación de habilidades intelectuales y técnicas. Los estudiantes de esta titulación 
desarrollan habilidades analíticas, de resolución de problemas y de programación, que 
son altamente valoradas en una variedad de campos. La habilidad para diseñar y 
controlar sistemas automatizados también es un activo importante en un mundo cada 
vez más impulsado por la tecnología. El MUAR ofrece un plan de estudios que combina 
la teoría y la práctica. Los estudiantes tienen la oportunidad de trabajar en proyectos 
prácticos que les permiten aplicar sus conocimientos en situaciones del mundo real. 
Estos proyectos en ocasiones se realizan en colaboración con la industria, lo que brinda 
a los estudiantes la oportunidad de adquirir experiencia laboral y establecer contactos 
en el sector. 
 
El MUAR da cabida a la formación complementaria de diversas titulaciones de grado de 
la UPC que se imparten en la ETSEIB, la ETSEIAT y en el Campus de Vilanova i la Geltrú. 
Su objetivo es claramente dual: formar profesionales para afrontar los retos de la 
industria y el sector productivo, así como el de afianzar las pautas en investigación para 
aquellos egresados que deseen continuar por la vía de la investigación de alta calidad. 
Diferentes universidades a nivel del estado español ofrecen titulaciones de aire 
semejante, pero que adolecen de profundidad en el tratamiento de las temáticas 
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relevantes (por su número total de créditos ECTS) o, por el contrario, son más 
especializados. Algunos ejemplos de estas titulaciones se recogen en la Tabla 2. 
 
Tabla 2. Algunos másteres afines al MUAR en el estado español 


Universidad Título ECTS Observaciones 


Universidad de 
Alicante 


Máster en Automática y 
Robótica 


60 Sesgado a estudiantes con una formación en 
arquitectura, edificación o ingeniería civil 


Universidad Politécnica 
de Madrid 


Máster Universitario en 
Automática y Robótica 


60 Clara orientación investigadora 


Universidad de Sevilla Máster en Automática, 
Robótica y Telemática 


60 Muy generalista, pues va dirigido a una 
amplia gama de grados 


Universidad Politécnica 
de Valencia 


Máster Universitario en 
Automática e 
Informática Industrial 


120 Orientación desde el control hacia la 
automatización de procesos industriales 


Universidad de Girona Master en Informática 
Industrial, Automática, 
Computación y Sistemas 


120 Enfoque hacia la computación y la ingeniería 
informática 


Universidad Carlos III 
de Madrid 


Máster en Robótica y 
Automatización 


90 Perfil de automatización de plantas 


 
Desde su creación como titulación de máster ofrecida por la ETSEIB, el MUAR se ha 
caracterizado por tener una importante demanda de estudiantes, cubriendo siempre 
sus plazas (con preinscripciones que superan con creces la oferta oficial), tanto de 
estudiantes de único máster como de doble máster (conjunto con el máster universitario 
en Ingeniería Industrial del ETSEIB). Adicionalmente, el MUAR es siempre una alternativa 
altamente atractiva para estudiantes de intercambio universitario (programa ERASMUS) 
provenientes de otras instituciones europeas y del resto del mundo. Este hecho potencia 
al MUAR como una alternativa atractiva para los futuros estudiantes de titulaciones de 
postgrado interesados en afianzar sus conocimientos en áreas relevantes dentro de la 
sociedad moderna. 
 
En particular, la re-verificación propuesta para esta titulación persigue alcanzar diversos 
objetivos estratégicos que buscan mejorar aspectos de funcionamiento e interrelación 
de las asignaturas del máster, ya que se habían detectado aspectos susceptibles de 
mejora a partir de consultas a estudiantes y graduados de la titulación. Por otra parte, 
se incorporarán temáticas no cubiertas por el plan de estudios vigente y que 
corresponden a tópicos de actual relevancia social, tecnológica y científica. 
Adicionalmente, se busca homogeneizar los contenidos de las diferentes materias de 
cara a evitar repeticiones entre algunos temas de las asignaturas del máster, a la vez que 
se compactarán los contenidos actuales de asignaturas transversales de ámbitos 
externos, permitiendo expandir otras materias para incluir relevantes temáticas 
actuales. 
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1.14. Perfiles fundamentales de egreso a los que se orientan las 
enseñanzas 


Los egresados del MUAR serán profesionales con altas capacidades en el uso de los 
sistemas robóticos y de control para procesos y procedimientos industriales. Podrán 
calcular y diseñar productos y procesos automáticos en el ámbito de la automática y la 
robótica. Dirigir, planificar y supervisar equipos multidisciplinarios y gestionar técnica y 
económicamente proyectos de automatización y robótica en empresas y centros 
tecnológicos. Estarán capacitados para aplicar algoritmos de aprendizaje automático, 
técnicas de procesamiento de datos e inteligencia artificial en la robótica. Serán capaces 
de resolver problemas en entornos nuevos y también de integrar conocimientos y 
enfrentarse a la complejidad de formular juicios a partir de una información que incluya 
reflexiones sobre las responsabilidades sociales y éticas vinculadas a la aplicación de sus 
conocimientos. Podrá comunicar las conclusiones a públicos especializados y no 
especializados.  
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1.12. Estructuras curriculares específicas y justificación de sus 
objetivos 


Este máster no tiene estructuras curriculares específicas. 


1.13. Estrategias metodológicas de innovación docente 
específicas y justificación de sus objetivos 


Esta titulación no contempla estrategias metodológicas de innovación docente 
específicas que afecten al conjunto de materias y asignaturas que configuran el plan de 
estudios. 
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4. PLANIFICACIÓN DE LAS ENSEÑANZAS 


4.1. Estructura básica de las enseñanzas 


4.1.a) Resumen del plan de estudios 


 


Tabla 4a. Resumen del plan de estudios (estructura cuatrimestral) 


Curso 1 Cuatrimestre 1 Cuatrimestre 2 


ECTS: 30 


Materias: 


• Ingeniería de Control (10 ECTS) 


• Robótica y Visión (5 ECTS) 


• Herramientas Transversales (15 ECTS) 


ECTS: 30 


Materias:  


• Ingeniería de Control (5 ECTS) 


• Robótica y Visión (10 ECTS) 


• Herramientas Transversales (5 ECTS) 


• Tópicos Avanzados (10 ECTS) 


Curso 2 Cuatrimestre 3 Cuatrimestre 4 


ECTS: 30 


Materias:  


• Ingeniería de Control (5 ECTS) 


• Robótica y Visión (5 ECTS) 


• Herramientas Transversales (10 ECTS) 


• Tópicos Avanzados (10 ECTS) 


ECTS: 30 


Materias: 


• Trabajo de Fin de Máster (15 ECTS) 


• Bloque Electivo (15 ECTS): 


- Asignaturas optativas: hasta 15 ECTS 
- Prácticas curriculares: hasta 15 ETCS 


 


 


Resumen de la distribución global de créditos 
 


Tipología de créditos Créditos ECTS 


Obligatorios Ingeniería de control 20 70 


Robótica y visión 20 


Herramientas transversales 30 


Optativos 35 


Prácticas externas 0 


Trabajo de Fin de Máster 15 


TOTAL 120 


 
Según el plan de estudios propuesto, el estudiante ha de cursar 4 de las asignaturas electivas 
(20 créditos ECTS) que conforman la materia “Tópicos avanzados”. Una lista de las asignaturas 
electivas que la titulación viene ofreciendo, cuyo contenido no formará parte de asignaturas 
obligatorias del nuevo plan de estudios, se presenta a continuación: 


• Fault Diagnosis and Supervisory Control 


• Robust Control 


• Human Robot Interaction and Teleoperation 
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• Medical Robotics 


• Model Predictive Control 


• Sensors, Instrumentation and Industrial Communications 


• Advanced Management Skills 


 
Estas asignaturas abordan temas de control automático, robótica y visión (además de temas 
de organización y dirección de empresas), con lo que complementan adecuadamente y según 
la elección del estudiante los conocimientos base de la titulación. Adicionalmente, 
asignaturas electivas de otras titulaciones de máster de la ETSEIB podrán ser reconocidas 
dentro de esta titulación. 
 
Por su parte, una de las opciones para obtener créditos referentes a la “Actividades 
complementarias de Libre Elección” es la de cursar hasta 3 asignaturas electivas (15 créditos 
ECTS) de aquellas que conforman la materia “Tópicos avanzados”. O bien el estudiante puede 
optar por realizar prácticas curriculares (hasta 15 créditos). 
 


4.1.b) Plan de estudios detallado 


 


Tabla 4b. Plan de estudios detallado  


Materia 1: Ingeniería de Control 


Número de créditos ECTS 20 


Tipología Obligatoria 


Organización temporal Cuatrimestre 1: 10 ECTS; Cuatrimestre 2: 5 ECTS; Cuatrimestre 3: 5 ECTS 


Modalidad Presencial 


Resultados del aprendizaje Conocimientos (knowledge):  


● K01.1 Interpretar adecuadamente los principios físicos y ecuaciones 
fundamentales que gobiernan el comportamiento de sistemas y 
aplicaciones avanzadas de control automático y/o la robótica. 


● K01.2 Establecer las relaciones matemáticas que describen los diferentes 
comportamientos dinámicos y estáticos de los sistemas reales. 


● K02.1 Identificar las principales características y propiedades frecuenciales 
y temporales de sistemas dinámicos lineales y no lineales. 


● K03.1 Comprender el funcionamiento y características de las estrategias de 
control automático más comunes para sistemas lineales. 


● K05.1 Representar problemas en las áreas de la automática y/o la robótica 
mediante técnicas de optimización. 


Habilidades (Skills) 


● S01.1 Definir las técnicas de modelado matemático de sistemas dinámicos 
más idóneas según el caso de estudio considerado y/o la aplicación de 
ingeniería propuesto. 


● S01.2 Determinar las herramientas software adecuadas para la 
construcción y validación de modelos matemáticos de sistemas 
cinemáticos y dinámicos. 
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Materia 1: Ingeniería de Control 


● S01.3 Formular un problema de control en lazo cerrado, identificando 
todos las señales y sistemas, y su interacción. 


● S02.1 Analizar las diversas opciones para resolver problemas de control 
automático dependiendo de las condiciones de contorno y contexto del 
caso de estudio considerado. 


● S02.3 Interpretar resultados provenientes de indicadores de desempeño 
de sistemas de control en lazo cerrado de cara a mejorar su 
comportamiento. 


Competencias (Competences) 


● C01.1 Proponer soluciones innovadoras a problemas de ingeniería que 
requieran el uso de conceptos y conocimientos del control automático, la 
robótica y/o la visión artificial.  


 


Materia 2: Robótica y Visión 


Número de créditos ECTS 20 


Tipología Obligatoria 


Organización temporal Cuatrimestre 1: 5 ECTS; Cuatrimestre 2: 10 ECTS; Cuatrimestre 3: 5 ECTS 


Modalidad Presencial 


Resultados del aprendizaje Conocimientos (knowledge):  


● K01.1 Interpretar adecuadamente los principios físicos y ecuaciones 
fundamentales que gobiernan el comportamiento de sistemas y 
aplicaciones avanzadas de control automático y/o la robótica. 


● K01.2 Establecer las relaciones matemáticas que describen los diferentes 
comportamientos dinámicos y estáticos de los sistemas reales. 


● K04.1 Definir modelos cinemáticos y dinámicos de los robots relacionados 
con desplazamiento y par articulares (individuales y del conjunto del 
robot). 


● K04.2 Establecer las diferentes características de las estrategias de 
modelado de dispositivos robóticos respecto a su relación con el entorno y 
uso. 


● K05.1 Representar problemas en las áreas de la automática y/o la robótica 
mediante técnicas de optimización. 


● K06.3 Relacionar los conceptos de áreas emergentes (e.g., inteligencia 
artificial, aprendizaje de máquina) con las técnicas tradicionales de análisis 
y síntesis de sistemas de visión artificial. 


Habilidades (Skills) 


● S01.1 Definir las técnicas de modelado matemático de sistemas dinámicos 
más idóneas según el caso de estudio considerado y/o la aplicación de 
ingeniería propuesto. 


● S01.2 Determinar las herramientas software adecuadas para la 
construcción y validación de modelos matemáticos de sistemas 
cinemáticos y dinámicos. 
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Materia 2: Robótica y Visión 


● S02.2 Analizar las diversas opciones para resolver problemas de robótica 
dependiendo de las condiciones de contorno y contexto del caso de estudio 
considerado.  


● S02.3 Interpretar resultados provenientes de indicadores de desempeño 
de sistemas de control en lazo cerrado de cara a mejorar su 
comportamiento. 


● S03.1 Desarrollar esquemas de estimación de parámetros de cara a 
mejorar el desempeño de manipuladores robóticos en tareas establecidas. 


● S03.2 Formular aplicaciones robóticas que usen técnicas de visión artificial 
y visual servoing. 


Competencias (Competences) 


● C01.1 Proponer soluciones innovadoras a problemas de ingeniería que 
requieran el uso de conceptos y conocimientos del control automático, la 
robótica y/o la visión artificial.  


 


Materia 3: Herramientas Transversales  


Número de créditos ECTS 30 


Tipología Obligatoria 


Organización temporal Cuatrimestre 1: 15 ECTS; Cuatrimestre 2: 5 ECTS; Cuatrimestre 3: 10 ECTS 


Modalidad Presencial 


Resultados del aprendizaje Conocimientos (knowledge):  


● K01.1 Interpretar adecuadamente los principios físicos y ecuaciones 
fundamentales que gobiernan el comportamiento de sistemas y 
aplicaciones avanzadas de control automático y/o la robótica. 


● K05.1 Representar problemas en las áreas de la automática y/o la robótica 
mediante técnicas de optimización. 


● K06.1 Relacionar los conceptos de áreas emergentes (e.g., inteligencia 
artificial, aprendizaje de máquina) con las técnicas tradicionales de análisis 
y síntesis de sistemas de control automático. 


● K06.2 Relacionar los conceptos de áreas emergentes (e.g., inteligencia 
artificial, aprendizaje de máquina) con las técnicas tradicionales de análisis 
y síntesis de sistemas robóticos. 


● K07.1 Identificar herramientas de análisis de datos para caracterizar, 
sintetizar, simular, explicar y predecir el comportamiento de casos de 
estudio reales e interpretables del control automático y/o la robótica.  


● K08.1 Seleccionar herramientas de programación adecuadas para 
desarrollar tareas de análisis, simulación e implementación de estrategias 
de gestión y supervisión en proyectos relacionados con el control 
automático y/o la robótica.  


● K09.2 Emplear estrategias de administración y gestión de equipos de 
trabajo en la ejecución de proyectos de ingeniería. 


Habilidades (Skills) 
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Materia 3: Herramientas Transversales  


● S04.1 Seleccionar las estrategias de gestión y control que genere el mejor 
desempeño del caso de estudio considerado considerando técnicas de IA y 
aprendizaje de máquina. 


● S08.1 Desarrollar la capacidad de contribuir a la innovación en instituciones 
y organizaciones empresariales nuevas o existentes, mediante la 
participación en proyectos creativos. 


● S08.2 Aplicar competencias y conocimientos sobre emprendimiento, 
organización y desarrollo empresarial de base tecnológica. 


Competencias (Competences) 


● C02.1 Combinar adecuadamente metodologías propias de áreas 
emergentes en la tecnología con las soluciones tradicionales en control 
automático y la robótica para el desarrollo de nuevas estrategias y 
productos tecnológicos. 


 


Materia 4: Tópicos Avanzados 


Número de créditos ECTS 20 


Tipología Optativa 


Organización temporal Cuatrimestre 2: 10 ECTS; Cuatrimestre 3: 10 ECTS 


Modalidad Presencial 


Resultados del aprendizaje Conocimientos (knowledge):  


● K07.2 Ampliar las herramientas de análisis de datos para caracterizar, 
sintetizar, simular, explicar y predecir el comportamiento de casos de 
estudio reales e interpretables del control automático y/o la robótica. 


Habilidades (Skills) 


● S04.2 Formular posibles soluciones basadas en técnicas emergentes para 
la solución de problemas industriales de control y robótica. 


● S07.2 Comprender el funcionamiento de tecnologías digitales avanzadas, 
de modo que puedan ser aplicadas con perspectiva crítica, en contextos 
diversos (académicos, profesionales, sociales o personales). 


Competencias (Competences) 


● C01.2 Proponer soluciones avanzadas de control automático y/o robótica 
que impliquen posterior investigación científico-tecnológica de alta 
calidad.  


● C02.1 Combinar adecuadamente metodologías propias de áreas 
emergentes en la tecnología con las soluciones tradicionales en control 
automático y/o la robótica para el desarrollo de nuevas estrategias y 
productos tecnológicos. 


● C02.2 Proponer combinaciones complejas de áreas emergentes en la 
tecnología con las soluciones tradicionales en control automático y la 
robótica para el desarrollo de nuevas estrategias y productos tecnológicos. 


● C03.1 Determinar las principales novedades científicas en control 
automático, robótica y/o visión artificial para la solución de problemas 
complejos de ingeniería. 
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Materia 4: Tópicos Avanzados 


● C03.2 Desarrollar investigación avanzada en control automático, robótica 
y/o visión artificial para la solución de problemas complejos de ingeniería. 


● C06.1 Evaluar adecuadamente las desigualdades por razón de sexo y 
género para diseñar soluciones adecuadas según el contexto. 


 


Materia 5: Actividades Complementarias de Libre Elección 


Número de créditos ECTS 15 


Tipología Optativa 


Organización temporal Cuatrimestre 4: 15 ECTS 


Modalidad Presencial 


Resultados del aprendizaje Conocimientos (knowledge):  


● K07.2 Ampliar las herramientas de análisis de datos para caracterizar, 
sintetizar, simular, explicar y predecir el comportamiento de casos de 
estudio reales e interpretables del control automático y/o la robótica.  


● K08.2 Determinar herramientas avanzadas de programación para el 
análisis, simulación e implementación de estrategias de gestión y 
supervisión en proyectos relacionados con el control automático y/o la 
robótica. 


● K09.1 Integrar el desarrollo de proyectos académicos con situaciones 
reales, abordando desafíos existentes en empresas de referencia y otros 
entornos similares de relevancia. 


Habilidades (Skills) 


● S04.3 Formular posibles soluciones novedosas basadas en técnicas 
emergentes para la solución de problemas industriales de control y/o 
robótica. 


● S05.1 Seleccionar informes y artículos científicos de relevancia que 
soporten la aplicación de técnicas de control automático y robótica en la 
solución de problemas de ingeniería. 


● S05.2 Realizar una clasificación más exhaustiva y especializada de informes 
y artículos científicos de relevancia que soporten la aplicación de técnicas 
de control automático y/o robótica en la solución de problemas de 
ingeniería. 


● S07.1 Sintetizar conocimientos de diversas disciplinas en los campos del 
control automático y/o la robótica para concebir y desarrollar proyectos, 
sistemas y soluciones de ingeniería. 


● S07.2 Comprender el funcionamiento de tecnologías digitales avanzadas, 
de modo que puedan ser aplicadas con perspectiva crítica, en contextos 
diversos (académicos, profesionales, sociales o personales). 


● S09.2 Participar en debates, haciendo uso de las habilidades 
interpersonales, como la escucha activa y la empatía, favoreciendo el 
trabajo en equipo. 


Competencias (Competences) 
● C02.2 Proponer combinaciones complejas de áreas emergentes en la 


tecnología con las soluciones tradicionales en control automático y la 
robótica para el desarrollo de nuevas estrategias y productos tecnológicos. 
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Materia 5: Actividades Complementarias de Libre Elección 


● C04.2 Emprender acciones que restablezcan y mantengan la salud de los 
ecosistemas y mejoren la justicia. 


● C05.1 Identificar problemas que requieran tomar decisiones autónomas, 
informadas y argumentadas para actuar con responsabilidad social frente 
a problemas, siguiendo valores y principios éticos. 


● C06.1 Evaluar adecuadamente las desigualdades por razón de sexo y 
género para diseñar soluciones adecuadas según el contexto. 


 


Materia 6: Trabajo de Fin de Máster 


Número de créditos ECTS 15 


Tipología Obligatoria 


Organización temporal Cuatrimestre 4: 15 ECTS 


Modalidad Presencial 


Resultados del aprendizaje Conocimientos (knowledge):  


● K08.2 Determinar herramientas avanzadas de programación para el 
análisis, simulación e implementación de estrategias de gestión y 
supervisión en proyectos relacionados con el control automático y/o la 
robótica. 


● K09.1 Integrar el desarrollo de proyectos académicos con situaciones 
reales, abordando desafíos existentes en empresas de referencia y otros 
entornos similares de relevancia. 


Habilidades (Skills) 


● S05.2 Realizar una clasificación más exhaustiva y especializada de informes 
y artículos científicos de relevancia que soporten la aplicación de técnicas 
de control automático y/o robótica en la solución de problemas de 
ingeniería. 


● S06.1 Determinar las herramientas de gestión y visualización de datos y 
resultados más adecuadas de cara a interpretar resultados de 
implementaciones de control automático y robótica. 


● S09.1 Comunicarse eficazmente de forma oral, escrita y gráfica con otras 
personas sobre el aprendizaje, la elaboración del pensamiento y la toma de 
decisiones. 


Competencias (Competences) 


● C01.2 Proponer soluciones avanzadas de control automático y/o robótica 
que impliquen posterior investigación científico-tecnológica de alta 
calidad. 


● C03.2 Desarrollar investigación avanzada en control automático, robótica 
y/o visión artificial para la solución de problemas complejos de ingeniería. 


● C04.1 Integrar los valores de la sostenibilidad, entendiendo la complejidad 
de los sistemas. 


● C05.1 Identificar problemas que requieran tomar decisiones autónomas, 
informadas y argumentadas para actuar con responsabilidad social frente 
a problemas, siguiendo valores y principios éticos. 
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Materia 6: Trabajo de Fin de Máster 


● C06.1 Evaluar adecuadamente las desigualdades por razón de sexo y 
género para diseñar soluciones adecuadas según el contexto. 
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Tabla de correspondencia entre los Resultados de Aprendizaje de la Titulación y los Resultados de Aprendizaje de Materia 
 


Resultado de aprendizaje TITULACIÓN Resultado de aprendizaje de MATERIA MATERIA 1 MATERIA 2 MATERIA 3 


CÓDIGO ENUNCIADO CÓDIGO ENUNCIADO ECTS ECTS ECTS 


  


K01 


Interpretar adecuadamente los 
principios físicos y ecuaciones 
fundamentales que gobiernan el 
comportamiento de sistemas y 
aplicaciones avanzadas en los 
ámbitos del control automático y 
la robótica.  


K01.1 


Interpretar adecuadamente los 
principios físicos y ecuaciones 
fundamentales que gobiernan el 
comportamiento de sistemas y 
aplicaciones avanzadas de 
control automático y/o la 
robótica. 
 


M1. Ingeniería de 
Control 
20 ECTS 


M2. Robótica y 
Visión 
20 ECTS  


 M3. 
Herramientas 
Transversales 
30 ECTS 


K01.2 


Establecer las relaciones 
matemáticas que describen los 
diferentes comportamientos 
dinámicos y estáticos de los 
sistemas reales. 


M1. Ingeniería de 
Control 
20 ECTS 


M2. Robótica y 
Visión 
20 ECTS 


 


K02 
  
  


Citar las características más 
relevantes de los sistemas de 
control lineales y no lineales, sus 
partes fundamentales y la 
interrelación entre ellas.  


K02.1 


Identificar las principales 
características y propiedades 
frecuenciales y temporales de 
sistemas dinámicos lineales y no 
lineales. 


M1. Ingeniería de 
Control 
20 ECTS 


    


K03 
  


Definir las estrategias de control 
automático más generales y 
consideradas estándar dentro de 
marco de trabajo teórico en 
ingeniería de control.  


K03.1 


Comprender el funcionamiento 
y características de las 
estrategias de control 
automático más comunes para 
sistemas lineales. 


M1. Ingeniería de 
Control 
20 ECTS 
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K03.2 


Comprender el funcionamiento 
y características de estrategias 
avanzadas de control 
automático para sistemas 
lineales. 


M1. Ingeniería de 
Control 
20 ECTS 


    


K04 


Determinar modelos cinemáticos 
y dinámicos de robots, así como 
sus sistemas de control de 
movimiento y fuerza.  


K04.1 


Definir modelos cinemáticos y 
dinámicos de los robots 
relacionados con 
desplazamiento y par articulares 
(individuales y del conjunto del 
robot). 


M2. Robótica y 
Visión 
20 ECTS 


    


K04.2 


Establecer las diferentes 
características de las estrategias 
de modelado de dispositivos 
robóticos respecto a su relación 
con el entorno y uso.  


M2. Robótica y 
Visión 
20 ECTS 


    


K05 


Definir métodos de estimación de 
parámetros/estados óptimos, así 
como técnicas de búsqueda y 
satisfacción de restricciones en 
aplicaciones de la robótica y 
control automático.  


K05.1 


Representar problemas en las 
áreas de la automática y la 
robótica mediante técnicas de 
optimización. 


M1. Ingeniería de 
Control 
20 ECTS 


M2. Robótica y 
Visión 
20 ECTS 


 M3. 
Herramientas 
Transversales 
30 ECTS 


K06 
  


Relacionar los conceptos de áreas 
emergentes (e.g., inteligencia 
artificial, aprendizaje de 
máquina) con las técnicas 
tradicionales de análisis y síntesis 
de sistemas de control 
automático y robótica. 


K06.1 


Relacionar los conceptos de 
áreas emergentes (e.g., 
inteligencia artificial, 
aprendizaje de máquina) con las 
técnicas tradicionales de análisis 
y síntesis de sistemas de control 
automático. 


M3. Herramientas 
Transversales 
30 ECTS 
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K06.2 


Relacionar los conceptos de 
áreas emergentes (e.g., 
inteligencia artificial, 
aprendizaje de máquina) con las 
técnicas tradicionales de análisis 
y síntesis de sistemas robóticos. 


M3. Herramientas 
Transversales 
30 ECTS 


    


K06.3 


Relacionar los conceptos de 
áreas emergentes (e.g., 
inteligencia artificial, 
aprendizaje de máquina) con las 
técnicas tradicionales de análisis 
y síntesis de sistemas de visión 
artificial. 


M2. Robótica y 
Visión 
20 ECTS 


  


K07 


Identificar herramientas de 
análisis de datos para 
caracterizar, sintetizar, simular, 
explicar y predecir el 
comportamiento de sistemas 
físicos en el ámbito del control 
automático y la robótica.  


K07.1 


Identificar herramientas de 
análisis de datos para 
caracterizar, sintetizar, simular, 
explicar y predecir el 
comportamiento de casos de 
estudio reales e interpretables 
del control automático y/o la 
robótica.  


M3. Herramientas 
Transversales 
30 ECTS 


  


K07.2 


Ampliar las herramientas de 
análisis de datos para 
caracterizar, sintetizar, simular, 
explicar y predecir el 
comportamiento de casos de 
estudio reales e interpretables 
del control automático y/o la 
robótica. 


M4. Tópicos 
Avanzados  
20 ECTS 


M5. Actividades 
complementarias 
de Libre Elección 
15 ECTS 
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K08  


Seleccionar herramientas de 
programación adecuadas para 
desarrollar tareas de análisis, 
simulación e implementación de 
estrategias de gestión y 
supervisión en proyectos 
relacionados con la robótica y el 
control automático. 


K08.1 


Seleccionar herramientas de 
programación adecuadas para 
desarrollar tareas de análisis, 
simulación e implementación de 
estrategias de gestión y 
supervisión en proyectos 
relacionados con el control 
automático y/o la robótica. 


M3. Herramientas 
Transversales 
30 ECTS 


  


K08.2 


Determinar herramientas 
avanzadas de programación 
para el análisis, simulación e 
implementación de estrategias 
de gestión y supervisión en 
proyectos relacionados con el 
control automático y/o la 
robótica. 


M5. Actividades 
complementarias 
de Libre Elección 
15 ECTS 


M6. Trabajo Fin 
de Máster 
15 ECTS 


 


K09 
  


Reconocer los principales 
principios y herramientas de la 
administración y dirección de 
empresas y organizaciones en el 
sector tecnológico. 


K09.1 


Integrar el desarrollo de 
proyectos académicos con 
situaciones reales, abordando 
desafíos existentes en empresas 
de referencia y otros entornos 
similares de relevancia. 


M5. Actividades 
complementarias 
de Libre Elección 
15 ECTS 


M6. Trabajo Fin 
de Máster 
15 ECTS 


 


K09.2 


Emplear estrategias de 
administración y gestión de 
equipos de trabajo en la 
ejecución de proyectos de 
ingeniería. 


M3. Herramientas 
Transversales 
30 ECTS 


   


S01 
  
  


Desarrollar modelos matemáticos 
de sistemas dinámicos de cara a 
su uso en el diseño de sistemas 


S01.1 
Definir las técnicas de modelado 
matemático de sistemas 
dinámicos más idóneas según el 


M1. Ingeniería de 
Control 
20 ECTS 


M2. Robótica y 
Visión 
20 ECTS 
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de control automático y de 
análisis de dispositivos 
robotizados.  


caso de estudio considerado y/o 
la aplicación de ingeniería 
propuesto. 


S01.2 


Determinar las herramientas 
software adecuadas para la 
construcción y validación de 
modelos matemáticos de 
sistemas cinemáticos y 
dinámicos. 


M1. Ingeniería de 
Control 
20 ECTS 


M2. Robótica y 
Visión 
20 ECTS 


 


S01.3 


Formular un problema de 
control en lazo cerrado, 
identificando todos las señales y 
sistemas, y su interacción. 


M1. Ingeniería de 
Control 
20 ECTS 


   


S02 
  
  


Resolver problemas de control, 
teniendo en cuenta 
incertidumbre en el modelo del 
sistema considerado, mediante el 
diseño de estrategias de control 
adecuadas. 


S02.1 


Analizar las diversas opciones 
para resolver problemas de 
control automático 
dependiendo de las condiciones 
de contorno y contexto del caso 
de estudio considerado. 


M1. Ingeniería de 
Control 
20 ECTS 


  


S02.2 


Analizar las diversas opciones 
para resolver problemas de 
robótica dependiendo de las 
condiciones de contorno y 
contexto del caso de estudio 
considerado. 


M2. Robótica y 
Visión 
20 ECTS 


  


S02.3 


Interpretar resultados 
provenientes de indicadores de 
desempeño de sistemas de 
control en lazo cerrado de cara a 
mejorar su comportamiento. 


M1. Ingeniería de 
Control 
20 ECTS 


M2. Robótica y 
Visión 
20 ECTS 
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S03 
  


Aplicar técnicas de control 
automático control y de 
estimación (de estados y 
parámetros) a la gestión de 
manipuladores robóticos en un 
entorno controlado. 


S03.1 


Desarrollar esquemas de 
estimación de parámetros de 
cara a mejorar el desempeño de 
manipuladores robóticos en 
tareas establecidas. 


M2. Robótica y 
Visión 
20 ECTS 


  


S03.2 
Formular aplicaciones robóticas 
que usen técnicas de visión 
artificial y visual servoing. 


M2. Robótica y 
Visión 
20 ECTS 


  


S04 
  


Evaluar las potenciales ventajas 
de usar tecnologías emergentes 
junto a conceptos clásicos de la 
robótica y el control automático 
en la resolución de problemas 
prácticos en entornos 
industriales.  


S04.1 


Seleccionar las estrategias de 
gestión y control que genere el 
mejor desempeño del caso de 
estudio considerado 
considerando técnicas de IA y 
aprendizaje de máquina. 


M3. Herramientas 
Transversales 
30 ECTS 


   


S04.2 


Formular posibles soluciones 
basadas en técnicas emergentes 
para la solución de problemas 
industriales de control, robótica 
y/o visión por computador. 


M4. Tópicos 
Avanzados  
20 ECTS 


  


S04.3 


Formular posibles soluciones 
novedosas basadas en técnicas 
emergentes para la solución de 
problemas industriales de 
control y/o robótica. 


M5. Actividades 
complementarias 
de Libre Elección 
15 ECTS 


  


S05 
  


Elegir fuentes pertinentes en la 
literatura científica y técnica 
mediante canales adecuados, 
integrando la información con 
habilidades de síntesis, análisis de 
opciones y evaluación crítica. 


S05.1 


Seleccionar informes y artículos 
científicos de relevancia que 
soporten la aplicación de 
técnicas de control automático 
y/o robótica en la solución de 
problemas de ingeniería. 


M5. Actividades 
complementarias 
de Libre Elección 
15 ECTS 
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S05.2 


Realizar una clasificación más 
exhaustiva y especializada de 
informes y artículos científicos 
de relevancia que soporten la 
aplicación de técnicas de control 
automático y/o robótica en la 
solución de problemas de 
ingeniería. 


M5. Actividades 
complementarias 
de Libre Elección 
15 ECTS 


M6. Trabajo Fin 
de Máster 
15 ECTS 


 


S06 
  


Gestionar de manera eficiente la 
información proveniente de 
estudios analíticos, numéricos 
y/o experimentales, 
automatizando su análisis para 
facilitar la obtención de 
conocimientos relevantes.  


S06.1 


Determinar las herramientas de 
gestión y visualización de datos 
y resultados más adecuadas de 
cara a interpretar resultados de 
implementaciones de control 
automático y/o robótica. 


M6. Trabajo Fin de 
Máster 
15 ECTS 


   


S07 
  


Sintetizar conocimientos de 
diversas disciplinas en los campos 
del control automático y la 
robótica para concebir y 
desarrollar proyectos, sistemas y 
soluciones de ingeniería mientras 
se comprende el funcionamiento 
de tecnologías digitales 
avanzadas, de modo que puedan 
ser aplicadas con perspectiva 
crítica, en contextos diversos 
(académicos, profesionales, 
sociales o personales).  


S07.1 


Sintetizar conocimientos de 
diversas disciplinas en los 
campos del control automático y 
/o la robótica para concebir y 
desarrollar proyectos, sistemas y 
soluciones de ingeniería. 


M5. Actividades 
complementarias 
de Libre Elección 
15 ECTS 


   


S07.2 


Comprender el funcionamiento 
de tecnologías digitales 
avanzadas, de modo que 
puedan ser aplicadas con 
perspectiva crítica, en contextos 
diversos (académicos, 
profesionales, sociales o 
personales). 


M4. Tópicos 
Avanzados  
20 ECTS 


M5. Actividades 
complementarias 
de Libre Elección 
15 ECTS 
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S08 
  


Desarrollar la capacidad de 
contribuir a la innovación en 
instituciones y organizaciones 
empresariales nuevas o 
existentes, mediante la 
participación en proyectos 
creativos y tener capacidad para 
aplicar competencias y 
conocimientos sobre 
emprendimiento, organización y 
desarrollo empresarial de base 
tecnológica. 


S08.1 


Desarrollar la capacidad de 
contribuir a la innovación en 
instituciones y organizaciones 
empresariales nuevas o 
existentes, mediante la 
participación en proyectos 
creativos. 


M3. Herramientas 
Transversales 
30 ECTS 


  


S08.2 


Aplicar conocimientos sobre 
emprendimiento, organización y 
desarrollo empresarial de base 
tecnológica. 


M3. Herramientas 
Transversales 
30 ECTS 


  


S09 
  


Comunicarse eficazmente de 
forma oral, escrita y gráfica con 
otras personas sobre el 
aprendizaje, la elaboración del 
pensamiento y la toma de 
decisiones, y participar en 
debates, haciendo uso de las 
habilidades interpersonales, 
como la escucha activa y la 
empatía, que favorecen el trabajo 
en equipo.  


S09.1 


Comunicarse eficazmente de 
forma oral, escrita y gráfica con 
otras personas sobre el 
aprendizaje, la elaboración del 
pensamiento y la toma de 
decisiones. 


M6. Trabajo Fin de 
Máster 
15 ECTS 


   


S09.2 


Participar en debates, haciendo 
uso de las habilidades 
interpersonales, como la 
escucha activa y la empatía, 
favoreciendo el trabajo en 
equipo. 


M5. Actividades 
complementarias 
de Libre Elección 
15 ECTS 


   


C01 
  
  


Proponer soluciones innovadoras 
a problemas de ingeniería que 
requieran el uso de conceptos y 
conocimientos de las áreas de 
control automático y robótica.  


C01.1 


Proponer soluciones 
innovadoras a problemas de 
ingeniería que requieran el uso 
de conceptos y conocimientos 
del control automático, la 
robótica y/o la visión artificial.  


M1. Ingeniería de 
Control 
20 ECTS 


M2. Robótica y 
Visión 
20 ECTS 
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C01.2 


Proponer soluciones avanzadas 
de control automático y/o 
robótica que impliquen 
posterior investigación 
científico-tecnológica de alta 
calidad.  


M4. Tópicos 
Avanzados  
20 ECTS 


M6. Trabajo Fin 
de Máster 
15 ECTS 


 


C02 
  
  


Combinar adecuadamente 
metodologías propias de áreas 
emergentes en la tecnología con 
las soluciones tradicionales en 
control y robótica para el 
desarrollo de nuevas estrategias y 
productos tecnológicos.  


C02.1 


Combinar adecuadamente 
metodologías propias de áreas 
emergentes en la tecnología con 
las soluciones tradicionales en 
control automático y la robótica 
para el desarrollo de nuevas 
estrategias y productos 
tecnológicos.  


M3. Herramientas 
Transversales 
30 ECTS 


  


C02.2 


Proponer combinaciones 
complejas de áreas emergentes 
en la tecnología con las 
soluciones tradicionales en 
control automático y la robótica 
para el desarrollo de nuevas 
estrategias y productos 
tecnológicos.  


M4. Tópicos 
Avanzados  
20 ECTS 


M5. Actividades 
complementarias 
de Libre Elección 
15 ECTS 


  
 


C03 
  


Formular ideas y teorías sólidas 
en control y/o robótica con el 
objetivo de realizar investigación 
científica de alta calidad y 
contribuir a la innovación en las 
áreas de conocimiento 
involucradas. 


C03.1 


Determinar las principales 
novedades científicas en control 
automático, robótica o visión 
artificial para la solución de 
problemas complejos de 
ingeniería. 


M4. Tópicos 
Avanzados  
20 ECTS 


   


C03.2 
Desarrollar investigación 
avanzada en control automático, 


M4. Tópicos 
Avanzados  


M6. Trabajo Fin 
de Máster 
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robótica o visión artificial para la 
solución de problemas 
complejos de ingeniería. 


20 ECTS 15 ECTS 


C04 
  


Integrar los valores de la 
sostenibilidad, entendiendo la 
complejidad de los sistemas, con 
el fin de emprender o promover 
acciones que restablezcan y 
mantengan la salud de los 
ecosistemas y mejoren la justicia, 
generando así visiones para 
futuros sostenibles. 


C04.1 
Integrar los valores de la 
sostenibilidad, entendiendo la 
complejidad de los sistemas. 


M6. Trabajo Fin de 
Máster 
15 ECTS 


   


C04.2 


Emprender acciones que 
restablezcan y mantengan la 
salud de los ecosistemas y 
mejoren la justicia. 


M5. Actividades 
complementarias 
de Libre Elección 
15 ECTS 


   


C05 
  


Identificar y analizar problemas 
que requieran tomar decisiones 
autónomas, informadas y 
argumentadas, para actuar con 
responsabilidad social, siguiendo 
valores y principios éticos.  


C05.1 


Identificar problemas que 
requieran tomar decisiones 
autónomas, informadas y 
argumentadas, para actuar con 
responsabilidad social, siguiendo 
valores y principios éticos.  


M5. Actividades 
complementarias 
de Libre Elección 
15 ECTS 


M6. Trabajo Fin 
de Máster 
15 ECTS 


  


C06 
  


Desarrollar la capacidad de 
evaluar las desigualdades por 
razón de sexo y género, para 
diseñar soluciones adecuadas 
según el contexto.  


C06.1 


Evaluar adecuadamente las 
desigualdades por razón de sexo 
y género para diseñar soluciones 
adecuadas según el contexto. 


M4. Tópicos 
Avanzados  
20 ECTS 


M5. Actividades 
complementarias 
de Libre Elección 
15 ECTS 


M6. Trabajo Fin 
de Máster 
15 ECTS 
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4.4. Estructuras curriculares específicas 


Este máster no contempla estructuras curriculares específicas. 
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5.2.d) Perfil básico de otros recursos de apoyo a la docencia necesarios 


La Escuela Técnica Superior de Ingeniería Industrial de Barcelona cuenta con el apoyo 
del personal técnico, de gestión y de administración y servicios  
(PTGAS) según la distribución por categorías y áreas funcionales que se reproduce a 
continuación, excluyendo el personal de la Biblioteca: 
 


Categoría Área Personal 


Jefe/a UTG Ámbito Ing. Industrial 
Barcelona 


Administración 1 


Jefe/a del Área de soporte a la gestión 
de la investigación y la transferencia de 
resultados 


Administración 1 


Jefe/a del Área de Recursos y Servicios Administración 1 


Jefe/a del Área de soporte a la gestión 
de los estudios de grado y máster 


Administración 1 


Jefe/a del  Área de soporte a 
departamentos e institutos 


Administración 1 


Jefe/a del Área de soporte institucional y 
relaciones externas 


Administración 1 


Jefe/a del Área de soporte a la gestión 
de los estudios de doctorado 


Administración 1 


Técnico/a Administración 16 


Técnico/a de administración Administración 15 


Administrativo/a Administración 36 


Jefe/a de TL 
Laboratorio y 


taller 
1 


Jefe/a del Área de Servicios Técnicos de 
Laboratorio 


Laboratorio y 
taller 


1 


Técnico/a de TL 
Laboratorio y 


taller 
37 


Jefe/a del Servicio de Obras y 
Mantenimiento  


Mantenimiento 1 


Encargado/a de Mantenimiento  Mantenimiento 3 


Técnico/a de Mantenimiento Mantenimiento 2 
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Categoría Área Personal 


Rble Servicios de Recepción Recepción 1 


Rble. Recepción Tarde Recepción 1 


Auxiliar de servicios Recepción 6 


Promotor/a de Investigación Investigación 1 


Técnico/a de Investigación Investigación 1 


Jefe/a Servicios TIC (Tecnologías de la 
Información y Comunicación) 


TIC 1 


Responsable SIC TIC 2 


Técnico/a Superior en IC TIC 7 


Técnico/a IC TIC 3 


Operador/a en IC TIC 3 


TOTAL 145 
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5. PERSONAL ACADÉMICO Y DE APOYO A LA 
DOCENCIA 


5.1. Perfil básico del profesorado 


5.1.a) Descripción de la plantilla de profesorado del título 


La docencia del máster será principalmente impartida por profesores de los siguientes 
departamentos: 


● Ingeniería de Sistemas, Automática e Informática Industrial (ESAII),  
● Organización de Empresas (DOE),  


ambos con vinculación docente en la ETSEIB. Toda la plantilla docente está integrada 
por doctores, con méritos docentes y de investigación reconocidos. Cada profesor es 
experto o ha trabajado durante muchos años en las temáticas correspondientes a las 
asignaturas que impartirán. Los correspondiente CVs detallados de cada profesor son 
perfectamente accesibles a través de FUTUR (www.futur.upc.edu) o mediante las bases 
de datos científicas reconocidas (e.g., scopus, IEEE xplore, Google Scholar, Academia). 
Todo el profesorado hace parte de grupos de investigación de reconocimiento nacional 
y/o internacional, algunos de ellos consolidados según la Generalitat de Catalunya. Entre 
los aproximadamente 28 profesores (22 del ESAII y 6 del DOE), se pueden contar más de 
un centenar de tesis doctorales dirigidas, un importante número de artículos científicos 
de revista y congreso/conferencia, además de patentes tecnológicas y otros logros 
científico-técnicos. La gran mayoría son acreditados y con categorías de Titular 
Universitario, Agregado/a y Catedrático/a. Sólo un par son investigadores 
postdoctorales o con figuras en vía de estabilización en plantilla permanente. 
 
Dado que la titulación se imparte íntegramente en inglés, actualmente el 65,5% del 
profesorado de la titulación posee una certificación B2 o superior de estudios de inglés 
(según el marco común europeo de referencia). Adicionalmente, cerca del 35% de los 
profesores poseen la certificación CLUC-EMI para la docencia en inglés 
(https://www.upc.edu/slt/ca/cursos-i-certificats/certifica/examen-cluc-emi). Este 
hecho asegura un nivel de inglés de los profesores tal que se garantiza la adecuada 
impartición de la docencia en este idioma. Precisamente, la ETSEIB fomentará la 
consecución del mencionado certificado como un mecanismo concreto para asegurar y 
mantener un pertinente nivel de inglés dentro del profesorado de la titulación.  
 


5.1.b) Estructura de profesorado 


Tabla 6. Resumen del profesorado asignado al título 


Categoría Núm. ECTS (%) Doctores/as (%) Acreditados/as (%) Sexenios Quinquenios 


Permanentes 1 26 62% 100% 100% 74 111 


Permanentes 2 2 12,5% 100% 50% 1 9 
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Categoría Núm. ECTS (%) Doctores/as (%) Acreditados/as (%) Sexenios Quinquenios 


Lectores 2 8,33% 100% 100% 0 0 


Asociados 6 17,17% 16,67% 0% 0 0 


Otros 0      


Total 36 100% --- --- 75 120 


Permanentes 1: profesorado permanente para el que es necesario ser doctor (CC, CU, CEU, TU, agregado y asimilables en centros 
privados). 


Permanentes 2: profesorado permanente para el que no es necesario ser doctor (TEU, colaboradores y asimilables en centros 
privados). 


Otros: profesorado visitante, becarios, etc. 


El profesorado funcionario (CU, TU, CEU y TEU) se considerará acreditado. 


 


5.2. Perfil detallado del profesorado 


5.2.a) Detalle del profesorado asignado al título por ámbito de conocimiento 


 


Tabla 7a. Detalle del profesorado asignado al título por ámbitos de conocimiento.  


Área o ámbito de conocimiento 1:  Ingeniería de Sistemas, Automática e Informática 
Industrial (ESAII) 


Número de profesores/as 29 


Número y % de doctores/as 27 (90%) 


Número y % de acreditados/as 26 (89,66%) 


Número de profesores/as por 
categorías 


Permanentes 1: 22 


Permanentes 2: 2 


Lectores: 2 


Asociados: 3 


Otros: 0 


Materias / asignaturas Ingeniería de control, Robótica y Visión, Herramientas Transversales, 
Tópicos Avanzados, Actividades Complementarias de Libre Elección, 
Trabajo de Fin de Máster 


ECTS impartidos (previstos) 90 - 105 


ECTS disponibles (potenciales) --- 


 


Área o ámbito de conocimiento 2:  Organización de Empresas 


Número de profesores/as 5 


Número y % de doctores/as 2 (40%) 


Número y % de acreditados/as 2 (40%) 


Número de profesores/as por 
categorías 


Permanentes 1: 2 


Permanentes 2: 0 


Lectores: 0 


Asociados: 3 


C
SV


: 7
56


66
62


41
70


02
67


08
36


08
30


3 
- V


er
ifi


ca
bl


e 
en


 h
ttp


s:
//s


ed
e.


ed
uc


ac
io


n.
go


b.
es


/c
id


 y
 C


ar
pe


ta
 C


iu
da


da
na


 h
ttp


s:
//s


ed
e.


ad
m


in
is


tra
ci


on
.g


ob
.e


s



https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=756666241700267083608303





UPC – VERIFICA - Alegaciones 
Máster Universitario en Automática y Robótica – ETSEIB Junio 2024 


 
 


3 
 


Área o ámbito de conocimiento 2:  Organización de Empresas 


Otros: 0 


Materias / asignaturas Herramientas Transversales, Tópicos Avanzados, Actividades 
Complementarias de Libre Elección, Trabajo de Fin de Máster 


ECTS impartidos (previstos) 15 - 30 


ECTS disponibles (potenciales) --- 


 


Área o ámbito de conocimiento 3:  Robótica e Informática Industrial 


Número de profesores/as 1 


Número y % de doctores/as 1 (100%) 


Número y % de acreditados/as 1 (100%) 


Número de profesores/as por 
categorías 


Permanentes 1: 1 


Permanentes 2: 0 


Lectores: 0 


Asociados: 0 


Otros: 0 


Materias / asignaturas Herramientas Transversales, Tópicos Avanzados, Actividades 
Complementarias de Libre Elección, Trabajo de Fin de Máster 


ECTS impartidos (previstos) 15 - 30 


ECTS disponibles (potenciales) --- 


 


Área o ámbito de conocimiento 4:  Ingeniería Electrónica 


Número de profesores/as 1 


Número y % de doctores/as 1 (100%) 


Número y % de acreditados/as 1 (100%) 


Número de profesores/as por 
categorías 


Permanentes 1: 1 


Permanentes 2: 0 


Lectores: 0 


Asociados: 0 


Otros: 0 


Materias / asignaturas Herramientas Transversales, Tópicos Avanzados, Actividades 
Complementarias de Libre Elección, Trabajo de Fin de Máster 


ECTS impartidos (previstos) 15 - 30 


ECTS disponibles (potenciales) --- 


 


5.2.b) Méritos docentes del profesorado no acreditado y/o méritos de 
investigación del profesorado no doctor 
 
Dentro del Departamento de ESAII se cuenta con plantilla joven y en formación, 
compuesta para el caso del máster por dos lectores y una estudiante doctoral en cercana 
a obtener el título de doctora. Esta última, con gran experiencia en actividades prácticas 
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dentro del área de robótica y control automático, brinda soporte experto dentro de las 
actividades de laboratorio y soporta la parte de hardware con gran habilidad. Por otro 
lado, los dos lectores se encuentran en proceso de estabilización a la figura de 
profesores agregados, realizando docencia desde hace unos años y generando 
investigación de alta calidad soportada por la consecución de varios proyectos 
competitivos nacionales y la publicación de artículos de alto impacto. 


El proceso transversal de la universidad PT 04.02 Accés i Selecció PDI i PTGAS, describe 
el procedimiento para garantizar la calidad, la eficacia y la eficiencia en el proceso de 
acceso y selección del Personal Docente e Investigador, incluyendo el profesorado 
asociado. Esta sistemática es aplicada por todos los departamentos para cubrir sus 
necesidades docentes de forma que queda garantizada la adecuación de la experiencia 
profesional del profesorado a la docencia que deberá impartir. En este sentido, cuando 
se publica una oferta, los/las candidatos/as se inscriben a la misma y adjuntan su 
curriculum vitae, la titulación requerida y los documentos acreditativos de los méritos 
alegados. En última instancia es la comisión de selección constituida ad hoc la que 
realizará la valoración de las candidaturas rellenando una ficha de valoración de cada 
una de ellas y emitiendo la correspondiente acta de evaluación que se elevará a 
resolución del/de la vicerector/a competente. 
 
Una vez el/a profesor/a entra a formar parte de la comunidad UPC, su currículum puede 
consultarse en el directorio de la web, así como los méritos en cuanto a investigación y 
docencia (portales FUTUR, de producción científica y APRÈN, de producción docente). 
 
En estos portales encontramos, pues, la producción científica y docente del profesorado 
no acreditado,  como por ejemplo el profesor titular de escuela universitaria 
perteneciente al Departamento de Ingeniería de Sistemas, Automática e Informática 
Industrial, Enric Xavier Martín Rull, con acceso directo a consulta de su producción 
docente a través del enlace al portal APRÈN: 
https://apren.upc.edu/es/professorat/1003329), o el profesor colaborador Josep 
Cugueró Escofet (acceso a su producción docente en el portal APRÈN: 
https://apren.upc.edu/ca/professorat/1002819). 
 
En cuanto al profesorado asociado, también son consultables sus méritos docentes y de 
investigación, en caso de que posean el doctorado y trayectoria como personal 
investigador, en los citados portales FUTUR y APRÉN. Relacionamos a continuación los 
méritos mencionados.   
 


• El profesor Joan Vallvé Navarro, del Departamento de Ingeniería de Sistemas, 


Automática e Informática Industrial, profesor de prácticas de la asignatura 


Sistemas de Percepción, es doctor por la UPC en el programa Automática, 


Robótica y Visión. A partir de su tesis Medidas de información para el mapping y 


la localización, ha trabajado en varios proyectos europeos en el desarrollo de 


algoritmos de estimación para diferentes tipologías de vehículos. Otros 


asociados también del mismo departamento son los profesores Cristina Lampon 


Diestre o Leopoldo Palomo, responsable este último del laboratorio de robótica 
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https://www.upc.edu/qualitat/ca/temes/qualitat-institucional/sigq-upc/continguts/copy_of_processos-transversals/pt-04-02-acces-i-seleccio-pdi-i-pas.pdf

https://futur.upc.edu/?locale=es

https://apren.upc.edu/es

https://apren.upc.edu/es/professorat/1003329

https://apren.upc.edu/ca/professorat/1002819

https://directori.upc.edu/dadesPersona/1066707

https://directori.upc.edu/dadesPersona/1095086

https://directori.upc.edu/dadesPersona/1095086

https://directori.upc.edu/dadesPersona/1003754

https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=756666241700267083608303
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del Instituto de Organización y Control de Sistemas Industriales, donde realiza 


tareas de asesoramiento al alumnado y al personal investigador relacionadas con 


la robótica y el desarrollo, y especialmente en relación al entorno ROS, el 


framework de referencia en el mundo de la robótica y la investigación. 


• También los profesores del Departamento de Organización de Empresas, Ernesto 


Garrido Godes, Carles Martínez-Marí Agell, con experiencia como director 


general y cofundador de la empresa DatActions, empresa de big data para la 


industria retail e infraestructuras que opera en Europa y Latinoamérica, cargo 


que compagina con el de dirección del Departamento de Data Analytics en 


GlobalPraxis Consulting y la asistencia en varios consejos de administración de 


empresas del sector de la hostelería, el turismo, la minería, textil, inmobiliaria o 


de analítica de datos, entre otras;  i Antoni Matas Tarruella, este último director 


general de la empresa Europaper – Enric Cirici, SLU, tarea que compagina con la 


consultoría de costes en empresas del sector agroalimentario y su labor docente 


los méritos de la cual son consultables en el perfil que dispone en el portal 


APRÈN. 


 


5.2.c) Perfil del profesorado necesario y no disponible y plan de contratación 
 
Actualmente, la impartición de las asignaturas del nuevo plan de estudio se garantiza 
con el profesorado existente. En cualquier caso, la universidad se compromete a 
proporcionar el profesorado adecuado para cubrir todos sus planes de estudios, como 
lo viene haciendo regularmente. Para ello, la UPC cubre anualmente las necesidades de 
contratación que los Departamentos requieren para impartir todos los estudios 
aprobados, de acuerdo con el encargo por asignaturas que realizan los Centros. Este 
procedimiento está descrito en el Proceso Transversal del SGIQ PT.09 Assignació i 
Encàrrec Docent de Grau i Màster. 
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https://directori.upc.edu/dadesPersona/1145446

https://directori.upc.edu/dadesPersona/1145446

https://directori.upc.edu/dadesPersona/1218654

https://directori.upc.edu/dadesPersona/1141412

https://www.upc.edu/qualitat/ca/temes/qualitat-institucional/continguts-qualitat-institucional/documents-qualitat-institucional/processos-transversals/pt-09-assignacio-i-encarrec-docent-de-grau-i-master.pdf

https://www.upc.edu/qualitat/ca/temes/qualitat-institucional/continguts-qualitat-institucional/documents-qualitat-institucional/processos-transversals/pt-09-assignacio-i-encarrec-docent-de-grau-i-master.pdf

https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=756666241700267083608303
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6. RECURSOS PARA EL APRENDIZAJE: MATERIALES 
E INFRAESTRUCTURALES, PRÁCTICAS Y SERVICIOS 


6.1. Recursos materiales y servicios 


La ETSEIB está ubicada en el Campus Sur de la UPC, donde disponiendo de un total de 
más de 45.000 m2 cuenta con las infraestructuras adecuadas para garantizar el correcto 
funcionamiento de todas las actividades académicas y de los servicios relacionados, 
incluida la titulación objeto de esta memoria. Así, la ETSEIB dispone de aulas docentes, 
aulas informáticas y laboratorios de ámbitos específicos, además de salas de trabajo 
cooperativo, salas de reuniones y biblioteca. 
 
Con la idea de facilitar a los estudiantes la posibilidad de aprender en formato universal, 
la Escuela ofrece un entorno móvil para el aprendizaje de calidad que consta de:  
● una WLAN en las áreas de los estudiantes (aulas docentes, biblioteca, espacios de 


estudio, comedor, pasillos, etc.), 
● conexión fija a internet en aulas, laboratorios y biblioteca, 
● uso de portátiles en las clases y servicio de préstamo en la biblioteca. 
 
Los enlaces siguientes proporcionan acceso a los distintos recursos y servicios ofrecidos 
por el centro y la universidad:  
● Recursos y servicios la UPC: https://www.upc.edu/sga/es/verifica/Recursos 
● Información específica del centro: https://etseib.upc.edu/es/la-escuela/espacios-y-


equipamientos 
 
La docencia de teoría y de problemas del máster se realizará principalmente en las aulas 
docentes de la escuela, utilizándose también en algunos casos las aulas informáticas. Así 
mismo, se dispone de 30 laboratorios docentes dentro de los cuales, los propios del 
departamento de Ingeniería de Sistemas, Automática e Informática Industrial (ESAII), 
por la temática y competencias a desarrollar, serán el lugar dónde fundamentalmente 
se desarrollará la docencia del laboratorio y el lugar donde los alumnos podrán 
desarrollar su tesis de máster. En particular, se pueden describir brevemente los 
siguientes laboratorios: 


● El laboratorio de Robótica (edificio H, planta 2) está equipado con un ordenador 
para profesores y 6 mesas de trabajo, cada una equipada con un robot UR3 de 
Universal Robots equipado con una pinza eléctrica Robotiq 2F-85; una cinta 
transportadora de escritorio con un sensor de presencia, gestionada desde el 
controlador del robot UR3; y un ordenador de escritorio. Los robots UR3 se pueden 
utilizar tanto a través de su teach-pendant como desde los ordenadores (tanto los 
robots como los ordenadores tienen conexión Ethernet). Además, en el laboratorio 
de Robótica, hay otros materiales a ser utilizados en varias asignaturas del MUAR, 
como joysticks Bluetooth ACGAM, cámaras Intel Real Sense D415 y D435, 
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https://etseib.upc.edu/es/la-escuela/espacios-y-equipamientos

https://etseib.upc.edu/es/la-escuela/espacios-y-equipamientos

https://etseib.upc.edu/es/la-escuela/espacios-y-equipamientos/aulas-docentes

https://etseib.upc.edu/es/la-escuela/espacios-y-equipamientos/aulas-docentes

https://etseib.upc.edu/es/la-escuela/espacios-y-equipamientos/aulas-inform

https://etseib.upc.edu/es/laboratorios-docentes-etseib

http://esaii.upc.edu/

https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=756669093901225383493190
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dispositivos hápticos Phantom Omni, controladores Leap Motion (sensor de 
movimiento de dedos y manos) y juegos de tablero y piezas de ajedrez con marcas 
ArUco. Las asignaturas que realizarán actividades prácticas en este laboratorio son 
las siguientes: 


o Robotics I, II y III 
o Human-Robot Interface and teleoperation 
o Medical Robotics  


 
De cara a temáticas cercanas a control automático, sistemas en tiempo real y áreas 
afines, se cuenta con el laboratorio de Tecnología de Control (puerta 2.15) y el 
laboratorio de Tecnología Informática I (puerta 2.31). Estos laboratorios cuentan con 
equipamiento adecuado para desarrollar actividades prácticas en asignaturas de grado 
y de máster, además de ser espacios idóneos para la programación de dispositivos 
electrónicos de cara a tareas de control automático y gestión de señales y eventos en 
aplicaciones de robótica y, en general, de cualquier índole tecnológica. Entre el material 
disponible, se cuenta con Twin Rotors, ordenadores para simulación, Arduinos, motores 
DC, placas de control, maquetas ball-in-tube y sistemas de péndulo invertido, entre otras 
facilidades. Las asignaturas que realizarán actividades prácticas en este laboratorio son 
las siguientes: 


o Automatic Control I, II y III 
o Signal Analysis and Processing 
o Identification and Simulation of Dynamical Systems 
o Model Predictive Control 


El uso de cada laboratorio dependerá de la actividad práctica planteada en cada 
asignatura, pudiéndose llegar a utilizar los dos en función del equipo requerido. 
 
Las asignaturas que harán uso de las aulas informáticas como parte de sus actividades 
de índole más práctico (simulación) son las siguientes: 


● Artificial Vision 
● Software Tools 
● Hybrid and Discrete-event Systems 
● Fault Diagnosis and Supervisory Control 
● Model Predictive Control 
● Robust Control 
● AI Approaches 


6.2 Procedimiento para la gestión de las prácticas académicas 
externas 


Aunque la titulación no contempla la realización de prácticas externas curriculares (con 
carácter obligatorio), sí se contempla su realización con carácter optativo, aportando 
éstas un valor añadido en su formación mediante la adquisición de competencias 
formativas tales como la emprendeduría y la innovación, el aprendizaje autónomo, la 
sostenibilidad y el compromiso social, el trabajo en equipo, las habilidades de 
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comunicación, así como otras más específicas que se adquieren de forma más efectiva 
después de un periodo de formación fuera del ámbito académicos de la universidad. 
 
El proceso de gestión de las prácticas externas se encuentra detallado dentro del 
proceso del Sistema de Garantía Interna de la Calidad (SGIC) de la Escuela: 
240.3.6 Gestionar las prácticas externas. Este proceso redirige a la Normativa de los 
estudios de grado y máster de la ETSEIB aprobada para cada curso académico, que 
establece las condiciones para poder realizar las prácticas curriculares y 
extracurriculares, así como la forma como se realiza su seguimiento y evaluación. 
 
Por su parte, en el siguiente enlace se puede consultar el procedimiento y normativa 
sobre la gestión de las prácticas académicas externas de la UPC: 
https://www.upc.edu/cce/ca/procediment-procedimiento-general/procedimiento 


6.3. Previsión de dotación de recursos materiales y servicios 


No son necesarios recursos materiales y/o servicios adicionales. 


 


C
SV


: 7
56


66
90


93
90


12
25


38
34


93
19


0 
- V


er
ifi


ca
bl


e 
en


 h
ttp


s:
//s


ed
e.


ed
uc


ac
io


n.
go


b.
es


/c
id


 y
 C


ar
pe


ta
 C


iu
da


da
na


 h
ttp


s:
//s


ed
e.


ad
m


in
is


tra
ci


on
.g


ob
.e


s



https://etseib.upc.edu/ca/lescola/qualitat/documents/sgiq_doc/p-240-3-6_definitiu_gestionar_practiques_externes_2023.pdf

https://etseib.upc.edu/es/la-escuela/reglamento-y-normativas-1

https://etseib.upc.edu/es/la-escuela/reglamento-y-normativas-1

https://www.upc.edu/cce/ca/procediment-procedimiento-general/procedimiento

https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=756669093901225383493190
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7. CALENDARIO DE IMPLANTACIÓN 


7.1. Cronograma de implantación del título 


La nueva titulación de máster será implantada a partir del curso 2025/26. Los diversos 
cuatrimestres que forman el plan de estudios se implantarán de forma progresiva hasta 
la implantación total de la titulación, en el curso académico 2026/27. La Tabla 8 presenta 
el plan de implantación del nuevo plan de estudios del máster, detallando los 
cuatrimestres que se implantarán para cada año académico. 
 
Tabla 8. Plan de implantación del nuevo plan de estudios del MUAR 


Curso Cuatrimestre 
1 


Cuatrimestre 
2 


Cuatrimestre 
3 


Cuatrimestre 
4 


2025-2026 (Otoño) X    


2025-2026 
(Primavera) 


 X   


2026-2027 (Otoño)   X  


2026-2027 
(Primavera) 


   X 
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Laura Román Martín, secretaria general del Consejo Interuniversitario de Cataluña, 
 
De acuerdo con el artículo 116 de la Ley 1/2003, de 19 de febrero, de Universidades de 
Cataluña, la programación universitaria de Cataluña es el instrumento de planificación, 
coordinación y reordenación de las enseñanzas que ofrecen las universidades de 
Cataluña y que incluye todas las enseñanzas que conducen a la obtención de títulos 
universitarios oficiales. 
 
En este marco, la Dirección General de Universidades, de la Generalitat de Catalunya, 
ha analizado los proyectos de estudios presentados por las universidades para su 
inclusión en la programación universitaria, para el curso 2025-2026, teniendo en cuenta 
los criterios de programación aprobados por la Junta del Consejo Interuniversitario de 
Cataluña, en fecha 5 de octubre de 2023. 
 
Por otro lado, el artículo 131.b de la Ley 1/2003, de 19 de febrero, establece que la Junta 
del Consejo Interuniversitario de Cataluña tiene entre sus funciones la de emitir informe 
sobre la programación universitaria de Cataluña, previo análisis de la Dirección General 
de Universidades. 
 
En este sentido, a los efectos de dar cumplimiento a lo establecido en el artículo 26.3 
del Real decreto 822/2021, de 28 de septiembre, por el que se establece la organización 
de las enseñanzas universitarias y del procedimiento de aseguramiento de su calidad, 
referente al informe sobre la viabilidad académica y social de la implantación de los 
títulos universitarios oficiales, previo al inicio de los procedimientos de aseguramiento 
de calidad correspondientes. 
 
 
CERTIFICO: 
 
Que la Junta del Consejo Interuniversitario de Cataluña, en la sesión 1/2024, reunida en 
fecha 21 de marzo de 2024, informó favorablemente la propuesta de programación 
universitaria de Cataluña, para el curso académico 2025-2026, y se autorizó a las 
universidades respectivas para presentar los proyectos de títulos universitarios oficiales 
previstos para iniciar el proceso de verificación correspondiente. 
 
Que los proyectos de títulos universitarios programados y autorizados para su 
verificación, para el curso académico 2025-2026, en el marco del sistema universitario 
de Cataluña, son los que se incluyen en los siguientes anexos: 
 


 Anexo 1: proyectos de títulos universitarios de grado. 


 Anexo 2.A: proyectos de títulos universitarios de máster. 


 Anexo 2.B: proyectos de títulos universitarios de máster Erasmus Mundus y 
conjuntos internacionales. 


 Anexo 3: proyectos de títulos universitarios de doctorado.  


 
Este certificado se emite sin perjuicio de la aprobación ulterior del acta de la sesión 
1/2024 en la próxima sesión de la Junta del Consejo Interuniversitario de Cataluña, de 
acuerdo con lo previsto en el artículo 20.3 de la Ley 26/2010, de 3 de agosto, de 
Régimen Jurídico y de Procedimiento de las Administraciones Públicas de Cataluña.  
 
Y, para que conste y tenga los efectos correspondientes, expido este certificado. 
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https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=743401264645231639160007





Univ.
Tipo 


titulación
Denominación Centro responsable


Tipo 


centro
Procedencia Título de procedencia Inter


Créditos 


ECTS


UB Grado Dirección Hotelera Internacional Escuela Universitaria de Hostelería y Turismo-CETT Adscrito Emergente No aplica No 240


UB Grado Marketing, Eventos y Entretenimiento Escuela Universitaria de Hostelería y Turismo-CETT Adscrito Emergente No aplica No 240


UB Grado Relaciones Laborales y Recursos Humanos Facultad de Derecho Propio Reverificado Relaciones Laborales No 240


UB Grado Comunicación e Industrias Culturales Facultad de Filología y Comunicación Propio Reverificado Comunicación e Industrias Culturales No 240


UB Grado Estadística Facultad de Economía y Empresa Propio Reverificado Estadística Sí 240


UAB Grado Ciberseguridad Escuela de Ingeniería Propio Emergente No aplica No 240


UAB Grado Física Facultad de Ciencias Propio Reverificado Física No 240


UAB Grado Historia Facultad de Filosofía y Letras Propio Reverificado Historia No 240


UAB Grado Humanidades y Gestión de la Cultura Facultad de Filosofía y Letras Propio Reverificado Humanidades No 240


UPC Grado Arquitectura, Ciudad y Territorio Escuela Técnica Superior de Arquitectura del Vallès Propio Reverificado Estudios de Arquitectura No 300


UPF Grado Ingeniería de Redes de Telecomunicación Escuela de Ingeniería Propio Reverificado


Ingeniería de Redes de Telecomunicación


No 240


UPF Grado Ingeniería Biomédica Escuela de Ingeniería Propio Reverificado Ingeniería Biomédica No 240


ANEXO 1: PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA, CURS0 2025-2026


PROYECTOS DE GRADO QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACIÓN


Grados


1 de 10


C
SV


: 7
43


40
12


64
64


52
31


63
91


60
00


7 
- V


er
ifi


ca
bl


e 
en


 h
ttp


s:
//s


ed
e.


ed
uc


ac
io


n.
go


b.
es


/c
id


 y
 C


ar
pe


ta
 C


iu
da


da
na


 h
ttp


s:
//s


ed
e.


ad
m


in
is


tra
ci


on
.g


ob
.e


s



https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=743401264645231639160007





Univ.
Tipo 


titulación
Denominación Centro responsable


Tipo 


centro
Procedencia Título de procedencia Inter


Créditos 


ECTS


ANEXO 1: PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA, CURS0 2025-2026


PROYECTOS DE GRADO QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACIÓN


UPF Grado Ingeniería en Informática Escuela de Ingeniería Propio Reverificado Ingeniería en Informática No 240


UPF Grado Ingeniería Audiovisual Computacional Escuela de Ingeniería Propio Reverificado Ingeniería en Sistemas Audiovisuales No 240


UPF Grado Ingeniería Matemática en Ciencia de Datos Escuela de Ingeniería Propio Reverificado Ingeniería Matemática en Ciencia de Datos No 240


UPF Grado Negocios Internacionales y Lenguas / International Business & Languages Escuela Superior de Comercio Internacional Adscrito Emergente No aplica No 240


UPF Grado Ciencies Biomédicas Facultad de Ciencias de la Salud y de la Vida Propio Reverificado Biología Humana No 240


UdL Grado Geografía, Medio y Retos Globales Facultad de Letras Propio Reverificado Geografía No 240


URV Grado Estudios de Iguadad de Género Facultad de Ciencias Jurídicas Propio Emergente No aplica No 240


URL Grado Negocios y Inteligencia Artificial / Business and Artificial Intelligence
Escuela Superior de Administración y Dirección de Empresas 


ESADE
Propio Emergente No aplica No 240


URL Grado Medicina Facultad de Ciencias de la Salud Blanquerna Propio Emergente No aplica No 360


URL Grado Ciencias de la Actividad Física y del Deporte
Facultad de Psicología y Ciencias de la Educación y del Deporte 


Blanquerna
Propio Reverificado Ciencias de la Actividad Física y del Deporte No 240


URL Grado Logopedia
Facultad de Psicología y Ciencias de la Educación y del Deporte 


Blanquerna
Propio Reverificado Logopedia No 240


URL Grado Matemática Aplicada IQS School of Engineering/Escuela Técnica Superior IQS Propio Emergente No aplica No 240
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Univ.
Tipo 


titulación
Denominación Centro responsable
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centro
Procedencia Título de procedencia Inter


Créditos 
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ANEXO 1: PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA, CURS0 2025-2026


PROYECTOS DE GRADO QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACIÓN


URL Grado Artificial Intelligence and Data Science
La Salle Digital Engineering School/Escola Tècnica Superior 


d'Enginyeria la Salle/Escuela Técnica Superior de Ingeniería la Salle.
Propio Emergente No aplica No 240


UOC Grado Gestión de la Sostenibilidad y la Transición Digital Universitat Oberta de Catalunya Propio Emergente No aplica No 240


UOC Grado Software Development and Testing Universitat Oberta de Catalunya Propio Reverificado Técnicas de Aplicaciones de Software Sí 180


UVic-UCC Grado Diseño para los Sistemas Alimentarios Facultad de Diseño e Ingeniería Elisava Propio Emergente No aplica Sí 240


UAO CEU Grado Enfermería Facultad de Ciencias de la Salud y de la Vida Propio Emergente No aplica No 240


UAO CEU Grado Comunicación y Creación de Contenidos Digitales Facultad de Comunicación, Educación y Humanidades Propio Emergente No aplica No 240
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Univ.
Tipo 


titulación
Denominación Centro responsable


Tipo 


centro
Procedencia Título de procedencia Inter


EM o 


TCI
Univ. Coord. Universidades participantes


Créditos 


ECTS


UB MU Atención Emocional al niño según el Modelo Child Life Campus Docente San Juan de Dios-Fundación Privada Adscrito Reverificado
Atención Emocional al Niño Hospitalizado, 


Según el Modelo Child Life
No No UB No aplica 60


UB MU Dirección de Eventos Escuela Universitaria de Hostelería y Turismo-CETT Adscrito Emergente No aplica No No UB No aplica 60


UB MU Tratamientos de Limpieza para Bienes Culturales Facultad de Bellas Artes Propio Emergente No aplica No No UB No aplica 60


UB MU Derecho de la Empresa y de los Negocios
Facultad de Derecho


Propio Reverificado Derecho de la Empresa y de los Negocios No No UB No aplica 60


UB MU Meteorología y Ciencias del Clima Facultad de Física Propio Reverificado Meteorología No No UB No aplica 60


UB MU Cancer Research Facultad de Medicina y Ciencias de la Salud Propio Emergente No aplica No No UB No aplica 60


UB MU Investigación Clínica Aplicada Facultad de Medicina y Ciencias de la Salud Propio Reverificado Investigación Clínica No No UB No aplica 60


UB MU
Innovación y Emprendimiento para Ingenierías en Health y 


BioScience
Facultad de Economía y Empresa Propio Emergente No aplica No No UB No aplica 90


UB MU Liderazgo Enfermero y Gestión Sanitaria Facultad de Enfermería Propio Reverificado Liderazgo y Gestión de Enfermería No No UB No aplica 60


UB MU Bibliotecas Públicas Facultad de Información y Medios Audiovisuales Propio Emergente No aplica No No UB No aplica 90


UAB MU
Nanociencia Aplicada: de Materiales a Dispositivos / Applied 


Nanoscience: from Materials to Devices
Facultad de Ciencias Propio Reverificado Nanociencia y Nanotecnología Avanzadas No No UAB No aplica 60


UAB MU Historia de la Ciencia, Patrimonio y Comunicación Científica Facultad de Ciencias Propio Reverificado
Historia de la Ciencia: Ciencia, Historia y 


Sociedad
Sí No UAB


Universitat de Barcelona, 


Universitat Autònoma de 


Barcelona, Universitat 


Pompeu Fabra


60


UAB MU Humanidades y Patrimonio Digitales Facultad de Filosofía y Letras Propio Reverificado Humanidades y Patrimonio Digitales No No UAB No aplica 60


UAB MU Estudios Avanzados de Lengua y Literatura Catalanas Facultad de Filosofía y Letras Propio Reverificado
Estudios Avanzados de Lengua y Literatura 


Catalanas
Sí No UAB


Universitat de Barcelona, 


Universitat Autònoma de 


Barcelona


60


ANEXO 2.A: PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA, CURSO 2025-2026


MÁSTERES UNIVERSITARIOS QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACIÓN


Másteres
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Univ.
Tipo 


titulación
Denominación Centro responsable


Tipo 


centro
Procedencia Título de procedencia Inter


EM o 


TCI
Univ. Coord. Universidades participantes
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ECTS


ANEXO 2.A: PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA, CURSO 2025-2026


MÁSTERES UNIVERSITARIOS QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACIÓN


UAB MU Trastornos de la Comunicación y del Lenguaje Facultad de Psicología Propio Reverificado Trastornos de la Comunicación y del Lenguaje No No UAB No aplica 60


UAB MU Traducción y Estudios Interculturales Facultad de Traducción e Interpretación Propio Reverificado Traducción y Estudios Interculturales No No UAB No aplica 60


UPC MU Comunicación de la Tecnología y la Innovación Centro Universitario Euncet Adscrito Emergente No aplica No No UPC No aplica 60


UPC MU Gestión del Talento Tecnológico Centro Universitario Euncet Adscrito Emergente No aplica No No UPC No aplica 60


UPC MU
Gobernanza y Marco Normativo del Deporte en el Contexto 


Internacional
Centro Universitario Euncet Adscrito Emergente No aplica No No UPC No aplica 60


UPC MU Innovación Financiera y Fintech Centro Universitario Euncet Adscrito Emergente No aplica No No UPC No aplica 60


UPC MU Tecnologías para Sistemas Energéticos Descentralizados Escuela de Ingeniería de Barcelona Este Propio Emergente No aplica No No UPC No aplica 60


UPC MU Ingeniería Industrial
Escuela Superior de Ingenierías Industrial, Aeroespacial y 


Audiovisual de Terrassa
Propio Reverificado Ingeniería Industrial No No UPC No aplica 120


UPC MU
Ecología del Proyecto Arquitectónico en la Era Digital / 


Architectural Design Ecology in the Digital Age
Escuela Técnica Superior de Arquitectura del Vallès Propio Emergente No aplica No No UPC No aplica 60


UPC MU Ingeniería del Agua
Escuela Técnica Superior de Ingeniería de Caminos, Canales y 


Puertos de Barcelona
Propio Emergente No aplica No No UPC No aplica 90


UPC MU Ingeniería Geotécnica
Escuela Técnica Superior de Ingeniería de Caminos, Canales y 


Puertos de Barcelona
Propio Reverificado Ingeniería del Terreno No No UPC No aplica 90


UPC MU Automática y Robótica / Automatic Control and Robotics Escuela Técnica Superior de Ingeniería Industrial de Barcelona Propio Reverificado Automática y Robótica No No UPC No aplica 120


UPC MU
Ingeniería de las Energías Renovables / Renewable Energy 


Engineering
Escuela Técnica Superior de Ingeniería Industrial de Barcelona Propio Reverificado Ingeniería de la Energía No No UPC No aplica 120


UPC MU Ingeniería Industrial Escuela Técnica Superior de Ingeniería Industrial de Barcelona Propio Reverificado Ingeniería Industrial No No UPC No aplica 120
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ANEXO 2.A: PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA, CURSO 2025-2026


MÁSTERES UNIVERSITARIOS QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACIÓN


UPF MU Gobernanza / Governance Departamento de Ciencias Políticas y Sociales Propio Reverificado


MU en Estudios Migratorios


MU en Democracias Actuales: Nacionalismo, 


Federalismo y Multiculturalidad


MU en Investigación en Ciencia Política


No No UPF No aplica 60


UPF MU
Estudios en Asia-Pacífico en un Contexto Global / Asian-Pacific 


Studies in a Global Context
Departamento de Humanidades Propio Reverificado Estudios Asia-Pacífico en un Contexto Global No No UPF No aplica 60


UPF MU
Enfermería de Anestesia, Reanimación y Terapia del Dolor 


(MIARiD)
Escuela Superior de Enfermería del Mar Adscrito Emergente No aplica No No UPF No aplica 90


UdL MU Gestión Internacional del Turismo Centro Universitario EAE Adscrito Emergente
Este título se traslada desde el centro 


OSTELEA (que se desadscribirá)
No No UdL No aplica 60


UdL MU Gestión Sostenible de Recursos y Destinos Turísticos Centro Universitario EAE Adscrito Emergente
Este título se traslada desde el centro 


OSTELEA (que se desadscribirá)
No No UdL No aplica 60


UdG MU Estudios Avanzados en Humanidades y Patrimonio Cultural Facultad de Letras Propio Reverificado Investigación en Humanidades No No UdG No aplica 60


UdG MU Comunicación y Política Facultad de Letras Propio Emergente No aplica No No UdG No aplica 60


URV MU Ingeniería Computacional y Matemática Escuela Técnica Superior de Ingeniería Propio Reverificado Ingeniería Computacional y Matemática No No URV No aplica 60


URV MU Sistemas y Tecnologías de Conversión de Energía Escuela Técnica Superior de Ingeniería Química Propio Reverificado
Sistemas y Tecnologías de Conversión de 


Energía
Sí No URV


Universidad Rovira i Virgili, 


Universidad de Málaga
60


URL MU
Investigación en Ciencias de la Gestión / Research in Management 


Sciences


Escuela Superior de Administración y Dirección de Empresas 


ESADE
Propio Reverificado Investigación en Ciencias de la Gestión No No URL No aplica 120


URL MU Cosmética y Perfumería IQS School of Engineering/Escuela Técnica Superior IQS Propio Emergente No aplica No No URL No aplica 90


URL MU Economía Circular / Science in Circular Economy IQS School of Engineering/Escuela Técnica Superior IQS Propio Emergente No aplica No No URL No aplica 60


UOC MU Análisis de las Relaciones Internacionales Universitat Oberta de Catalunya Propio Emergente No aplica No No UOC No aplica 60
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ANEXO 2.A: PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA, CURSO 2025-2026


MÁSTERES UNIVERSITARIOS QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACIÓN


UOC MU Análisis Política y Gobernanza Universitat Oberta de Catalunya Propio Emergente No aplica No No UOC No aplica 60


UOC MU
Gestión de la Prevención de Riesgos Laborales: Seguridad en el 


Trabajo, Higiene Industrial, Ergonomía y Psicosociología
Universitat Oberta de Catalunya Propio Reverificado Prevención de Riesgos Laborales No No UOC No aplica 60


UIC MU
Bioingeniería para la Salud Humana / Bioengineering for Human 


Health
Facultad de Medicina y Ciencias de la Salud Propio Emergente No aplica No No UIC No aplica 60
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TCI
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Créditos 


ECTS


UB MU Retos Globales para la Sostenibilidad Facultad de Medicina y Ciencias de la Salud Propio Reverificado Retos Globales para la Sostenibilidad Sí Sí UB


Universitat de Barcelona, Trinity College Dublin, Universitat de 


Budapest Eötvös Loránd, Universitat Montpellier I, Universiteit 


Utrecht


120


UAB MU
Next Generation Industrial Control Engineering for Sustainable 


Water System Treatment (NICEST)
Escuela de Ingeniería Propio Emergente No aplica Sí Sí UAB


Universitat Autònoma de Barcelona, Universidad de Las Palmas 


de Gran Canaria;Universidad de León;Universitatea "Dunarea 


de Jos" Din Galati


120


UAB MU
Intelligent Systems for a Sustainable Digital Transformation of the 


Society
Escuela de Ingeniería Propio Emergente No aplica Sí Sí


Institut National des 


Sciences Appliquees de 


Lyon


Universitat Autònoma de Barcelona, Institut National des 


Sciences Appliquees de Lyon;Universitat de Passau
120


UPC MU
Intel·ligència Artificial per a Indústries Connectades (AI4CI) / 


Artificial Intelligence for Connected Industries (AI4CI)


Escuela de Ingeniería de Telecomunicación y 


Aeroespacial de Castelldefels
Propio Emergente No aplica Sí Sí


Conservatoire National 


des Ars et Mètiers 


(Cnam)


Universitat Politècnica de Catalunya, Conservatoire National des 


Ars et Mètiers (Cnam);Universitatea "Babes-Bolyai" Din Cluj-


Napoca;Universitat d'Avignon i Els Països de 


Vaucluse;Universitat d'Ulm


120


UPC MU


Vías Ambientales para Sistemas de Energía Sostenible (SELECT) 


/ Environomical Pathways for Sustainable Energy Systems 


(SELECT)


Escuela Técnica Superior de Ingeniería Industrial de 


Barcelona
Propio Emergente No aplica Sí Sí UPC


Universitat Politècnica de Catalunya, Universitat de Ciència i 


Tecnologia;Instituto Superior Tecnico de Lisboa;Universitat 


Politècnica de Torí;Royal Institute of Technology;Technische 


Universiteit Eindhoven-Eindhoven University of 


Technology;Aalto Yliopisto-Aalto University


120


ANEXO 2.B: PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA, CURSO 2025-2026


MÁSTERES UNIVERSITARIOS ERASMUS MUNDUS O CONJUNTOS INTERNACIONALES QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU 


VERIFICACIÓN


Másteres Erasmus Mundus o internacionales
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Univ.
Tipo 


titulación
Denominación Centro responsable Tipo centro Procedencia Título de procedencia Inter


EM o 


TCI
Univ. Coord.


Universidades 


participantes


Créditos 


ECTS


UB D Estadística y Ciencia de Datos Escuela de Doctorado Propio Emergente No aplica No No UB No aplica No aplica


UPC D Diseño Escuela de Doctorado Propio Emergente No aplica No No UPC No aplica No aplica


ANEXO 3: PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA, CURS0 2025-2026


DOCTORADOS QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACIÓN UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACIÓN


Doctorados
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UB  Universitat de Barcelona 


UAB  Universitat Autònoma de Barcelona 


UPC  Universitat Politècnica de Catalunya 


UPF  Universitat Pompeu Fabra 


UdL  Universitat de Lleida 


UdG  Universitat de Girona 


URV  Universitat Rovira i Virgili 


URL  Universitat Ramon Llull 


UOC  Universitat Oberta de Catalunya 


UVic-


UCC 
Universitat de Vic – Universitat Central de Catalunya 


UIC  Universitat Internacional de Catalunya 


UAO 


CEU 
Universitat Abat Oliba CEU 


Acrónimos de las universidades del sistema 


universitario de Catalunya 


Acrónimos
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UPC – VERIFICA 
Máster Universitario en Automática y Robótica – ETSEIB Abril 2024 


 
 


1 
 


Reconocimiento por títulos propios 
 
En esta titulación de máster universitario se prevé el reconocimiento de un máximo de 
15 ECTS procedentes de títulos propios, siempre y cuando no se supere el 15% de los 
créditos de la titulación establecido con carácter general, incluyendo el reconocimiento 
por experiencia laboral o profesional acreditada. 
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