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IMPRESO SOLICITUD PARA VERIFICACION DE TITULOS OFICIALES
1. DATOS DE LA UNIVERSIDAD, CENTRO Y TITULO QUE PRESENTA LA SOLICITUD

De conformidad con €l Real Decreto 822/2021, de 28 de septiembre, por €l que se establece la organizacion de las ensefianzas universitarias y del procedimiento de

aseguramiento de su calidad.

UNIVERSIDAD SOLICITANTE CENTRO CODIGO
CENTRO
Universidad Politécnica de Catalunya Escuela Técnica Superior de Ingenieria 08032853

Industrial de Barcelona

NIVEL

DENOMINACION CORTA

Maéster

Autométicay Robdtica/ Master in Automatic Control and
Robotics

DENOMINACION ESPECIFICA

Catalunya

Méster Universitario en Autométicay Robética/ Master in Automatic Control and Robotics por la Universidad Politécnica de

NIVEL MECES

3

RAMA DE CONOCIMIENTO

AMBITO DE CONOCIMIENTO CONJUNTO

Ingenieriay Arquitectura

NOMBRE Y APELLIDOS

Ingenieriaindustrial, ingenieriamecénica, |No
ingenieria automatica, ingenieriade la
organizacion industrial e ingenieriade la

Fecha: 15/10/2024

navegacion

CARGO

Montserrat Pardas Feliu

NOMBRE Y APELLIDOS

CARGO

Vicerrectora de Politica Académica

Daniel Crespo Artiaga

NOMBRE Y APELLIDOS

Rector

CARGO

Enric Fossas Colet

Barcelona

Director de I'Escola Tecnica Superior dEnginyeria Industrial de

2. DIRECCION A EFECTOS DE NOTIFICACION

en el presente apartado.

A los efectos de la préacticade |laNOTIFICACION de todos los procedimientos relativos ala presente solicitud, las comunicaciones se dirigiran aladireccion que figure

DOMICILIO CODIGO POSTAL MUNICIPIO TELEFONO
C. Jordi Girona, 31 - Edificio Rectorado 08034 Barcelona 606237154
E-MAIL PROVINCIA FAX
rector@upc.edu Barcelona 934016201
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3. PROTECCION DE DATOS PERSONALES

De acuerdo con lo previsto en laLey Orgénica 3/2018, de 5 de diciembre, de Proteccién de Datos Personales y garantia de los derechos digitales, se informa que los

datos solicitados en este impreso son necesarios para la tramitacion de la solicitud y podran ser objeto de tratamiento automatizado. La responsabilidad del fichero
automatizado corresponde al Consejo de Universidades. Los solicitantes, como cedentes de |os datos podran ejercer ante el Consejo de Universidades los derechos de
informacién, acceso, rectificacion y cancelacion alos que serefiere el Titulo 111 de lacitada Ley Orgénica 3/2018, de 5 de diciembre, sin perjuicio de lo dispuesto en otra

normativa que ampare los derechos como cedentes de |os datos de carécter personal.

El solicitante declara conocer los términos de la convocatoriay se compromete acumplir los requisitos de la misma, consintiendo expresamente la notificacion por
medios teleméticos a los efectos de lo dispuesto en el articulo 43 delaLey 39/2015, de 1 de octubre, del Procedimiento Administrativo Comun de las Administraciones
Publicas.

En: Barcelona, AM 29 de abril de 2024
Firma: Representante legal de la Universidad
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1. DESCRIPCION, OBJETIVOS FORMATIVOSY JUSTIFICACION DEL TiTULO
1.1-1.3 DENOMINACION, AMBITO, MENCIONESESPECIALIDADESY OTROSDATOSBASICOS

NIVEL DENOMINACION ESPECIFICA CONJUNTO | CONVENIO CONV.
ADJUNTO
Méster Maéster Universitario en Automaticay Robdtica/ No Ver Apartado 1:
Master in Automatic Control and Robotics por la Anexo 1.
Universidad Politécnica de Catalunya

RAMA

Ingenieriay Arquitectura
AMBITO

Ingenieriaindustrial, ingenieria mecanica, ingenieria automética, ingenieria de la organizacion industrial e ingenieriade la
navegacion

AGENCIA EVALUADORA

Ageéncia per alaQualitat del Sistema Universitari de Catalunya

LISTADO DE ESPECIALIDADES

No existen datos

MENCION DUAL

No

1.4-1.9 UNIVERSIDADES, CENTROS, MODAL IDADES, CREDITOS, IDIOMASY PLAZAS
UNIVERSIDAD SOLICITANTE

Universidad Politécnica de Catalunya

LISTADO DE UNIVERSIDADES

CODIGO UNIVERSIDAD

024 Universidad Politécnica de Catalunya

LISTADO DE UNIVERSIDADES EXTRANJERAS

CODIGO UNIVERSIDAD

No existen datos

CREDITOSTOTALES CREDITOS DE COMPLEMENTOS CREDITOSEN PRACTICASEXTERNAS
FORMATIVOS

120 0

CREDITOSOPTATIVOS CREDITOS OBLIGATORIOS CREDITOSTRABAJO FIN GRADO/

MASTER
35 70 15

1.4-1.9 Universidad Palitécnica de Catalunya
14-19.1 CENTROSEN LOSQUE SE IMPARTE
LISTADO DE CENTROS

CcODIGO CENTRO CENTRO CENTRO ACREDITADO
RESPONSABLE INSTITUCIONALMENTE
08032853 Escuela Técnica Superior de Ingenieria | Si Si
Industrial de Barcelona

1.4-1.9.2 Escuela Técnica Superior delIngenierialndustrial de Barcelona
1.4-1.9.2.1 Datos asociados a centro
MODALIDADES DE ENSENANZA EN LAS QUE SE IMPARTE EL TITULO

PRESENCIAL SEMIPRESENCIAL/HIBRIDA A DISTANCIA/VIRTUAL
Si No No

PLAZAS POR MODALIDAD

40

NUMERO TOTAL DE PLAZAS NUMERO DE PLAZAS DE NUEVO INGRESO PARA PRIMER CURSO
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IDIOMASEN LOS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA
No No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No No Si

FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

1.10 JUSTIFICACION
JUSTIFICACION DEL INTERESDEL TiTULOY CONTEXTUALIZACION

Ver Apartado 1: Anexo 6.
1.11-1.13 OBJETIVOS FORMATIVOS, ESTRUCTURAS CURRICULARES ESPECIFICASY DE

INNOVACION DOCENTE
OBJETIVOSFORMATIVOS

1.11. Objetivos formativos del titulo

1.11.a) Principales objetivos formativos del titulo

El objetivo del titulo es la automatica y la robética con énfasis en el aprendizaje automatico y la inteligencia artificial. Los titulados y tituladas son capa-
ces de crear soluciones adaptativas y competitivas dentro del ambito.

El principal objetivo es formar profesionales capaces de convertirse en motores de cambio en el contexto de la automatica y la robética de las proxi-
mas décadas. Para conseguir el objetivo pr|nC|paI se plantean los siguientes objetivos formativos especificos:
Proporcionar alos/las estudiantes |os conocimientos, habilidades y competencias para abordar desafios en los campos de la automatizacion y la rob6tica.
Formar alos/las estudiantes para que sean capaces de calcular y disefiar productos y procesos autométicos en el ambito de la autométicay larobética
. Capacitar alos/las estudiantes en la direccidn, planificacion y supervision de equipos multidisciplinarios y gestionar técnicay econdmicamente proyectos de au-
tomatizacion y robética en empresasy centros tecnol égicos.
. Formar alog/las estudiantes para que sean capaces de aplicar algoritmos de aprendizaje automético, técnicas de procesamiento de datos y inteligencia artificial en
larobética
. Impulsar alog/las estudiantes ala obtencion de nuevas destrezas para realizar investigacion, desarrollo e innovacion en el dmbito y para poseer las habilidades de
aprendizaje que permitan alos/las estudiantes continuar estudiando de forma autodirigida o auténoma.
. Fomentar en los/las estudiantes el desarrollo de los valoresyy las actitudes que les permitan integrar conocimientosy enfrentarse ala complejidad de formular jui-
cios a partir de unainformacién que, siendo incompleta o limitada, incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociaes y éticas vinculadas a la aplicacién de
sus conocimientos y juicios.

1.11.b) Objetivos especificos de las especialidades

Este master no contempla especialidades.

ESTRUCTURAS CURRICULARES ESPECIFICASY ESTRATEGIAS METODOL OGICAS DE INNOVACION DOCENTE

Ver Apartado 1: Anexo 7.

1.14 PERFILESFUNDAMENTALESDE EGRESO Y PROFESIONES REGULADAS
PERFILES DE EGRESO

Profesionales con altas capacidades en el uso de los sistemas robéticos y de control para procesosy procedimientos industriales.

HABILITA PARA EL EJERCICIO DE PROFESIONES REGULADAS No

NO ES CONDICION DE ACCESO PARA TITULO PROFESIONAL

2. RESULTADOSDEL PROCESO DE FORMACION Y DE APRENDIZAJE
RESUL TADOS DEL PROCESO DE FORMACION Y DE APRENDIZAJE

CO01 - Proponer soluciones innovadoras a problemas de ingenieria que requieran €l uso de conceptosy conocimientos de las areas
de control automético y robdtica. TIPO: Competencias

CO02 - Combinar adecuadamente metodol ogias propias de &reas emergentes en la tecnol ogia con las soluciones tradicionales en
control y robdtica para el desarrollo de nuevas estrategias y productos tecnol 6gicos. TIPO: Competencias
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CO03 - Formular ideas'y teorias sdlidas en control y robética con €l objetivo de investigar y contribuir alainnovacion cientificaen
las areas de conocimiento involucradas. TIPO: Competencias

CO04 - Integrar los valores de la sostenibilidad, entendiendo la complejidad de los sistemas, con e fin de emprender o promover
acciones que restablezcan y mantengan la salud de los ecosistemas y mejoren lajusticia, generando asi visiones para futuros
sostenibles. TIPO: Competencias

CO05 - Andlizar problemas que requieran tomar decisiones auténomas, informadas y argumentadas, para actuar con responsabilidad
social, siguiendo valores y principios éticos. TIPO: Competencias

K01 - Interpretar adecuadamente los principios fisicos y ecuaciones fundamental es que gobiernan el comportamiento de sistemasy
aplicaciones avanzadas en los dmbitos del control automético y larobética. TIPO: Conocimientos o contenidos

K02 - Citar las caracteristicas mas relevantes de |os sistemas de control linealesy no lineales, sus partes fundamentalesy la
interrelacién entre ellas. TIPO: Conocimientos o contenidos

KO3 - Definir las estrategias de control automético mas generalesy consideradas estandar dentro de marco de trabajo tedrico en
ingenieria de control. TIPO: Conocimientos o contenidos

K04 - Determinar modelos cinematicos y dinamicos de robots, asi como sus sistemas de control de movimiento y fuerza. TIPO:
Conocimientos o contenidos

K05 - Definir métodos de estimacién de parametros/estados dptimos, asi como técnicas de blsqueday satisfaccion de restricciones
en aplicaciones de larobdticay el control automédtico. TIPO: Conocimientos o contenidos

K06 - Relacionar los conceptos de areas emergentes (e.g., inteligencia artificial, aprendizaje de maquina) con las técnicas
tradicionales de andlisis y sintesis de sistemas de control automatico y robética. TIPO: Conocimientos o contenidos

K07 - Identificar herramientas de andlisis de datos para caracterizar, sintetizar, simular, explicar y predecir el comportamiento de
sistemas fisicos en el ambito del control automético y larobética. TIPO: Conocimientos o contenidos

K08 - Seleccionar herramientas de programacion adecuadas para desarrollar tareas de andlisis, simulacion e implementacién de
estrategias de gestion y supervision en proyectos relacionados con larobdticay el control automético. TIPO: Conocimientos o
contenidos

K09 - Reconocer los principales principios y herramientas de la administracion y direccién de empresas y organizaciones en el
sector tecnol6gico. TIPO: Conocimientos o contenidos

S01 - Desarrollar model os matematicos de sistemas dinamicos de cara a su uso en € disefio de sistemas de control automético y de
andlisis de dispositivos robotizados. TIPO: Habilidades o destrezas

S03 - Aplicar técnicas de control automético control y de estimacion (de estados y parametros) ala gestion de manipuladores
rob6ticos en un entorno controlado. TIPO: Habilidades o destrezas

S04 - Evaluar las potenciales ventajas de usar tecnologias emergentes junto a conceptos clésicos de larobéticay € control
automético en laresolucion de problemas préacticos en entornos industriales. TIPO: Habilidades o destrezas

S05 - Elegir fuentes pertinentes en la literatura cientifica y técnica mediante canal es adecuados, integrando lainformacion con
habilidades de sintesis, andlisis de opciones y evaluacion critica. TIPO: Habilidades o destrezas

S02 - Resolver problemas de control, teniendo en cuenta incertidumbre en el modelo del sistema considerado, mediante el disefio de
estrategias de control adecuadas. TIPO: Habilidades o destrezas

CO06 - Desarrollar la capacidad de evaluar las desigual dades por razon de sexo y género, para disefiar soluciones. TIPO:
Competencias

S06 - Gestionar de manera eficiente lainformacion proveniente de estudios analiticos, numéricos y/o experimentales,
automatizando su andlisis para facilitar la obtencién de conocimientos relevantes. TIPO: Habilidades o destrezas

S07 - Sintetizar conocimientos de diversas disciplinas en los campos del control automético y larobética para concebir y desarrollar
proyectos, sistemas y soluciones de ingenieria mientras comprende el funcionamiento de tecnologias digitales avanzadas, de modo
gue puedan ser aplicadas con perspectiva critica, en contextos diversos (académicos, profesionales, sociales o personales). TIPO:
Habilidades o destrezas

S08 - Desarrollar la capacidad de contribuir alainnovacion en instituciones y organizaciones empresarial es nuevas o
existentes, mediante la participacion en proyectos creativos 'y tener capacidad para aplicar competenciasy conocimientos sobre
emprendimiento, organizacion y desarrollo empresarial de base tecnoldgica. TIPO: Habilidades o destrezas

S09 - Comunicarse eficazmente de formaoral, escritay grafica con otras personas sobre €l aprendizaje, la elaboracién del
pensamiento y latoma de decisiones, y participar en debates, haciendo uso de las habilidades interpersonales, como la escucha
activay laempatia, que favorecen el trabajo en equipo. TIPO: Habilidades o destrezas

3. ADMISION, RECONOCIMIENTO Y MOVILIDAD

| 3.1 REQUISITOS DE ACCESO Y PROCEDIMIENTOS DE ADMISION |
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3. Admisién, reconocimientoy movilidad

3.1. Requisitos de acceso y procedimientos de admisién de estudiantes

3.1.a) Normativa y procedimiento general de acceso

El sistema de acceso y admision a las ensefianzas oficiales de Master Universitario esté regulado en el articulo 18 del Real Decreto 822/2021, de 28
de septiembre, por el que se establece la organizacién de las ensefianzas universitarias y del procedimiento de aseguramiento de su calidad.

La informacion especifica de acceso a los estudios de master de la UPC esta detallada en el siguiente enlace: https://www.upc.edu/sga/es/verifi-
ca/nagrama/AccesoMaster

3.1.b) Criterios y procedimiento de admision a la titulacién

Los requisitos especificos de admisién al master son competencia de la comision de estudios del centro responsable y tienen el objetivo de asegurar la
igualdad de oportunidades de acceso a la ensefianza para estudiantes calificados suficientemente.

Perfil de ingreso

Para la admision a los estudios, el perfil de ingreso solicitado corresponde a personas con estudios universitarios de caracter cientifico-técnico en los
siguientes ambitos:

Grado en Ingenieria Electrénica Industrial y Automética
Grado en Ingenieriaen Tecnologias Industriales

Grado en Ingenieria Eléctrica

Grado en Ingenieria Mecanica

Grado en Ingenieria Informética o Telecomunicaciones

Para poder acceder es indispensable que los estudiantes tengan un nivel de inglés correspondiente al B2.2 del Marco Comun Europeo de Referencia.

Complementos de formacién

Dependiendo del expediente académico del solicitante, otras titulaciones podrian dar lugar a la admision en la titulacién, previo andlisis y aprobacién
de la Comisién Académica del Master (CAM). En estos casos, puede generarse la necesidad de formacién previa con el objetivo de nivelar las capaci-
dades, conocimientos y aptitudes del solicitante. Estos complementos formativos, que un estudiante admitido haya de cursar, seran asignaturas oferta-
das en los grados del propio centro. El nimero de créditos (con un méaximo de 15 créditos ECTS) y las asignaturas a cursar variaran dependiendo del
perfil del solicitante y de las competencias académicas previas del estudiante reflejadas en su expediente académico particular, siempre relacionadas
con las materias Ingenieria de Control y Robética y Vision.

Criterios de admisién

De cara a priorizar las solicitudes de admisién recibidas, se establecen los siguientes criterios de admisién para los candidatos a la titulacion:

Expediente académico (60% ): Criterio cuantitativo correspondiente ala nota media del expediente académico del solicitante o la nota media equivalente estable-
cidamediante la equivalencia oficial paratitulos extranjeros (del Ministerio de Ciencia, Innovacién y Universidades, Gobierno de Espafia).
Titulacion de acceso (20%): Criterio relacionado con larelacion directa entre |as asignaturas cursadas en la titulacion de grado que da acceso al master y los con-
tenidos, competencias y habilidades del plan de estudios de latitulacién ala que se solicita acceso.
Curriculum Vitae (20%): criterio en €l cual se valoran aspectos relacionados con los méritos del candidato en diversos aspectos. Se consideran:
o publicaciones realizadas (y su participacion en las mismas),
otras titulaciones diferentes a aquella con la que se solicita el acceso al master,
niveles de inglés por encima del minimo requerido (B2),
becas otorgadas,
experiencia profesional afin alateméticadel méster,

o o o o

entre otros méritos académicos/profesionales a valorar.

Una vez determinado el orden de las solicitudes de acuerdo a la priorizacién establecida, el centro publicaré los resultados de admisién y comunicaré a
los solicitantes la decisién tomada respecto a su solicitud mediante los medios establecidos para tales fines.
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3.2 CRITERIOSPARA EL RECONOCIMIENTO Y TRANSFERENCIAS DE CREDITOS

Reconocimiento de Créditos Cursados en Ensefianzas Superior es Oficiales no Univer sitarias
MINIMO MAXIMO
0 0

Adjuntar Convenio

Reconocimiento de Créditos Cursados en Titulos Propios

MINIMO MAXIMO
0 15
Adjuntar Titulo Propio

Ver Apartado 3: Anexo 2

Reconocimiento de Créditos Cursados por Acreditacion de Experiencia Laboral y Profesional

MINIMO MAXIMO
0 15
DESCRIPCION

El procedimiento de reconocimiento y transferencia de créditos en los titulos universitarios oficiales esta regulado en
el articulo 10 del Real Decreto 822/2021, de 28 de septiembre, por el que se establece la organizacion de las ense-
flanzas universitarias y del procedimiento de aseguramiento de su calidad.

La informacion especifica para el reconocimiento y transferencia de créditos de la UPC esta detallada en los siguien-
tes enlaces:

https://lwww.upc.edu/sgal/es/verifica/nagrama/reconocimientos
https://lwww.upc.edu/sgales/verifica/nagrama/Transferencia

Reconocimiento por experiencia profesional o laboral

Se considera que cierta actividad profesional directamente relacionada con la teméatica, conocimientos, competen-
cias y habilidades del méaster puede ser reconocida bajo criterio de la Comision Académica del Master y siempre
dentro del marco legal y normativo de la UPC. Se contempla esta posibilidad por el probado interés del entorno in-
dustrial y empresarial por formar a su plantilla obteniendo la titulacion del MUAR, asi como por el permanente con-
tacto de la UPC con diversos estamentos industriales/empresariales mediante convenios de transferencia de tecno-
logia y asesoria cientifica.

Aun asi, con independencia del nimero de créditos que sean objeto de reconocimiento, para tener derecho a la ex-
pedicion de un titulo de méster de la UPC se han de haber matriculado y superado un minimo de créditos ECTS, en
los que no se incluyen créditos reconocidos o convalidados de otras titulaciones de origen, ya sean oficiales o pro-
pias, ni el reconocimiento por experiencia laboral o profesional acreditada.

3.3MOVILIDAD DE LOSESTUDIANTES PROPIOSY DE ACOGIDA

3.3. Procedimientos para la organizacion de la movilidad de los estudiantes propios y de acogida

La informacion especifica para la organizacion de la movilidad de los estudiantes de la UPC esta detallada en el siguiente enlace: https://
www.upc.edu/sgales/verifica/movilidad.

La validacion de la actividad de movilidad queda detallada en el Acuerdo de Aprendizaje (learning agreement) presentado por el estudiante, sujeto

a revision y ajustes por parte de la subdireccion de movilidad antes de obtener la aprobacién final de la subdireccién de estudios. La propuesta del
alumno comprende una justificacién fundamentada sobre la idoneidad de la actividad de movilidad, siguiendo el mismo proceso de revision y aproba-
cién. Esta movilidad, de cara a realizar formacion optativa o para la realizacion del trabajo de fin de master, podré llevarse a cabo dentro de los cuatri-
mestres 3y 4 del plan de estudios.

La movilidad académica se organiza con una planificacién detallada que incorpora mecanismos de seguimiento, evaluacion, asignacién de créditos y
reconocimiento curricular personalizados para cada estudiante involucrado en este proceso. Estas iniciativas cuentan con un sistema de respaldo ad-
ministrativo disefiado para facilitar todas las gestiones pertinentes, abordando, en la medida de lo posible, aspectos como becas, ayudas econémicas y
alojamiento en el lugar de destino.
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Actualmente, el MUAR ofrece la posibilidad de realizar el doble méaster con el Politecnico de Milan en su programa de master en Automation and Con-
trol Engineering. Esta posibilidad la puede solicitar el estudiante del MUAR, una vez se encuentre matriculado del primer cuatrimestre, realizando la co-
rrespondiente solicitud al &rea de movilidad de la ETSEIB.

4. PLANIFICACION DE LASENSENANZAS
4.1 ESTRUCTURA BASICA DE LASENSENANZAS
DESCRIPCION DEL PLAN DE ESTUDIOS

Ver Apartado 4: Anexo 1.

NIVEL 1: Obligatorio Ingenieria de control
4.1.1 Datos Basicosdel Nivel 1

ECTSNIVEL1 20

NIVEL 2: Materia 1: Ingenieria de Control

4.1.1.1 Datos Bésicos del Nivel 2

CARACTER Obligatoria

ECTSNIVEL 2 20

DESPLIEGUE TEMPORAL : Cuatrimestral

ECTS Cuatrimestral 1 ECTS Cuatrimestral 2 ECTS Cuatrimestral 3
10 5 5

ECTS Cuatrimestral 4 ECTS Cuatrimestral 5 ECTS Cuatrimestral 6
ECTS Cuatrimestral 7 ECTS Cuatrimestral 8 ECTS Cuatrimestral 9
ECTS Cuatrimestral 10 ECTS Cuatrimestral 11 ECTS Cuatrimestral 12

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3
4.1.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

CO1 - Proponer soluciones innovadoras a problemas de ingenieria que requieran el uso de conceptosy conaocimientos de las éreas
de control automético y robética. TIPO: Competencias

K01 - Interpretar adecuadamente los principios fisicos y ecuaciones fundamental es que gobiernan el comportamiento de sistemasy
aplicaciones avanzadas en los dmbitos del control automético y larobética. TIPO: Conocimientos o contenidos

K02 - Citar las caracteristicas mas relevantes de | os sistemas de control linealesy no lineales, sus partes fundamentalesy la
interrelacion entre ellas. TIPO: Conocimientos o contenidos

K03 - Definir las estrategias de control automatico més generalesy consideradas estandar dentro de marco de trabajo tedrico en
ingenieria de control. TIPO: Conocimientos o contenidos

K05 - Definir métodos de estimacion de pardmetros/estados Gptimos, asi como técnicas de blsqueday satisfaccion de restricciones
en aplicaciones de larobdticay el control automético. TIPO: Conocimientos o contenidos

S01 - Desarrollar model os mateméticos de sistemas dindmicos de cara a su uso en € disefio de sistemas de control automético y de
andlisis de dispositivos robotizados. TIPO: Habilidades o destrezas

S02 - Resolver problemas de control, teniendo en cuentaincertidumbre en el modelo del sistema considerado, mediante el disefio de
estrategias de control adecuadas. TIPO: Habilidades o destrezas

NIVEL 1: Obligatorio Robéticay vision
4.1.1 Datos Basicosdel Nivel 1
ECTSNIVEL1 20

NIVEL 2: Materia 2: Robéticay Vision
4.1.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER Obligatoria

ECTSNIVEL 2 20

DESPLIEGUE TEMPORAL: Cuatrimestral

ECTS Cuatrimestral 1 ECTS Cuatrimestral 2 ECTS Cuatrimestral 3
5 10 5
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ECTS Cuatrimestral 4 ECTS Cuatrimestral 5 ECTS Cuatrimestral 6
ECTS Cuatrimestral 7 ECTS Cuatrimestral 8 ECTS Cuatrimestral 9
ECTS Cuatrimestral 10 ECTS Cuatrimestral 11 ECTS Cuatrimestral 12

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3

4.1.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

CO01 - Proponer soluciones innovadoras a problemas de ingenieria que requieran €l uso de conceptosy conocimientos de las areas
de control automatico y robética. TIPO: Competencias

K01 - Interpretar adecuadamente los principios fisicos y ecuaciones fundamental es que gobiernan el comportamiento de sistemasy
aplicaciones avanzadas en los dmbitos del control automético y larobética. TIPO: Conocimientos o contenidos

K04 - Determinar modelos cinematicos y dinamicos de robots, asi como sus sistemas de control de movimiento y fuerza. TIPO:
Conocimientos o contenidos

K05 - Definir métodos de estimacion de pardmetros/estados optimos, asi como técnicas de blsqueda y satisfaccion de restricciones
en aplicaciones de larobdticay e control automético. TIPO: Conocimientos o contenidos

K06 - Relacionar los conceptos de areas emergentes (e.g., inteligencia artificial, aprendizaje de méaguina) con las técnicas
tradicionales de andlisis y sintesis de sistemas de control automético y robética. TIPO: Conocimientos o contenidos

S01 - Desarrollar model os matematicos de sistemas dindmicos de cara a su uso en e disefio de sistemas de control automético y de
andlisis de dispositivos robotizados. TIPO: Habilidades o destrezas

S03 - Aplicar técnicas de control automético control y de estimacion (de estados y parametros) ala gestion de manipuladores
robdticos en un entorno controlado. TIPO: Habilidades o destrezas

S02 - Resolver problemas de control, teniendo en cuentaincertidumbre en el modelo del sistema considerado, mediante €l disefio de
estrategias de control adecuadas. TIPO: Habilidades o destrezas

NIVEL 1: Obligatorio Herramientas transver sales

4.1.1 Datos Basicos del Nivel 1

ECTSNIVEL1 30

NIVEL 2: Materia 3: Herramientas Transver sales

4.1.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER Obligatoria

ECTSNIVEL 2 30

DESPLIEGUE TEMPORAL: Cuatrimestral

ECTS Cuatrimestral 1 ECTS Cuatrimestral 2 ECTS Cuatrimestral 3
15 5 10

ECTS Cuatrimestral 4 ECTS Cuatrimestral 5 ECTS Cuatrimestral 6
ECTS Cuatrimestral 7 ECTS Cuatrimestral 8 ECTS Cuatrimestral 9
ECTS Cuatrimestral 10 ECTS Cuatrimestral 11 ECTS Cuatrimestral 12

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3

4.1.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

CO02 - Combinar adecuadamente metodol ogias propias de areas emergentes en la tecnol ogia con las soluciones tradicionales en
control y robética para el desarrollo de nuevas estrategias 'y productos tecnol 6gicos. TIPO: Competencias

K01 - Interpretar adecuadamente los principios fisicos y ecuaciones fundamental es que gobiernan el comportamiento de sistemasy
aplicaciones avanzadas en los dmbitos del control automético y larobética. TIPO: Conocimientos o contenidos

K05 - Definir métodos de estimacion de pardmetrog/estados Gptimos, asi como técnicas de blsqueday satisfaccion de restricciones
en aplicaciones de larobdticay el control automético. TIPO: Conocimientos o contenidos

K06 - Relacionar 1os conceptos de &reas emergentes (e.g., inteligencia artificial, aprendizaje de méaquina) con las técnicas
tradicionales de andlisis y sintesis de sistemas de control automético y robética. TIPO: Conocimientos o contenidos

K07 - Identificar herramientas de andlisis de datos para caracterizar, sintetizar, simular, explicar y predecir € comportamiento de
sistemas fisicos en €l ambito del control automético y larobética. TIPO: Conocimientos o contenidos
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K08 - Seleccionar herramientas de programaci 6n adecuadas para desarrollar tareas de andlisis, simulacion e implementacion de
estrategias de gestion y supervision en proyectos relacionados con larobéticay el control automético. TIPO: Conocimientos o
contenidos

K09 - Reconocer los principales principios y herramientas de la administracion y direccién de empresas y organizaciones en el
sector tecnol dgico. TIPO: Conocimientos o contenidos

S04 - Evaluar las potenciales ventajas de usar tecnol ogias emergentes junto a conceptos clésicos de larobéticay € control
automético en laresolucion de problemas préacticos en entornos industriales. TIPO: Habilidades o destrezas

S08 - Desarrollar la capacidad de contribuir alainnovacion en instituciones y organizaciones empresarial es nuevas o
existentes, mediante la participacion en proyectos creativosy tener capacidad para aplicar competenciasy conocimientos sobre
emprendimiento, organizacion y desarrollo empresarial de base tecnoldgica. TIPO: Habilidades o destrezas

NIVEL 1: Optativo
4.1.1 Datos Basicos del Nivel 1
ECTSNIVEL1 35

NIVEL 2: Materia 4: T6picos Avanzados
4.1.1.1 Datos Bésicos del Nivel 2

CARACTER Optativa

ECTSNIVEL 2 20

DESPLIEGUE TEMPORAL: Cuatrimestral

ECTS Cuatrimestral 1 ECTS Cuatrimestral 2 ECTS Cuatrimestral 3
10 10

ECTS Cuatrimestral 4 ECTS Cuatrimestral 5 ECTS Cuatrimestral 6

ECTS Cuatrimestral 7 ECTS Cuatrimestral 8 ECTS Cuatrimestral 9

ECTS Cuatrimestral 10 ECTS Cuatrimestral 11 ECTS Cuatrimestral 12

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3
4.1.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

CO01 - Proponer soluciones innovadoras a problemas de ingenieria que requieran €l uso de conceptosy conocimientos de las areas
de control automatico y robética. TIPO: Competencias

CO02 - Combinar adecuadamente metodol ogias propias de &reas emergentes en la tecnol ogia con las soluciones tradicionales en
control y robética parael desarrollo de nuevas estrategias y productos tecnol 6gicos. TIPO: Competencias

CO03 - Formular ideas y teorias sdlidas en control y robética con €l objetivo de investigar y contribuir alainnovacion cientificaen
las &reas de conocimiento involucradas. TIPO: Competencias

KO7 - Identificar herramientas de andlisis de datos para caracterizar, sintetizar, simular, explicar y predecir el comportamiento de
sistemas fisicos en el &mbito del control automético y larobética. TIPO: Conocimientos o contenidos

S04 - Evaluar las potenciales ventajas de usar tecnol ogias emergentes junto a conceptos clasicos de larobdticay el control
automético en laresolucion de problemas précticos en entornos industriales. TI1PO: Habilidades o destrezas

C06 - Desarrollar la capacidad de evaluar las desigual dades por razon de sexo y género, para disefiar soluciones. TIPO:
Competencias

S07 - Sintetizar conocimientos de diversas disciplinas en los campos del control automaético y la robética para concebir y desarrollar
proyectos, sistemas y soluciones de ingenieria mientras comprende el funcionamiento de tecnologias digital es avanzadas, de modo
que puedan ser aplicadas con perspectiva critica, en contextos diversos (académicos, profesionales, sociales o personales). TIPO:
Habilidades o destrezas

NIVEL 2: Materia 5: Actividades Complementariasde L ibre Eleccion
4.1.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER Optativa

ECTSNIVEL 2 15

DESPLIEGUE TEMPORAL : Cuatrimestral

ECTS Cuatrimestral 1 ECTS Cuatrimestral 2 ECTS Cuatrimestral 3
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ECTS Cuatrimestral 4 ECTS Cuatrimestral 5 ECTS Cuatrimestral 6
15

ECTS Cuatrimestral 7 ECTS Cuatrimestral 8 ECTS Cuatrimestral 9
ECTS Cuatrimestral 10 ECTS Cuatrimestral 11 ECTS Cuatrimestral 12

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3

4.1.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

CO02 - Combinar adecuadamente metodol ogias propias de areas emergentes en la tecnol ogia con las soluciones tradicionales en
control y robética para el desarrollo de nuevas estrategias y productos tecnol 6gicos. TIPO: Competencias

CO04 - Integrar los valores de la sostenibilidad, entendiendo la complejidad de los sistemas, con el fin de emprender o promover
acciones que restablezcan y mantengan la salud de los ecosistemas y mejoren lajusticia, generando asi visiones para futuros
sostenibles. TIPO: Competencias

CO05 - Analizar problemas que requieran tomar decisiones auténomas, informadas y argumentadas, para actuar con responsabilidad
social, siguiendo valores y principios éticos. TIPO: Competencias

KO7 - Identificar herramientas de andlisis de datos para caracterizar, sintetizar, simular, explicar y predecir el comportamiento de
sistemas fisicos en el &mbito del control automético y larobética. TIPO: Conocimientos o contenidos

K08 - Seleccionar herramientas de programaci 6n adecuadas para desarrollar tareas de andlisis, simulacion e implementacion de
estrategias de gestion y supervision en proyectos relacionados con larobéticay el control automédtico. TIPO: Conocimientos o
contenidos

K09 - Reconocer los principales principios y herramientas de la administracion y direccién de empresas y organizaciones en el
sector tecnol 6gico. TIPO: Conocimientos o contenidos

S04 - Evaluar las potenciales ventajas de usar tecnol ogias emergentes junto a conceptos clésicos de larobéticay € control
automético en laresolucion de problemas préacticos en entornos industriales. TIPO: Habilidades o destrezas

S05 - Elegir fuentes pertinentes en la literatura cientifica y técnica mediante canal es adecuados, integrando lainformacion con
habilidades de sintesis, andlisis de opciones y evaluacion critica. TIPO: Habilidades o destrezas

CO06 - Desarrollar la capacidad de evaluar las desigual dades por razon de sexo y género, para disefiar soluciones. TIPO:
Competencias

S07 - Sintetizar conocimientos de diversas disciplinas en los campos del control automético y la robética para concebir y desarrollar
proyectos, sistemas y soluciones de ingenieria mientras comprende el funcionamiento de tecnologias digital es avanzadas, de modo
que puedan ser aplicadas con perspectiva critica, en contextos diversos (académicos, profesionales, sociales o personaes). TIPO:
Habilidades o destrezas

S09 - Comuni carse eficazmente de forma oral, escritay gréfica con otras personas sobre el aprendizaje, la elaboracion del
pensamiento y latoma de decisiones, y participar en debates, haciendo uso de las habilidades interpersonales, como la escucha
activay laempatia, que favorecen el trabajo en equipo. TIPO: Habilidades o destrezas

NIVEL 1: Trabajo de Fin de M aster

4.1.1 Datos Basicos del Nivel 1

ECTSNIVEL1 15

NIVEL 2: Materia 6: Trabajo de Fin de M aster

4.1.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER Trabajo Fin de Grado / Master

ECTSNIVEL 2 15

DESPLIEGUE TEMPORAL : Cuatrimestral

ECTS Cuatrimestral 1 ECTS Cuatrimestral 2 ECTS Cuatrimestral 3
ECTS Cuatrimestral 4 ECTS Cuatrimestral 5 ECTS Cuatrimestral 6
15

ECTS Cuatrimestral 7 ECTS Cuatrimestral 8 ECTS Cuatrimestral 9
ECTS Cuatrimestral 10 ECTS Cuatrimestral 11 ECTS Cuatrimestral 12

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3
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4.1.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

CO01 - Proponer soluciones innovadoras a problemas de ingenieria que requieran el uso de conceptosy conocimientos de las areas
de control automédtico y robética. TIPO: Competencias

C03 - Formular ideas y teorias sdlidas en control y robética con el objetivo de investigar y contribuir alainnovacion cientificaen
las areas de conocimiento involucradas. TIPO: Competencias

C04 - Integrar los valores de la sostenibilidad, entendiendo |la complejidad de |os sistemas, con €l fin de emprender o promover
acciones que restablezcan y mantengan la salud de los ecosistemas y mejoren lajusticia, generando asi visiones para futuros
sostenibles. TIPO: Competencias

CO05 - Analizar problemas que requieran tomar decisiones auténomas, informadas y argumentadas, para actuar con responsabilidad
social, siguiendo valores y principios éticos. TIPO: Competencias

K08 - Seleccionar herramientas de programacion adecuadas para desarrollar tareas de andlisis, simulacion e implementacién de
estrategias de gestion y supervision en proyectos relacionados con larobéticay el control automético. TIPO: Conocimientos o
contenidos

K09 - Reconocer los principales principios y herramientas de la administracion y direccién de empresas y organizaciones en €l
sector tecnol 6gico. TIPO: Conocimientos o contenidos

SO5 - Elegir fuentes pertinentes en la literatura cientificay técnica mediante canal es adecuados, integrando la informacion con
habilidades de sintesis, andlisis de opciones y evaluacion critica. TIPO: Habilidades o destrezas

CO06 - Desarrollar la capacidad de evaluar las desigualdades por razén de sexo y género, para disefiar soluciones. TIPO:
Competencias

S06 - Gestionar de manera eficiente lainformacion proveniente de estudios analiticos, numéricos y/o experimentales,
automatizando su andlisis parafacilitar la obtencion de conocimientos relevantes. TIPO: Habilidades o destrezas

S09 - Comunicarse eficazmente de forma oral, escritay gréfica con otras personas sobre el aprendizaje, la elaboracion del
pensamiento y latoma de decisiones, y participar en debates, haciendo uso de las habilidades interpersonales, como la escucha
activay laempatia, que favorecen el trabajo en equipo. TIPO: Habilidades o destrezas

4.2 ACTIVIDADESY METODOL OGIASDOCENTES
ACTIVIDADES FORMATIVAS

4.2. Actividades y metodologias docentes

4.2.a) Materias basicas, obligatorias y optativas

La diversidad en las preferencias de aprendizaje entre individuos es notable; algunos eligen trabajar en solitario, mientras que otros optan por el traba-
jo en grupo. Algunos prefieren el aprendizaje mediante el descubrimiento, mientras que otros valoran metas predefinidas. Por ende, resulta beneficio-
so emplear en cada asignatura un conjunto variado (aunque limitado) de metodologias. Los estudiantes en ciencias aplicadas e ingenierias tienden a
mostrar inclinacién por el aprendizaje practico (learning by doing) y el trabajo colaborativo. En estos contextos, se logra un aprendizaje significativo al
exponerlos a casos, problemas y proyectos, permitiéndoles identificar de manera auténoma los conocimientos esenciales necesarios para abordar los
desafios que enfrentan.

Las siguientes actividades formativas se haran servir en esta titulacion:

Exposicion y discusion de conceptos, definicionesy contenidos tedricos: Estas actividades, més dirigidas a grupos completos (grupos grandes de teoria), buscan
dar explicacion de lainformacion base acerca de |os contenidos de | as diversas asignaturas de latitulacion.

Resolucion de problemastipo y gjercicios de afianzamiento: Se realizan sesiones, con grupo grande o grupos mediano, en las que se resuel ven problemas tipo
que buscan reforzar la asimilacion del conocimiento puntual.

Sesiones de laboratorio: en éstas, se realiza trabajo préctico en €l que se aplican los conocimientos adquiridos en la solucion de un problematipo bajo condicio-
nes controladas y acotadas.

Seminariosy charlas cientifico-técnicas: se exhorta alos estudiantes a participar en seminarios de investigacion, cursos de formacion organizados por empresas
en el ambito de la automética y/o robotica. Tales actividades brindan a estudiante informacién actual y de primera mano desde |os actores que aplican la tecno-
logiay teméticas aprendidas en la préctica.

Realizacion de trabajos/proyectos individuales y en grupo: esta actividad fomenta la curiosidad individual en la busqueda de soluciones alos problemas plantea-
dos, mientras que, en el caso de trabajos en grupo, incitan ala colaboracion, interaccion y delegacion de responsabilidades.

4.2.b) Practicas académicas externas (obligatorias)

Este master no contempla practicas académicas externas obligatorias.

4.2.c) Trabajo de Fin de Master

0
Q
a
o
o
c
kel
o
©
o
=
R
c
S
S
<
[}
o
o}
(2
=
»
o
=
e
®©
c
S
kel
©
kel
=}
(@]
©
S
©
o
2
©
(@]
>
kel
o
L
B
Q
o
o
o)
c
kel
<}
©
o
=1
S
o}
[}
o
o}
»
=
o
o
=
=
c
o}
Qo
o
o
o
=
=
o
>
]
o
o)
o
>
~
©®
e}
©
~
N
<
[0}
0
<
e}
<
o2}
N
oo}
©
o
<
[
@
>
[0}
(@]

12/28



https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=804068294845342768379052

Identificador : 3500434 Fecha: 15/10/2024
GOBIERNG INETERND
iﬁ% DE ESPARA DE UNIVERSIDADES

Con un valor total de 15 créditos ECTS, cada estudiante debe llevar a cabo un Trabajo de Fin de Master (TFM) durante el dltimo cuatrimestre de la titu-
lacion. Este trabajo, ya sea de indole teérica o practica, tiene como objetivo validar los conocimientos obtenidos por el estudiante durante el master y
demostrar su habilidad para aplicarlos mediante el uso de una metodologia apropiada, creatividad, pensamiento analitico y capacidad de sintesis. Ca-
da TFM cuenta con la supervision de un director, un profesor del ETSEIB experto en el tema, que guia al estudiante durante su desarrollo. Si se realiza
en un centro externo en colaboracién con un director local, el estudiante contaré con un tutor académico adicional, que sera un profesor del master. En
este caso, el director/tutor puede solicitar entregas parciales para asegurar el progreso adecuado del proyecto de acuerdo con las normativas y estan-
dares de calidad del ETSEIB y la UPC.

La ETSEIB dispone de una normativa especifica relativa al desarrollo y evaluacion del TFM, la cual se puede consultar en:
https://etseib.upc.edu/calestudis/normatives/normativaacadmicaetseib202324.pdf

La metodologia docente del Trabajo de Fin de Master se fundamenta en el aprendizaje mediante un proyecto acordado entre el profesorado y el estu-
diante. A partir de una definicién inicial, se lleva a cabo un seguimiento por parte del tutor o tutores, abarcando tanto los aspectos teéricos como los ex-

perimentales. La fase final implica la creacion y exposicién de la memoria, haciendo que Ultimas sesiones de tutorizacién se enfoquen principalmente
en estos aspectos.

METODOL OGIASDOCENTES

4.2.d) Metodologias docentes

En cuanto a las metodologias docentes, y teniendo en cuenta las actividades formativas planteadas, este master aplicara las siguientes:

L eccién magistral: El docente presenta, de manera sintéticay ordenada, informacion clave sobre un tema, proceso o método, estructurando la exposicién de ma-
nera |6gica para proporcionar conceptos tedricos y definiciones clave, mostrar la resolucién de problemas tipicos y destacar fases de procesos estandar. De igua
forma, seindicala correcta utilizacion de estrategias y dispositivos asociados al control automético y/o larobética. Esta metodol ogia es adecuada para que €l es-
tudiante logre objetivos de nivel bésico (conocimiento) y, en ciertamedida, de nivel intermedio (comprension). Para optimizar el aprendizaje, se recomiendain-
corporar breves actividades de participacion del estudiante (2-5 minutos) cada 20-30 minutos.

Aprendizaje auténomo pautado: En estamodalidad de aprendizaje, |os estudiantes realizan tareas como lecturas, estudio tedrico, resolucion de problemasy re-
daccion de informes bajo la supervision puntua del profesor, siguiendo instrucciones preestablecidas. Esta modalidad es adaptable para objetivos de cual quier
nivel de complejidad. Para objetivos de nivel béasico o intermedio, las actividades son limitadas, cortas y disefiadas para que el estudiante las realice de manera
individual, con entregas simples para verificar su realizacion. En contraste, actividades que buscan comprension profunda y/o aplicacion son més amplias, gene-
ralmente involucran a grupos reducidos de estudiantes, con pautas menos precisas y entregas mas complejas orientadas a recibir una amplia retroalimentacion.
Aprendizaj e cooper ativo: En estamodalidad docente, un grupo reducido de estudiantes |levard a cabo tareas, como el estudio tedrico, resolucion de problemas
o desarrollo de proyectos, donde cada miembro contribuye activamente. Cada alumno sera responsable de su aprendizaje y del de sus comparieros, promoviendo
la corresponsabilidad. Las actividades planteadas serén lo suficientemente amplias para requerir la participacion activa de todos |os miembros y garantizar que
cada uno responda por € trabajo del grupo. Esta metodologia se empleara en actividades breves o proyectos de cualquier extension, siempre con entregas tangi-
bles gjustadas ala amplitud del trabajo asignado. El aprendizaje cooperativo, fundamental en este méster, no sdlo es eficiente en la ensefianza, sino que también
fomentarala adquisicion de la competencia fundamental del ingeniero: trabajar eficientemente en equipo. Todas |as actividades de grupo reducido en el master
se llevarén a cabo bajo esta modalidad.

Aprendizaje basado en proyectos, problemasy casos: Este enfoque de aprendizaje, que se inicia con un problema, caso o proyecto real propuesto por el profe-
sor, no busca una solucién dnica. Se fundamenta en el aprendizaje por descubrimiento o necesidad, donde lainformacién inicial esincompleta. El estudiante de-
be complementarla a medida que larequiere, ya sea de manera autonoma mediante el estudio, blsqueda de informacién o consultas a expertos, o participando en
sesiones tedrico-précticas organizadas por el profesor. La entrega principal consistirden el resultado final del proyecto desarrollado o la solucién al problemao
caso propuesto.

4.3 SISTEMAS DE EVALUACION

4.3. Sistemas de evaluacién

4.3.a) Evaluacion de las materias obligatorias y optativas

Cada asignatura sera evaluada mediante un proceso de evaluacién continua, lo que permitira determinar el grado de aprendizaje del estudiante a lo
largo del desarrollo de la asignatura. Este proceder proporciona, tanto al docente como al estudiante, un seguimiento personalizado de la evolucién en
la adquisiciéon de conocimientos, el desarrollo de destrezas y el alcance de las competencias de la titulacion. Los estudiantes deberan completar exa-
menes parciales y finales que pueden incluir preguntas tedricas y ejercicios practicos. Ademas, a lo largo del curso, se realizaran ejercicios y practicas
de laboratorio, con lo que el estudiante tendr& que demostrar los conocimientos derivados de estas actividades mediante exposiciones orales o prue-
bas escritas en clase. Basado en lo anterior, se contemplan los siguientes tipos de pruebas de evaluacién dentro del master:

Pruebas de evaluacion escritas (examenes parcial es/finales)
Exposiciones orales

Informes de proyecto

Informes de précticas de laboratorio

Los criterios para evaluar el rendimiento de los estudiantes estaran explicitamente indicados en la guia docente de cada asignatura (adecuadamen-
te publicados en el web del ETSEIB) y se ajustaran a lo dispuesto en la normativa de evaluacion y permanencia del centro, disponible en https://
etseib.upc.edu/ca/estudis/normatives

4.3.b) Evaluacién de las Practicas académicas externas (obligatorias)

Este master no contempla practicas académicas externas obligatorias.
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4.3.c) Evaluacion del Trabajo de fin de Méaster

La evaluacién del Trabajo de Fin de Master se basara en la informacion recopilada por el profesor durante las tutorias y en la presentacién y defensa
del trabajo ante un tribunal designado por la Direccién de la ETSEIB. Este tribunal, compuesto por tres miembros del PDI, incluird un presidente, un se-
cretario y un vocal. En cualquier caso, se seguiran las pautas establecidas en la normativa académica del centro:

https://etseib.upc.edu/ca/lescola/reglament-i-normatives.
En la evaluacion del TFM se ponderaran, de manera balanceada y conveniente, aspectos como la dificultad del tema propuesto y presentado, el nivel
de consecucion de sus objetivos, la calidad en la redaccién y presentacion de la memoria escrita (e.g., formulacién y planteamiento del problema y po-

sibles soluciones, aspectos metodoldgicos, presentacion y discusion de resultados), la calidad de la presentacion oral (contenido, organizacién, exposi-
cién, recursos y tiempo usado) y las respuestas a las preguntas del tribunal.

4.4. Estructuras curriculares especificas

Este master no contempla estructuras curriculares especificas.

4.4 ESTRUCTURAS CURRICULARES ESPECIFICAS

Ver Apartado 4: Anexo 2
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5. PERSONAL ACADEMICO Y DE APOYO A LA DOCENCIA

PERSONAL ACADEMICO

Ver Apartado 5: Anexo 1.

OTROS RECURSOSHUMANOS

Ver Apartado 5: Anexo 2.

6. RECURSOS MATERIALESE INFRAESTRUCTURALES, PRACTICASY SERVICIOS

Justificacion de que los medios material es disponibles son adecuados: Ver Apartado 6: Anexo 1.

7. CALENDARIO DE IMPLANTACION

7.1 CRONOGRAMA DE IMPLANTACION

CURSO DE INICIO 2025

Ver Apartado 7: Anexo 1.

7.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

7.2 Procedimiento de adaptacion

La UPC establece, como norma general, un procedimiento de extincién de sus titulaciones curso a curso. De acuerdo a la legislacion vigente, los es-
tudiantes que asi lo deseen tienen derecho a finalizar los estudios que han iniciado. EI Consejo de Gobierno de la UPC aprob6 en su sesién de 9 de

noviembre de 2011, respecto a los masteres universitarios que se extinguen, que los estudiantes que ya hayan iniciado sus estudios dispondran, para
poder finalizarlos, de dos convocatorias de examen en el curso académico siguiente a la extincién de cada curso.

De acuerdo con las directrices anteriormente mencionadas, para los estudiantes que no hayan finalizado sus estudios y deseen incorporarse a los
nuevos estudios que los sustituyen y para aquellos que habiendo agotado las convocatorias extraordinarias para los planes de estudio en proceso de
extincién no las hayan superado, se procedera al proceso de adaptacion al nuevo plan de estudios. Para ello, el centro establecera mecanismos pa-
ra dar la maxima difusion entre los estudiantes del procedimiento y los aspectos normativos asociados a la extincion de los actuales estudios y a la im-
plantacion de las nuevas titulaciones. Para ello realizara reuniones informativas especificas con los alumnos interesados en esta posibilidad y publica-
ra a través de su pagina web informacion detallada del procedimiento a seguir.

La informacion que sera publica y se facilitara a los estudiantes interesados en adaptarse a la nueva titulacion sera:
Titulacion que sustituye a latitulacion actual.
Calendario de extincion de latitulacion actual y de implantacion de la nuevatitulacion.
Convocatorias extraordinarias que dispone el estudiante que desee finalizar los estudios ya iniciados.
Tabla de equivalencias entre las asignaturas del plan de estudios actua y el plan de estudios nuevo.
Otros aspectos académicos derivados de |a adaptacion.

Dicha informacién sera aprobada por los correspondientes érganos de gobierno del centro. Por otro lado, se haran las actuaciones necesarias para fa-
cilitar a los estudiantes que tengan pendiente Unicamente la superacion del trabajo de fin de master la finalizacién de sus estudios en la estructura en
la cual los iniciaron. Los estudiantes del anterior master, pueden solicitar su adaptacion al nuevo plan de estudios, considerandose a tal efecto las dis-
posiciones sobre el procedimiento de admision incluidas en la Seccién 3.1 de esta memoria.

Tabla 9. Equivalencias entre materias de los planes de estudio 2012 y el propuesto.

Materia Plan 2012 Asignatura ECTS Materia Plan ECTS
Plan 2012 Propuesto
Automética Sistemas de Control Lineal Multivariable = 6 Ingenieria de Control 20
Sistemas de Control no Lineales 6

Modelado, ID y Simulacién de Sistemas 45

Dinamicos

Robdticay Vision Cinemética, Dindmicay Control en Rob6- = 6 Robdticay Vision 20
tica
Robots Mévilesy Navegacion 45

Percepcion y Cognicién enlaExploracion = 4.5
Robética

Planificacion e Implementacion de Siste- 6

mas Robdticos
Visién por Computador 45
Tépicos Avanzado de Visién por Compu- = 4.5
tador
Herramientas y Gestion + Optativas Optimizacion en Robéticay Control 45 Herramientas Transversales 30
Introduccién aROS 45
Scientific Python para Ingenieria 45
Sistemas Empotrados de Tiempo Real 45
Sistemas Hibridos 45
Reconocimiento de Formasy Aprendizaje = 6 Tépicos Avanzados 20
Automético
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Administracion de Empresasy Organiza- = 4.5

ciones

Recursos Humanos 3

Innovacién Tecnolégica 3

Organizacion Industrial 45

Bloque optativo (précticas extracurricula- 18 Actividades Complementarias de Libre 15
res, movilidad, etc.) Eleccion

7.3 ENSENANZAS QUE SE EXTINGUEN
CcODIGO ESTUDIO - CENTRO

4313324-08032853 Méster Universitario en Autométicay Robética por la Universidad Politécnica de
Catalunya-Escuela Técnica Superior de Ingenieria Industrial de Barcelona

8. SISTEMA INTERNO DE GARANTIA DE LA CALIDAD Y ANEXOS
8.1 SISTEMA INTERNO DE GARANTIA DE LA CALIDAD

ENLACE https://etseib.upc.edu/es/la-escuel a/calidad/sgic
8.2 INFORMACION PUBLICA

8.2. Medios para la informacion publica

La web del centro, https://etseib.upc.edu/es, garantiza la informacién publica y la rendicién de cuentas proporcionando informacién especifica para
todos los colectivos de interés, en particular para el estudiantado, tanto presente como futuro. Para el estudiantado del centro, resulta especialmente
relevante la informacion de los siguientes apartados:

Estudios: https://etseib.upc.edu/es/programas-academicos (planes de estudios, normativas académicas, calendarios, horarios, etc.).
Matricula: https://etseib.upc.edu/es/programas-academicos/matricula

- Serviciosa estudiantado: https://etseib.upc.edu/es/servicios

. Actualidad y agenda: https://etseib.upc.edu/y los canales de X, Facebook y Instagram.

Ademas, semanalmente se envia un correo electrénico a todos los colectivos del centro con novedades y noticias destacadas.

Planes de acogiday orientacion a estudiantes de nuevo ingreso

La informacion sobre el procedimiento de acceso, admision y matricula y sobre los servicios y oportunidades que ofrece la universidad, se pueden con-
sultar a través de los siguientes enlaces:

https://www.upc.edu/es/masteres/acceso-y-admision/acceso-y-admision
https://www.upc.edu/es/servicios-universitarios/guia-de-acogida-en-la-upc-para-el-estudiante
https://www.upc.edu/es/servicios-universitarios

y del material que se entrega a cada estudiante en soporte papel y digital junto con la carpeta institucional.

Para los estudiantes provenientes de otros paises, es a través del portal https://www.upc.edu/sri/es que se ofrece buena parte de la orientacion y
ayuda (en inglés, espafiol y catalan) a dichos estudiantes sobre diferentes aspectos que afectan su vida en la ciudad.

La informacién especifica del centro se puede consultar en el enlace:
https://etseib.upc.edu/es/estudiantes-movilidad/quieres-venir/al-llegar
8.3 ANEXOS
Ver Apartado 8: Anexo 1.

PERSONASASOCIADASA LA SOLICITUD
RESPONSABLE DEL TiTULO

CARGO NOMBRE PRIMER APELLIDO SEGUNDO APELLIDO
Director de I'Escola Tecnica Enric Fossas Colet

Superior dEnginyeria

Industrial de Barcelona

DOMICILIO CODIGO POSTAL PROVINCIA MUNICIPIO

Campus Diagonal Sud, Edifici | 08028 Barcelona Barcelona

Pl (Pavelld 1). Av. Diagonal,

647

EMAIL FAX

director.etseib@upc.edu 934016600
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REPRESENTANTE LEGAL

CARGO NOMBRE PRIMER APELLIDO SEGUNDO APELLIDO
Rector Daniel Crespo Artiaga

DOMICILIO CODIGO POSTAL PROVINCIA MUNICIPIO

C. Jordi Girona, 31 - Edificio |08034 Barcelona Barcelona

Rectorado

EMAIL FAX
rector@upc.edu 934016201
SOLICITANTE

El responsable del titulo no es € solicitante

CARGO NOMBRE PRIMER APELLIDO SEGUNDO APELLIDO
Vicerrectora de Politica Montserrat Pardas Feliu

Académica

DOMICILIO CODIGO POSTAL PROVINCIA MUNICIPIO

C. Jordi Girona, 31 - Edificio |08034 Barcelona Barcelona

Rectorado

EMAIL

FAX

verifica.upc@upc.edu

934016201

INFORME PREVIO DE LA COMUNIDAD AUTONOMA

Informe previo de la Comunidad Auténoma: Ver Apartado Informe previo de la Comunidad Auténoma: Anexo 1.
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Apartado 1. Anexo 6
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Requerimientos obligatorios

Descripcion, objetivos formativos y justificacion del titulo

Seria recomendable sustituir el término “Industria 4.0” por “Industria 5.0” debido a que
el concepto de Industria 5.0 complementa y amplia el concepto puramente tecnoldgico
de la Industria 4.0.

Se ha modificado el redactado del apartado 1.10 de la memoria incorporando el término
“Industria 5.0” en lugar de “Industria 4.0”, tal como proponia la Comisién Especifica de
evaluacién en el ambito de Ingenieria y Arquitectura en el Informe previo de evaluaciéon
de la solicitud de verificacidn del titulo.

Adicionalmente, dentro de los referentes nacionales, se debe eliminar el Master en
Ingenieria Eléctrica de la Universidad Carlos Ill de Madrid, ya que es un Mdster que no
se oferta en dicha Universidad.

Se ha eliminado el Master en Ingenieria Eléctrica de la Universidad Carlos Ill de Madrid
de la relacién de masteres afines al MUAR que se imparten en el estado espafiol
contenidos en la Tabla 2 del apartado 1.10 de la memoria del titulo.

Los objetivos formativos estan definidos desde la perspectiva del estudiante y no del
profesor. Se deben redactar en funcién de la intencidn docente y deben describir lo que
la titulacion pretende impartir para la formacién del estudiantado.

Los objetivos formativos contenidos en el apartado 1.11.a) de la memoria han visto
modificada su redaccion de forma que han pasado a describirse desde la perspectiva del
estudiante, y no del profesor, tal como sugeria la Comisién Especifica de evaluacién en
el ambito de Ingenieria y Arquitectura en el Informe previo de evaluacién de la solicitud
de verificacién del titulo, siendo la redaccidn final del apartado, la siguiente:

“El objetivo del titulo es la automdtica y la robdtica con énfasis en el aprendizaje
automadtico y la inteligencia artificial. Los titulados y tituladas son capaces de
crear soluciones adaptativas y competitivas dentro del ambito.

El principal objetivo es formar profesionales capaces de convertirse en motores

de cambio en el contexto de la automdtica y la robdtica de las préximas décadas.

Para conseguir el objetivo principal, se plantean los siguientes objetivos

formativos especificos:

® Proporcionar a los/las estudiantes los conocimientos, habilidades y
competencias para abordar desafios en los campos de la automatizacion y la
robdtica.

e Formar a los/las estudiantes para que sean capaces de calcular y disefiar
productos y procesos automdticos en el dmbito de la automdtica y la robdtica.

2
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e Capacitar a los/las estudiantes en la direccion, planificacién y supervision de
equipos multidisciplinarios y gestionar técnica y econdmicamente proyectos
de automatizacion y robdtica en empresas y centros tecnoldgicos.

e Formar a los/las estudiantes para que sean capaces de aplicar algoritmos de
aprendizaje automdtico, técnicas de procesamiento de datos y inteligencia
artificial en la robdtica.

e Impulsar a los/las estudiantes a la obtencion de nuevas destrezas para
realizar investigacion, desarrollo e innovacion en el dmbito y para poseer las
habilidades de aprendizaje que permitan a los/las estudiantes continuar
estudiando de forma autodirigida o auténoma.

e Fomentar en los/las estudiantes el desarrollo de los valores y las actitudes
que les permitan integrar conocimientos y enfrentarse a la complejidad de
formular juicios a partir de una informacion que, siendo incompleta o
limitada, incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociales y éticas
vinculadas a la aplicacidon de sus conocimientos y juicios.”

El perfil de graduacién esta incompleto. Se incluye la frase "... con altas capacidades en
el uso de los sistemas robdticos y de control para procesos y pr", lo cual debe redactarse
de manera mds formal y completa.

Se ha completado la frase que encabeza el apartado 1.14 y que en la anterior versiéon de
memoria aparecia incompleta. El perfil de los egresados del MUAR es el de profesionales
“con altas capacidades en el uso de los sistemas robdticos y de control para procesos y
procedimientos industriales”. A su vez, el texto que se acompaiaba a continuaciény que
desarrollaba mayormente el perfil del egresado del MUAR se ha modificado en los
siguientes términos:

“Podradn calcular y disefiar productos y procesos automadticos en el dmbito de la
automdtica y la robdtica. Dirigir, planificar 'y supervisar equipos
multidisciplinarios 'y gestionar técnica y econdmicamente proyectos de
automatizacion y robdtica en empresas y centros tecnoldgicos. Estardn
capacitados para aplicar algoritmos de aprendizaje automdtico, técnicas de
procesamiento de datos y inteligencia artificial en la robdtica. Serd capaz de
resolver problemas en entornos nuevos y también de integrar conocimientos y
enfrentarse a la complejidad de formular juicios a partir de una informacion que
incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociales y éticas vinculadas a la
aplicacion de sus conocimientos. Podrd comunicar las conclusiones a publicos
especializados y no especializados.”

Resultados de aprendizaje

Se recomienda reescribir el resultado de aprendizaje CO5 para que contenga un solo
verbo.
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Se ha modificado la redaccién del resultado de aprendizaje CO5 siendo su descripcion
final, la siguiente: “Analizar problemas que requieran tomar decisiones auténomas,
informadas y argumentadas, para actuar con responsabilidad social, siguiendo valores
y principios éticos.”

Por otra parte, se ha suprimido el RA SO7, debido a que su contenido estaba en otros RA
anteriores.

Admision, reconocimiento y movilidad

Proporcionar informacion mds detallada de los estudios que dan acceso directo al
Master y los que requieren complementos formativos.

Se elimina del perfil de ingreso los titulados en Fisica o Matematicas puesto que estos
requieren cursar complementos formativos. De esta manera, el perfil de ingreso de los
estudiantes se corresponde a titulados y tituladas que hayan cursado estudios de
caracter cientifico-técnico en cualquier de los siguientes ambitos:

e Grado en Ingenieria Electrénica Industrial y Automatica
Grado en Ingenieria en Tecnologias Industriales
Grado en Ingenieria Eléctrica
Grado en Ingenieria Mecanica
Grado en Ingenieria Informatica o Telecomunicaciones

Ademas, los futuros estudiantes del master deberan estar en posesién de un nivel de
inglés correspondiente al B2.2 del MCER, aspecto éste que se incluye dentro del
redactado del apartado 3.1.b).

Teniendo en cuenta que para otras titulaciones se requiere la realizacion de
complementos formativos, hasta un maximo de 15 ECTS, relacionados con las materias
de Control y Robdtica y Vision, se debe aclarar si los estudiantes procedentes de
titulaciones de grado en Fisica o Matematica tienen conocimientos previos en estas
materias no siendo necesario para ellos la realizacién de complementos formativos.

Como se ha indicado en la anterior alegacion, se elimina del perfil de ingreso al master
a los titulados vy tituladas en Fisica o Matematicas. Los alumnos provenientes de estos
ambitos deberan realizar complementos formativos, principalmente de temas
relacionados con las materias de Ingenieria de control y de Robédtica y Visién. Tales
complementos seran asignaturas ofertadas en los grados de la ETSEIB.

El Master se imparte en su totalidad en inglés. Se considera que deberia ser un requisito
obligatorio de admisién al Master un nivel de inglés minimo B2 y no un mérito a valorar
dentro del criterio del Curriculum Vitae.
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Se ha afiadido este aspecto en el redactado del punto correspondiente al perfil de
ingreso de los estudiantes interesados a cursar este master. No se incluye ni como
mérito ni como aspecto evaluable dentro de los Criterios de Admisién establecidos en
el apartado 3.1b) de la memoria de verificacion del titulo.

Existe informacion contradictoria en la memoria del titulo que debe ser corregida en lo
referente al reconocimiento de créditos cursados en titulos propios. En la tabla del
Apartado 3.2 se indica que no se van a reconocer créditos cursados en titulos propios,
pero en el Anexo 2 del Apartado 3 se indica que se pueden reconocer hasta un maximo
de 15 ECTS.

Se unifica la redaccion del anexo 2 del apartado 3y la que figura en la tabla del apartado.
Asi pues, se reconocera un maximo de 15 créditos ECTS procedentes de titulos propios,
siempre y cuando no se supere el 15% de los créditos de la titulacion establecido con
caracter general, incluyendo el reconocimiento por experiencia laboral o profesional
acreditada.

No se informa sobre los programas y acuerdos de movilidad a disposicion del
estudiantado propio y de acogida. La Institucion debe aclarar si se van a contemplar
acciones de movilidad especificas para la titulacion.

Actualmente, el MUAR ofrece la posibilidad de realizar el doble master con el Politecnico
de Milan en su programa de master en Automation and Control Engineering. Esta
posibilidad la puede solicitar el estudiante del MUAR, una vez se encuentre matriculado
del primer cuatrimestre, realizando la correspondiente solicitud al area de movilidad de
la ETSEIB.

Se afnade este aspecto en la memoria de verificacién del titulo.

Planificacion de las ensefanzas

Los resultados de aprendizaje que el estudiantado debe alcanzar en cada una de las
materias se formulan en general de forma clara, y son pertinentes a la disciplina. Sin
embargo, se deben tener en cuenta las siguientes consideraciones:

e Los resultados de aprendizaje deben definirse utilizando un solo verbo. A modo de
ejemplo, los RAs S01.1, K05.01, K0O5.2 incorporan mas de una accidn.

La redaccién de estos resultados de aprendizaje, asi como de la de otros resultados que
adolecian de la misma duplicidad de verbos, ha sido corregida y/o cambiada
convenientemente dentro de la memoria de verificacion del titulo.
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e Cambiar el redactado del RA K02.1 "ldentificar las principales caracteristicas
propiedades frecuenciales y temporales de sistemas dindmicos lineales y no
lineales”.

Se ha corregido convenientemente la redaccién de este resultado de aprendizaje para
darle pleno sentido. Ahora reza: “Identificar las principales caracteristicas y propiedades
frecuenciales y temporales de sistemas dinamicos lineales y no lineales.”

e Se debe garantizar que todos los RAs definidos a nivel de materia sean adquiridos
por todos los estudiantes. En este sentido, en la materia de TFM se han definido los
RAs C03.1 “Desarrollar investigacion avanzada en control automatico para la
solucion de problemas complejos de ingenieria” y C03.2 “Desarrollar investigacién
avanzada en robdtica y vision artificial para la solucién de problemas complejos de
ingenieria”, lo que da a entender que todos los TFM realizados por los estudiantes
deben incluir control automatico, robética y visién artificial. Si en la realidad los TFM
pueden versar en un tema relacionado con uno de estos campos, se recomienda
agrupar estos dos RAs en uno solo, como, por ejemplo: Desarrollar investigaciéon
avanzada en control automatico, robdtica o visidn artificial para la solucién de
problemas complejos de ingenieria” para no llevar a confusion.

Se modifica la descripcién de los RAs C03.1 y C03.2 siendo su redactado final, el
siguiente:

e (03.1 “Determinar las principales novedades cientificas en control automatico,
robdtica o vision artificial para la solucion de problemas complejos de
ingenieria.”

e (03.2 “Desarrollar investigacién avanzada en control automatico, robética o
vision artificial para la solucién de problemas complejos de ingenieria.”

Por otra parte, se han revisado los resultados de aprendizaje de manera que se puede
asegurar que sean adquiridos por todos los estudiantes, independientemente de cémo
realicen los créditos optativos.

Con respecto a las materias del médulo de optatividad:

e La Institucidn deberia proporcionar mas informaciéon de cdmo las materias “Tdpicos
Avanzados” y “Actividades complementarias de Libre Eleccion” se van a
implementar. En este sentido, se deberia indicar cuantas asignaturas y su
correspondiente carga crediticia se van a ofertar en cada una de estas materias.
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Segun el plan de estudios propuesto, el estudiante ha de cursar 4 de las asignaturas
electivas (20 créditos ECTS) que conforman la materia “Tépicos avanzados”. Una lista de
las asignaturas electivas que la titulacién viene ofreciendo, cuyo contenido no formara
parte de asignaturas obligatorias del nuevo plan de estudios, se presenta a continuacion:

e Fault Diagnosis and Supervisory Control

e Robust Control

e Human Robot Interaction and Teleoperation

e Medical Robotics

e Model Predictive Control

e Sensors, Instrumentation and Industrial Communications

e Advanced Management Skills

Noétese que estas asignaturas abordan temas de control automatico, robdtica y vision
(ademads de temas de organizacion y direccidon de empresas), con lo que complementan
adecuadamente y segun la eleccién del estudiante los conocimientos base de la
titulacién. Adicionalmente, asignaturas electivas de otras titulaciones de master de la
ETSEIB podran ser reconocidas dentro de esta titulacion.

Por su parte, una de las opciones para obtener créditos referentes a la “Actividades
complementarias de Libre Eleccién” es la de cursar hasta 3 asignaturas electivas (15
créditos ECTS) de aquellas que conforman la materia “Tdpicos avanzados”. O bien el
estudiante puede optar por realizar practicas curriculares (hasta 15 créditos).

e Ademas, se debe garantizar que independientemente de las asignaturas cursadas
por los estudiantes en cada una de estas materias, los estudiantes adquieran los
mismos resultados del aprendizaje definidos a nivel de materia. Por ello, se
recomienda definir los resultados de aprendizaje asociados a estas materias de
manera mas genérica.

Siguiendo esta acertada recomendacién, se ha revisado exhaustivamente la redaccién
de todos los resultados de aprendizaje de tal forma que sean lo suficientemente
inclusivos para las materias especializadas, y a su vez para que sean lo suficientemente
genéricos y transversales (o inclusivos segun todas las tematicas de la titulacion) para
poder ser usados convenientemente dentro de las materias “Tépicos avanzados” y
“Actividades complementarias de Libre Eleccién”. Esta revisién ha implicado un cambio
profundo en las tablas del apartado 3 de la memoria de verificacion de la titulacion.
Asimismo, se ha reducido el nimero de resultados de aprendizaje para cada materia,
hecho que no ha alterado los objetivos de la titulacion.

En particular, se han eliminado todos los resultados de aprendizaje que ya aparecian en
otras materias y se han agregado resultados de aprendizaje que amplian los
conocimientos impartidos en estas materias. Los resultados de aprendizaje
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incorporados son los siguientes: K07.2, K08.2, S04.3, S05.2, C02.2, C03,1, C03.2. El
redactado de algunos resultados de aprendizaje se ha cambiado adecuadamente, no
especificdndose los resultados particulares, pero resaltdndose los cambios hechos en la
memoria de verificacidn de la titulacion.

Con respecto al TFM, la Institucidon dispone de un conjunto de pautas de evaluacién o
ribricas de evaluacion, sin embargo, se debe proporcionar informacién sobre la
ponderacion de los diferentes aspectos evaluables.

En la evaluacion del TFM se ponderaran, de manera balanceada y conveniente, aspectos
como la dificultad del tema propuesto y presentado, el nivel de consecucion de sus
objetivos, la calidad en la redaccidon y presentacién de la memoria escrita (e.g.,
formulacion y planteamiento del problema y posibles soluciones, aspectos
metodoldgicos, presentacién y discusion de resultados), la calidad de la presentacién
oral (contenido, organizacidn, exposicidn, recursos y tiempo usado) y las respuestas a
las preguntas del tribunal.

Esta ampliacion de informacién se ha afadido a la memoria de verificacion del titulo.

Personal académico y de apoyo a la docencia

La Institucion debe describir de una manera detallada los méritos docentes del
profesorado no acreditado y/o méritos de investigacion del profesorado no doctor, ya
gue en este grado representa un alto porcentaje. En el caso de profesor asociado, se
debe indicar al menos, su experiencia profesional para poder evaluar si su perfil es
adecuado.

El proceso transversal de la universidad PT 04.02 Accés i Seleccié PDI i PTGAS, describe
el procedimiento para garantizar la calidad, la eficacia y la eficiencia en el proceso de
acceso y seleccién del Personal Docente e Investigador, incluyendo el profesorado
asociado. Esta sistemadtica es aplicada por todos los departamentos para cubrir sus
necesidades docentes de forma que queda garantizada la adecuacién de la experiencia
profesional del profesorado a la docencia que deberd impartir. En este sentido, cuando
se publica una oferta, los/las candidatos/as se inscriben a la misma y adjuntan su
curriculum vitae, la titulacion requerida y los documentos acreditativos de los méritos
alegados. En Ultima instancia es la comisién de seleccién constituida ad hoc la que
realizard la valoracidén de las candidaturas rellenando una ficha de valoracién de cada
una de ellas y emitiendo la correspondiente acta de evaluacidn que se elevara a
resolucién del/de la vicerector/a competente.

Una vez el/a profesor/a entra a formar parte de la comunidad UPC, su curriculum puede
consultarse en el directorio de la web, asi como los méritos en cuanto a investigacién y
docencia (portales FUTUR, de produccién cientifica y APREN, de produccién docente).
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En estos portales encontramos, pues, la produccién cientifica y docente del profesorado
no acreditado, como por ejemplo el profesor titular de escuela universitaria
perteneciente al Departamento de Ingenieria de Sistemas, Automatica e Informatica
Industrial, Enric Xavier Martin Rull, con acceso directo a consulta de su produccion
docente a través del enlace al portal APREN:
https://apren.upc.edu/es/professorat/1003329), o el profesor colaborador Josep
Cuguerd Escofet (acceso a su produccion docente en el portal APREN:
https://apren.upc.edu/ca/professorat/1002819).

En cuanto al profesorado asociado, también son consultables sus méritos docentes y de
investigacion, en caso de que posean el doctorado y trayectoria como personal
investigador, en los citados portales FUTUR y APREN. Relacionamos a continuacién los
méritos mencionados.

e El profesor Joan Vallvé Navarro, del Departamento de Ingenieria de Sistemas,
Automatica e Informatica Industrial, profesor de practicas de la asignatura
Sistemas de Percepcion, es doctor por la UPC en el programa Automatica,
Robdtica y Vision. A partir de su tesis Medidas de informacién para el mappingy
la localizacion, ha trabajado en varios proyectos europeos en el desarrollo de
algoritmos de estimacién para diferentes tipologias de vehiculos. Otros
asociados también del mismo departamento son los profesores Cristina Lampon
Diestre o Leopoldo Palomo, responsable este ultimo del laboratorio de robdtica
del Instituto de Organizacién y Control de Sistemas Industriales, donde realiza
tareas de asesoramiento al alumnado y al personal investigador relacionadas con
la robdtica y el desarrollo, y especialmente en relacién al entorno ROS, el
framework de referencia en el mundo de la robdtica y la investigacion.

e También los profesores del Departamento de Organizacién de Empresas, Ernesto
Garrido Godes, Carles Martinez-Mari_Agell, con experiencia como director
general y cofundador de la empresa DatActions, empresa de big data para la
industria retail e infraestructuras que opera en Europa y Latinoamérica, cargo
gue compagina con el de direccién del Departamento de Data Analytics en
GlobalPraxis Consulting y la asistencia en varios consejos de administracion de
empresas del sector de la hosteleria, el turismo, la mineria, textil, inmobiliaria o
de analitica de datos, entre otras; i Antoni Matas Tarruella, este ultimo director
general de la empresa Europaper — Enric Cirici, SLU, tarea que compagina con la
consultoria de costes en empresas del sector agroalimentario y su labor docente
los méritos de la cual son consultables en el perfil que dispone en el portal
APREN.

Asi mismo, se debe afadir que desde la elaboracién de la Tabla 6. Resumen del
profesorado asignado al titulo hasta el presente se ha modificado el nimero de
profesorado asociado vinculado al master, siendo el total 6 profesores, 3 de ellos
correspondientes al departamento de Ingenieria de Sistemas, Automatica e Informatica
Industrial y 3 mas los pertenecientes al Departamento de Organizacion de Empresas. Se
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modifica este dato igualmente en las tablas 6 y 7. A su vez, el Unico PDI clasificable
dentro de la categoria “Otros” en la actualidad pertenece ya al grupo de profesorado
Permanente 1 por haber alcanzado la categoria de profesora agregada.

Recursos para el aprendizaje: materiales e infraestructurales, practicas
y servicios

El titulo no contempla la posibilidad de realizar practicas externas curriculares. No
obstante, el procedimiento para la realizacién de practicas extracurriculares esta a
disposicion de los estudiantes.

Aunque la titulacién no contempla la realizacion de practicas externas curriculares (con
cardacter obligatorio), si se contempla su realizacién con caracter optativo, aportando
éstas un valor anadido en su formacién mediante la adquisicion de competencias
formativas tales como la emprendeduria y la innovacién, el aprendizaje auténomo, la
sostenibilidad y el compromiso social, el trabajo en equipo, las habilidades de
comunicacion, asi como otras mas especificas que se adquieren de forma mds efectiva
después de un periodo de formacion fuera del dmbito académicos de la universidad.

Calendario de implantacion

Segun el Articulo 10.3 del Real Decreto 822/221 “no podran ser reconocidos los créditos
gue corresponden a trabajos de fin de Grado o de Master, a excepcidon de aquellos que
se desarrollen especificamente en un programa de movilidad”. En este sentido, se debe
eliminar de la tabla de equivalencias lo referente al TFM.

Se ha eliminado de la Tabla 9. Equivalencias entre materias de los planes de estudio
2012 y el propuesto, los créditos correspondientes a la realizacion del TFM.

Areas de mejora

Personal académico y de apoyo a la docencia

Establecer mecanismos o procedimientos para garantizar un nivel minimo de inglés para
el profesorado que imparte docencia en este idioma.

La titulacidon se imparte desde sus origenes en inglés, hecho que ha otorgado buena
experiencia a los profesores participantes en la docencia del master. De igual manera,
todo el profesorado que participa en la titulacion posee una vasta experiencia en
investigacidon de calidad, para la cual es imprescindible un conocimiento y manejo
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adecuado y avanzado de la lengua inglesa. Esta caracteristica es comun para todos los
profesores participantes sea cual sea su edad y categoria.

En la actualidad, el 65,5% del profesorado de la titulacién posee una certificaciéon B2 o
superior de estudios de inglés (segun el marco comun europeo de referencia).
Adicionalmente, cerca del 35% de los profesores poseen la certificacion CLUC-EMI para
la docencia en inglés (https://www.upc.edu/slt/ca/cursos-i-
certificats/certifica/examen-cluc-emi). Este hecho asegura un nivel de inglés de los
profesores tal que se garantiza la adecuada imparticion de la docencia en este idioma.
Precisamente, la ETSEIB fomentara la consecucion del mencionado certificado como un
mecanismo concreto para asegurar y mantener un pertinente nivel de inglés dentro del
profesorado de la titulacion.

Esta explicacién se ha afadido a la memoria de verificacion del titulo dentro del
Apartado 5.1a).
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1.10. Justificacion del interés del titulo

Los estudios del Master Universitario en Automadtica y Robdtica (MUAR) son una
eleccién académica altamente relevante y beneficiosa en la era actual, en la que la
automatizacion y la robdtica estan revolucionando numerosos campos y sectores. Este
programa de master ofrece una oportunidad Unica para adquirir conocimientos
avanzados en estas disciplinas, lo que permite a los estudiantes prepararse para carreras
prometedoras y contribuir al avance de la sociedad en general.

La Automatica y la Robética son campos interdisciplinarios que involucran elementos de
ingenieria mecanica, electrénica, informdtica, matemadticas y ciencias de la
computacion. Estudiar un master en esta area ofrece a los estudiantes una sélida base
tedrica y practica, que es esencial en una amplia gama de aplicaciones, desde la
manufactura y la industria hasta la medicina y la exploracién espacial. Los sistemas
automatizados y robots estan transformando la forma en que trabajamos y vivimos, y la
demanda de profesionales altamente calificados en este campo sigue creciendo.

Una de las principales razones para cursar el MUAR es la creciente relevancia de estas
disciplinas en el mundo laboral actual. La automatizacién y la robdtica se estan
convirtiendo en pilares fundamentales en la Industria 5.0, donde la integracién de
tecnologias avanzadas como la inteligencia artificial y el aprendizaje automatico esta
transformando la produccién, la logistica y la cadena de suministro. Esto significa que
las empresas estdan buscando ingenieros y especialistas en automatizacién y robética
para disefar, implementar y mantener sistemas automatizados que mejoren la
eficiencia y la productividad.

Ademas de las aplicaciones practicas, la Automatica y la Robdtica son fundamentales en
la formacioén de habilidades intelectuales y técnicas. Los estudiantes de esta titulacion
desarrollan habilidades analiticas, de resolucion de problemas y de programacion, que
son altamente valoradas en una variedad de campos. La habilidad para disefar y
controlar sistemas automatizados también es un activo importante en un mundo cada
vez mads impulsado por la tecnologia. El MUAR ofrece un plan de estudios que combina
la teoria y la practica. Los estudiantes tienen la oportunidad de trabajar en proyectos
practicos que les permiten aplicar sus conocimientos en situaciones del mundo real.
Estos proyectos en ocasiones se realizan en colaboracion con la industria, lo que brinda
a los estudiantes la oportunidad de adquirir experiencia laboral y establecer contactos
en el sector.

El MUAR da cabida a la formacién complementaria de diversas titulaciones de grado de
la UPC que se imparten en la ETSEIB, la ETSEIAT y en el Campus de Vilanova i la Geltra.
Su objetivo es claramente dual: formar profesionales para afrontar los retos de la
industria y el sector productivo, asi como el de afianzar las pautas en investigacidn para
aquellos egresados que deseen continuar por la via de la investigacién de alta calidad.
Diferentes universidades a nivel del estado espafiol ofrecen titulaciones de aire
semejante, pero que adolecen de profundidad en el tratamiento de las tematicas

12

n
o
Qo
(o]
o
c
kel
o
@©
i
s
B2
c
S
©
©
(]
el
(]
Y
=
17}
o
=
-
@©
c
@©
el
©
e
=
O
]
-
(0]
o
f
©
(@]
>
it
o
L9
7}
Q
Q
[e]
o
c
Ke]
o
]
o
=}
°
Q
(O]
el
(0]
Y
—
»
o
=
RS
c
]
Q
o
o
o
=
=
(]
>
'
[ee]
~
N
o
<
[e2]
o
O
<
Ye]
N
[se}
[e2]
[o)]
(o]
o
<
19
(]
~
(o]
(o]
'e]
N~
>
0
O




https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=756676546699325460940278



UPC — VERIFICA - Alegaciones

Master Universitario en Automatica y Robdtica — ETSEIB

Junio 2024

relevantes (por su numero total de créditos ECTS) o, por el contrario, son mas
especializados. Algunos ejemplos de estas titulaciones se recogen en la Tabla 2.

Tabla 2. Algunos masteres afines al MUAR en el estado espafiol

Universidad Titulo ECTS | Observaciones

Universidad de Master en Automatica y 60 Sesgado a estudiantes con una formacién en

Alicante Robdtica arquitectura, edificacion o ingenieria civil

Universidad Politécnica | Master Universitario en 60 Clara orientacién investigadora

de Madrid Automatica y Robdtica

Universidad de Sevilla Mdster en Automatica, 60 Muy generalista, pues va dirigido a una
Robotica y Telematica amplia gama de grados

Universidad Politécnica | Mdaster Universitario en 120 | Orientacidn desde el control hacia la

de Valencia Automatica e automatizacién de procesos industriales
Informatica Industrial

Universidad de Girona Master en Informatica 120 | Enfoque hacia la computacién y la ingenieria
Industrial, Automatica, informatica
Computacion y Sistemas

Universidad Carlos IlI Mdster en Robdtica 'y 90 Perfil de automatizacion de plantas

de Madrid Automatizacién

Desde su creacion como titulacién de master ofrecida por la ETSEIB, el MUAR se ha
caracterizado por tener una importante demanda de estudiantes, cubriendo siempre
sus plazas (con preinscripciones que superan con creces la oferta oficial), tanto de
estudiantes de Unico master como de doble master (conjunto con el master universitario
en Ingenieria Industrial del ETSEIB). Adicionalmente, el MUAR es siempre una alternativa
altamente atractiva para estudiantes de intercambio universitario (programa ERASMUS)
provenientes de otras instituciones europeas y del resto del mundo. Este hecho potencia
al MUAR como una alternativa atractiva para los futuros estudiantes de titulaciones de
postgrado interesados en afianzar sus conocimientos en areas relevantes dentro de la
sociedad moderna.

En particular, la re-verificacidn propuesta para esta titulacién persigue alcanzar diversos
objetivos estratégicos que buscan mejorar aspectos de funcionamiento e interrelacién
de las asignaturas del master, ya que se habian detectado aspectos susceptibles de
mejora a partir de consultas a estudiantes y graduados de la titulacidn. Por otra parte,
se incorporaran tematicas no cubiertas por el plan de estudios vigente y que
corresponden a topicos de actual relevancia social, tecnoldgica y cientifica.
Adicionalmente, se busca homogeneizar los contenidos de las diferentes materias de
cara a evitar repeticiones entre algunos temas de las asignaturas del master, a la vez que
se compactaran los contenidos actuales de asignaturas transversales de ambitos
externos, permitiendo expandir otras materias para incluir relevantes tematicas
actuales.
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1.14. Perfiles fundamentales de egreso a los que se orientan las
ensenanzas

Los egresados del MUAR seran profesionales con altas capacidades en el uso de los
sistemas robdticos y de control para procesos y procedimientos industriales. Podran
calcular y disefiar productos y procesos automaticos en el ambito de la automaticay la
robética. Dirigir, planificar y supervisar equipos multidisciplinarios y gestionar técnica y
econdmicamente proyectos de automatizacion y robdtica en empresas y centros
tecnoldgicos. Estardn capacitados para aplicar algoritmos de aprendizaje automatico,
técnicas de procesamiento de datos e inteligencia artificial en la robética. Serdn capaces
de resolver problemas en entornos nuevos y también de integrar conocimientos y
enfrentarse a la complejidad de formular juicios a partir de una informacién que incluya
reflexiones sobre las responsabilidades sociales y éticas vinculadas a la aplicacion de sus
conocimientos. Podrd comunicar las conclusiones a publicos especializados y no
especializados.
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1.12. Estructuras curriculares especificas y justificacion de sus
objetivos

Este master no tiene estructuras curriculares especificas.

113. Estrategias metodologicas de innovacion docente
especificas y justificacion de sus objetivos

Esta titulacién no contempla estrategias metodoldgicas de innovacidn docente
especificas que afecten al conjunto de materias y asignaturas que configuran el plan de
estudios.
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4. PLANIFICACION DE LAS ENSENANZAS

4.1. Estructura basica de las ensenanzas

4.1.a) Resumen del plan de estudios

Tabla 4a. Resumen del plan de estudios (estructura cuatrimestral)

Curso 1 Cuatrimestre 1 Cuatrimestre 2
ECTS: 30 ECTS: 30
Materias: Materias:
* Ingenieria de Control (10 ECTS) * Ingenieria de Control (5 ECTS)
* Robdticay Vision (5 ECTS) * Robdticay Visién (10 ECTS)
* Herramientas Transversales (15 ECTS) * Herramientas Transversales (5 ECTS)
* Toépicos Avanzados (10 ECTS)
Curso 2 Cuatrimestre 3 Cuatrimestre 4

ECTS: 30

Materias:

* Ingenieria de Control (5 ECTS)

* Robdticay Vision (5 ECTS)

* Herramientas Transversales (10 ECTS)
* Topicos Avanzados (10 ECTS)

ECTS: 30

Materias:

e Trabajo de Fin de Master (15 ECTS)
* Bloque Electivo (15 ECTS):

- Asignaturas optativas: hasta 15 ECTS
- Prdcticas curriculares: hasta 15 ETCS

Resumen de la distribucién global de créditos

Segun el plan de estudios propuesto, el estudiante ha de cursar 4 de las asignaturas electivas
(20 créditos ECTS) que conforman la materia “Tépicos avanzados”. Una lista de las asignaturas
electivas que la titulacién viene ofreciendo, cuyo contenido no formara parte de asignaturas

Tipologia de créditos

Créditos ECTS

Obligatorios Ingenieria de control 20 70
Robotica y vision 20
Herramientas transversales 30
Optativos 35
Practicas externas 0
Trabajo de Fin de Master 15
TOTAL 120

obligatorias del nuevo plan de estudios, se presenta a continuacién:
e Fault Diagnosis and Supervisory Control

e Robust Control
e Human Robot Interaction and Teleoperation
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e Medical Robotics

e Model Predictive Control

e Sensors, Instrumentation and Industrial Communications

e Advanced Management Skills

Estas asignaturas abordan temas de control automatico, robdtica y vision (ademas de temas
de organizacién y direccién de empresas), con lo que complementan adecuadamente y segun
la eleccion del estudiante los conocimientos base de la titulacion. Adicionalmente,
asignaturas electivas de otras titulaciones de master de la ETSEIB podran ser reconocidas

dentro de esta titulacion.

Por su parte, una de las opciones para obtener créditos referentes a la “Actividades
complementarias de Libre Eleccién” es la de cursar hasta 3 asignaturas electivas (15 créditos
ECTS) de aquellas que conforman la materia “Tépicos avanzados”. O bien el estudiante puede

optar por realizar practicas curriculares (hasta 15 créditos).

4.1.b) Plan de estudios detallado

Tabla 4b. Plan de estudios detallado

Materia 1: Ingenieria de Control

Numero de créditos ECTS

20

Tipologia

Obligatoria

Organizacion temporal

Cuatrimestre 1: 10 ECTS; Cuatrimestre 2: 5 ECTS; Cuatrimestre 3: 5 ECTS

Modalidad

Presencial

Resultados del aprendizaje

Conocimientos (knowledge):

e KO01.1 Interpretar adecuadamente los principios fisicos y ecuaciones
fundamentales que gobiernan el comportamiento de sistemas vy
aplicaciones avanzadas de control automatico y/o la robética.

e KO01.2 Establecer las relaciones matematicas que describen los diferentes
comportamientos dinamicos y estaticos de los sistemas reales.

e KO02.1 Identificar las principales caracteristicas y propiedades frecuenciales
y temporales de sistemas dindmicos lineales y no lineales.

e K03.1 Comprender el funcionamiento y caracteristicas de las estrategias de
control automatico mds comunes para sistemas lineales.

e KO05.1 Representar problemas en las areas de la automatica y/o la robética
mediante técnicas de optimizacion.

Habilidades (Skills)

e S01.1 Definir las técnicas de modelado matemadtico de sistemas dindmicos
mas idoneas segun el caso de estudio considerado y/o la aplicacion de
ingenieria propuesto.

e S01.2 Determinar las herramientas software adecuadas para |la

construccién vy validacion de modelos matematicos de sistemas
cinematicos y dindmicos.
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Materia 1: Ingenieria de Control

S01.3 Formular un problema de control en lazo cerrado, identificando
todos las sefiales y sistemas, y su interaccion.

S02.1 Analizar las diversas opciones para resolver problemas de control
automatico dependiendo de las condiciones de contorno y contexto del
caso de estudio considerado.

S02.3 Interpretar resultados provenientes de indicadores de desempefio
de sistemas de control en lazo cerrado de cara a mejorar su
comportamiento.

Competencias (Competences)

® (C01.1 Proponer soluciones innovadoras a problemas de ingenieria que

requieran el uso de conceptos y conocimientos del control automatico, la
robdtica y/o la vision artificial.

Materia 2: Robética y Visidn

Numero de créditos ECTS

20

Tipologia

Obligatoria

Organizacion temporal

Cuatrimestre 1: 5 ECTS; Cuatrimestre 2: 10 ECTS; Cuatrimestre 3: 5 ECTS

Modalidad

Presencial

Resultados del aprendizaje

Conocimientos (knowledge):

e KO01.1 Interpretar adecuadamente los principios fisicos y ecuaciones
fundamentales que gobiernan el comportamiento de sistemas vy
aplicaciones avanzadas de control automatico y/o la robdtica.

e KO01.2 Establecer las relaciones matematicas que describen los diferentes
comportamientos dinamicos y estaticos de los sistemas reales.

e KO04.1 Definir modelos cinematicos y dindamicos de los robots relacionados
con desplazamiento y par articulares (individuales y del conjunto del
robot).

e KO04.2 Establecer las diferentes caracteristicas de las estrategias de
modelado de dispositivos robdticos respecto a su relacién con el entornoy
uso.

e KO05.1 Representar problemas en las areas de la automatica y/o la robética
mediante técnicas de optimizacion.

e K06.3 Relacionar los conceptos de areas emergentes (e.g., inteligencia
artificial, aprendizaje de maquina) con las técnicas tradicionales de analisis
y sintesis de sistemas de vision artificial.

Habilidades (Skills)

e S01.1 Definir las técnicas de modelado matemadtico de sistemas dindmicos
mas idoneas segun el caso de estudio considerado y/o la aplicacion de
ingenieria propuesto.

e S01.2 Determinar las herramientas software adecuadas para la

construccién vy validacion de modelos matematicos de sistemas
cinematicos y dindmicos.
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Materia 2: Robética y Visidn

S$02.2 Analizar las diversas opciones para resolver problemas de robdtica
dependiendo de las condiciones de contorno y contexto del caso de estudio
considerado.

S02.3 Interpretar resultados provenientes de indicadores de desempefio
de sistemas de control en lazo cerrado de cara a mejorar su
comportamiento.

S03.1 Desarrollar esquemas de estimacion de parametros de cara a
mejorar el desempefio de manipuladores robdticos en tareas establecidas.

S03.2 Formular aplicaciones robdticas que usen técnicas de vision artificial
y visual servoing.

Competencias (Competences)

C01.1 Proponer soluciones innovadoras a problemas de ingenieria que
requieran el uso de conceptos y conocimientos del control automatico, la
robdtica y/o la vision artificial.

Materia 3: Herramientas Transversales

Numero de créditos ECTS

30

Tipologia

Obligatoria

Organizacion temporal

Cuatrimestre 1: 15 ECTS; Cuatrimestre 2: 5 ECTS; Cuatrimestre 3: 10 ECTS

Modalidad

Presencial

Resultados del aprendizaje

Conocimientos (knowledge):

e KO01.1 Interpretar adecuadamente los principios fisicos y ecuaciones
fundamentales que gobiernan el comportamiento de sistemas vy
aplicaciones avanzadas de control automatico y/o la robética.

e KO05.1 Representar problemas en las areas de la automatica y/o la robética
mediante técnicas de optimizacion.

e K06.1 Relacionar los conceptos de areas emergentes (e.g., inteligencia
artificial, aprendizaje de maquina) con las técnicas tradicionales de analisis
y sintesis de sistemas de control automatico.

® K06.2 Relacionar los conceptos de areas emergentes (e.g., inteligencia
artificial, aprendizaje de maquina) con las técnicas tradicionales de analisis
y sintesis de sistemas robdticos.

e KO07.1 Identificar herramientas de analisis de datos para caracterizar,
sintetizar, simular, explicar y predecir el comportamiento de casos de
estudio reales e interpretables del control automatico y/o la robética.

e K08.1 Seleccionar herramientas de programacion adecuadas para
desarrollar tareas de andlisis, simulacion e implementacidn de estrategias
de gestion y supervision en proyectos relacionados con el control
automatico y/o la robdtica.

e K09.2 Emplear estrategias de administracion y gestion de equipos de
trabajo en la ejecucién de proyectos de ingenieria.

Habilidades (Skills)
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Materia 3: Herramientas Transversales

® S04.1 Seleccionar las estrategias de gestion y control que genere el mejor
desempefio del caso de estudio considerado considerando técnicas de IAy
aprendizaje de maquina.

e S08.1Desarrollar la capacidad de contribuir a lainnovacidn en instituciones
y organizaciones empresariales nuevas o existentes, mediante la
participacion en proyectos creativos.

e S08.2 Aplicar competencias y conocimientos sobre emprendimiento,
organizacion y desarrollo empresarial de base tecnoldgica.

Competencias (Competences)

® (C02.1 Combinar adecuadamente metodologias propias de dreas
emergentes en la tecnologia con las soluciones tradicionales en control
automatico y la robdtica para el desarrollo de nuevas estrategias y
productos tecnoldgicos.

Materia 4: Tépicos Avanzados

Numero de créditos ECTS

20

Tipologia

Optativa

Organizacion temporal

Cuatrimestre 2: 10 ECTS; Cuatrimestre 3: 10 ECTS

Modalidad

Presencial

Resultados del aprendizaje

Conocimientos (knowledge):

o K07.2 Ampliar las herramientas de andlisis de datos para caracterizar,
sintetizar, simular, explicar y predecir el comportamiento de casos de
estudio reales e interpretables del control automatico y/o la robética.

Habilidades (Skills)

® S04.2 Formular posibles soluciones basadas en técnicas emergentes para
la solucion de problemas industriales de control y robdtica.

® S07.2 Comprender el funcionamiento de tecnologias digitales avanzadas,
de modo que puedan ser aplicadas con perspectiva critica, en contextos
diversos (académicos, profesionales, sociales o personales).

Competencias (Competences)

e (C01.2 Proponer soluciones avanzadas de control automatico y/o robdtica
que impliquen posterior investigacion cientifico-tecnoldgica de alta
calidad.

e (02.1 Combinar adecuadamente metodologias propias de areas
emergentes en la tecnologia con las soluciones tradicionales en control
automatico y/o la robédtica para el desarrollo de nuevas estrategias y
productos tecnoldgicos.

e (C02.2 Proponer combinaciones complejas de areas emergentes en la
tecnologia con las soluciones tradicionales en control automatico y la
robodtica para el desarrollo de nuevas estrategias y productos tecnolégicos.

e (C03.1 Determinar las principales novedades cientificas en control
automatico, robodtica y/o vision artificial para la solucion de problemas
complejos de ingenieria.
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Materia 4: Tépicos Avanzados

e (C03.2 Desarrollar investigacion avanzada en control automatico, robdtica
y/o visidn artificial para la solucién de problemas complejos de ingenieria.

e (C06.1 Evaluar adecuadamente las desigualdades por razén de sexo vy
género para disefiar soluciones adecuadas segun el contexto.

Materia 5: Actividades Complementarias de Libre Eleccion

Numero de créditos ECTS

15

Tipologia

Optativa

Organizacion temporal

Cuatrimestre 4: 15 ECTS

Modalidad

Presencial

Resultados del aprendizaje

Conocimientos (knowledge):

e KO07.2 Ampliar las herramientas de andlisis de datos para caracterizar,
sintetizar, simular, explicar y predecir el comportamiento de casos de
estudio reales e interpretables del control automatico y/o la robética.

e K08.2 Determinar herramientas avanzadas de programacion para el
andlisis, simulacion e implementacion de estrategias de gestion vy
supervision en proyectos relacionados con el control automatico y/o la
robdtica.

e K09.1 Integrar el desarrollo de proyectos académicos con situaciones
reales, abordando desafios existentes en empresas de referencia y otros
entornos similares de relevancia.

Habilidades (Skills)

e S04.3 Formular posibles soluciones novedosas basadas en técnicas
emergentes para la solucion de problemas industriales de control y/o
robdtica.

® S05.1 Seleccionar informes y articulos cientificos de relevancia que
soporten la aplicacion de técnicas de control automadtico y robética en la
soluciéon de problemas de ingenieria.

® S05.2 Realizar una clasificacién mds exhaustiva y especializada de informes
y articulos cientificos de relevancia que soporten la aplicacion de técnicas
de control automatico y/o robdtica en la solucion de problemas de
ingenieria.

e S07.1 Sintetizar conocimientos de diversas disciplinas en los campos del
control automatico y/o la robdtica para concebir y desarrollar proyectos,
sistemas y soluciones de ingenieria.

e S07.2 Comprender el funcionamiento de tecnologias digitales avanzadas,
de modo que puedan ser aplicadas con perspectiva critica, en contextos
diversos (académicos, profesionales, sociales o personales).

e S09.2 Participar en debates, haciendo uso de las habilidades
interpersonales, como la escucha activa y la empatia, favoreciendo el
trabajo en equipo.

Competencias (Competences)

e (C02.2 Proponer combinaciones complejas de areas emergentes en la
tecnologia con las soluciones tradicionales en control automatico y la
robotica para el desarrollo de nuevas estrategias y productos tecnolégicos.
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Materia 5: Actividades Complementarias de Libre Elecciéon

C04.2 Emprender acciones que restablezcan y mantengan la salud de los
ecosistemas y mejoren la justicia.

C05.1 Identificar problemas que requieran tomar decisiones auténomas,
informadas y argumentadas para actuar con responsabilidad social frente
a problemas, siguiendo valores y principios éticos.

C06.1 Evaluar adecuadamente las desigualdades por razén de sexo y
género para disefiar soluciones adecuadas segun el contexto.

Materia 6: Trabajo de Fin de Master

Numero de créditos ECTS

15

Tipologia

Obligatoria

Organizacion temporal

Cuatrimestre 4: 15 ECTS

Modalidad

Presencial

Resultados del aprendizaje

Conocimientos (knowledge):

L

K08.2 Determinar herramientas avanzadas de programacidon para el
analisis, simulacion e implementacién de estrategias de gestion y
supervision en proyectos relacionados con el control automatico y/o la
robdtica.

K09.1 Integrar el desarrollo de proyectos académicos con situaciones
reales, abordando desafios existentes en empresas de referencia y otros
entornos similares de relevancia.

Habilidades (Skills)

S05.2 Realizar una clasificacidn mas exhaustiva y especializada de informes
y articulos cientificos de relevancia que soporten la aplicacion de técnicas
de control automdtico y/o robdtica en la solucion de problemas de
ingenieria.

S06.1 Determinar las herramientas de gestion y visualizacion de datos y
resultados mas adecuadas de cara a interpretar resultados de
implementaciones de control automatico y robética.

S09.1 Comunicarse eficazmente de forma oral, escrita y gréafica con otras
personas sobre el aprendizaje, la elaboracion del pensamiento y la toma de
decisiones.

Competencias (Competences)

C01.2 Proponer soluciones avanzadas de control automatico y/o robética
que impliquen posterior investigacion cientifico-tecnoldgica de alta
calidad.

C03.2 Desarrollar investigacién avanzada en control automatico, robdtica
y/o vision artificial para la solucion de problemas complejos de ingenieria.

C04.1 Integrar los valores de la sostenibilidad, entendiendo la complejidad
de los sistemas.

C05.1 Identificar problemas que requieran tomar decisiones auténomas,
informadas y argumentadas para actuar con responsabilidad social frente
a problemas, siguiendo valores y principios éticos.
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Materia 6: Trabajo de Fin de Master

® (C06.1 Evaluar adecuadamente las desigualdades por razéon de sexo y
género para disefiar soluciones adecuadas segun el contexto.
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Tabla de correspondencia entre los Resultados de Aprendizaje de la Titulacidn y los Resultados de Aprendizaje de Materia

Junio 2024

Resultado de aprendizaje TITULACION Resultado de aprendizaje de MATERIA MATERIA 1 MATERIA 2 MATERIA 3
CcODIGO ENUNCIADO CcODIGO ENUNCIADO ECTS ECTS ECTS
Interpretar adecuadamente los
principios fisicos y ecuaciones
fundamentéles aue ggblernan el M1. Ingenieria de M2. Robéticay M3. .
Interpretar adecuadamente los comportamiento de sistemas y . Herramientas
S . K01.1 L Control Vision
principios fisicos y ecuaciones aplicaciones avanzadas de 20 ECTS 20 ECTS Transversales
fundamentales que gobiernan el control automatico y/o la 30 ECTS
K01 comportamiento de sistemas y robdtica.
aplicaciones avanzadas en los
ambitos del control automatico y Establecer las relaciones
la robdtica. matemadticas que describen los M1. Ingenieria de M2. Robdticay
K01.2 | diferentes comportamientos Control Vision
dindmicos y estaticos de los 20 ECTS 20 ECTS
sistemas reales.
Citar las caracteristicas mas Identificar las principales
K02 relevantes de los sistemas de caracteristicas y propiedades M1. Ingenieria de
control lineales y no lineales, sus K02.1 | frecuenciales y temporales de Control
partes fundamentales y la sistemas dinamicos lineales y no | 20 ECTS
interrelacién entre ellas. lineales.
Definir las estrategias de control Comprender el funcionamiento
KO3 automatico mas generales y y caracteristicas de las M1. Ingenieria de
consideradas estandar dentro de K03.1 | estrategias de control Control
marco de trabajo tedrico en automatico mdas comunes para 20 ECTS
ingenieria de control. sistemas lineales.
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KO4

KO5

K06

Junio 2024

Comprender el funcionamiento
y caracteristicas de estrategias

M1. Ingenieria de

K03.2 | avanzadas de control Control
automatico para sistemas 20 ECTS
lineales.
Definir modelos cinematicos y
dindmicos de los robots -
. M2. Robdticay
relacionados con .
K04.1 desplazamiento y par articulares Vision
Determinar modelos cinematicos . p . yp . 20 ECTS
L. , (individuales y del conjunto del
y dindmicos de robots, asi como robot)
sus sistemas de control de : .
. Establecer las diferentes
movimiento y fuerza. .. . L.
caracteristicas de las estrategias | M2. Robdticay
K04.2 | de modelado de dispositivos Vision
roboticos respecto a su relacion | 20 ECTS
con el entorno y uso.
Definir métodos de estimacion de
arametros/estados 6ptimos, asi Representar problemas en las L, - M3.
P . ./ . P . P P (s M1. Ingenieria de M2. Robdticay .
como técnicas de blusqueda y areas de la automaticay la . Herramientas
. ., . K05.1 (. . L. Control Vision
satisfaccion de restricciones en robdtica mediante técnicas de Transversales
. " o, 20 ECTS 20 ECTS
aplicaciones de la robéticay optimizacion. 30 ECTS
control automatico.
Relacionar los conceptos de areas Relacionar los conceptos de
emergentes (e.g., inteligencia areas emergentes (e.g.,
artificial, aprendizaje de inteligencia artificial, M3. Herramientas
maquina) con las técnicas K06.1 | aprendizaje de maquina) con las | Transversales

tradicionales de analisis y sintesis
de sistemas de control
automatico y robdtica.

técnicas tradicionales de analisis
y sintesis de sistemas de control
automatico.

30 ECTS
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K07

Identificar herramientas de
analisis de datos para
caracterizar, sintetizar, simular,
explicar y predecir el
comportamiento de sistemas
fisicos en el ambito del control
automatico y la robédtica.

Junio 2024

Relacionar los conceptos de
areas emergentes (e.g.,
inteligencia artificial,

M3. Herramientas

K06.2 . .. Transversales
aprendizaje de maquina) con las
L. .. ... | 30 ECTS
técnicas tradicionales de analisis
y sintesis de sistemas robdticos.
Relacionar los conceptos de
areas emergentes (e.g.,
inteligencia artificial, M2. Robdticay
K06.3 | aprendizaje de maquina) con las | Visidn
técnicas tradicionales de analisis | 20 ECTS
y sintesis de sistemas de visién
artificial.
Identificar herramientas de
analisis de datos para
caracterizar, sintetizar, simular, .
explicar y predecir el M3. Herramientas
K07.1 P y p. Transversales
comportamiento de casos de
. . 30 ECTS
estudio reales e interpretables
del control automatico y/o la
robdtica.
Ampliar las herramientas de
analisis de datos para
caracterizar, sintetizar, simular, , . M5. Actividades
explicar y predecir el M4. Topicos complementarias
K07.2 P v p. Avanzados 'p .,
comportamiento de casos de 20 ECTS de Libre Eleccidn

estudio reales e interpretables
del control automatico y/o la
robédtica.

15 ECTS
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Junio 2024

Seleccionar herramientas de
programacion adecuadas para
desarrollar tareas de andlisis,
simulacion e implementacion de

M3. Herramientas

su uso en el disefio de sistemas

dindmicos mas idéneas segun el

20 ECTS

. . K08.1 ) ., Transversales
Seleccionar herramientas de estrategias de gestiony 30 ECTS
programacion adecuadas para supervisidon en proyectos
desarrollar tareas de analisis, relacionados con el control
KOS simulacion e implementacién de automatico y/o la robética.
estrategias de gestiony Determinar herramientas
supervisién en proyectos avanzadas de programacion
relacionados con la robdtica y el para el analisis, simulacién e M5. Actividades N
- . ., . . M6. Trabajo Fin
control automatico. implementacion de estrategias complementarias ,
K08.2 ., ., . ., de Master
de gestidn y supervision en de Libre Eleccién
. 15 ECTS
proyectos relacionados con el 15 ECTS
control automatico y/o la
robdtica.
Integrar el desarrollo de
royectos académicos con MD5. Actividades N
p. Y . . M6. Trabajo Fin
situaciones reales, abordando complementarias ,
o K09.1 , . . ., de Master
Reconocer los principales desafios existentes en empresas | de Libre Eleccidn 15 ECTS
K09 principios y herramientas de la de referencia y otros entornos 15 ECTS
administracién y direccién de similares de relevancia.
empresas y organizaciones en el Emplear estrategias de
sector tecnoldgico. administracién y gestion de M3. Herramientas
K09.2 | equipos de trabajo enla Transversales
ejecucion de proyectos de 30 ECTS
ingenieria.
So1 Desarrollar modelos matematicos Definir las técnicas de modelado | M1. Ingenieria de M2. Robdticay
de sistemas dindmicos de cara a S01.1 | matematico de sistemas Control Vision

20 ECTS
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Junio 2024

de control automatico y de
analisis de dispositivos
robotizados.

caso de estudio considerado y/o
la aplicacidn de ingenieria
propuesto.

Determinar las herramientas
software adecuadas para la
construccion y validacién de

M1. Ingenieria de

M2. Robdticay

control en lazo cerrado de cara a
mejorar su comportamiento.

20 ECTS

501.2 modelos matematicos de Control Vision
. . . 20 ECTS 20 ECTS
sistemas cinematicos y
dindmicos.
Formular un problema de L
P M1. Ingenieria de
control en lazo cerrado,
S01.3 | . . o Control
identificando todos las sefales y
. . ., 20 ECTS
sistemas, y su interaccion.
Analizar las diversas opciones
ara resolver problemas de .
P p, . M1. Ingenieria de
control automatico
S02.1 . - Control
dependiendo de las condiciones
20 ECTS
de contorno y contexto del caso
de estudio considerado.
Resolver problemas de control, ) ) .
. Analizar las diversas opciones
teniendo en cuenta
S02 . . para resolver problemas de (o
incertidumbre en el modelo del - . M2. Robdticay
. . . robédtica dependiendo de las .
sistema considerado, mediante el S02.2 .. Vision
- . condiciones de contornoy
disefo de estrategias de control . 20 ECTS
contexto del caso de estudio
adecuadas. .
considerado.
Interpretar resultados
provenientes de indicadores de | M1. Ingenieria de M2. Robdticay
S02.3 | desempefio de sistemas de Control Visién

20 ECTS
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Aplicar técnicas de control

Junio 2024

Desarrollar esquemas de
estimacion de pardmetros de

M2. Robdtica 'y

integrando la informacién con
habilidades de sintesis, analisis de
opciones y evaluacién critica.

técnicas de control automatico
y/o robdtica en la solucidn de
problemas de ingenieria.

automatico control y de S03.1 | cara a mejorar el desempefio de | Visidn
S03 estimacion (de estados y manipuladores robdticos en 20 ECTS
parametros) a la gestion de tareas establecidas.
manipuladores robdticos en un Formular aplicaciones robdticas | M2. Robdticay
entorno controlado. S03.2 | que usen técnicas de vision Vision
artificial y visual servoing. 20 ECTS
Seleccionar las estrategias de
estion y control que genere el .
& . y o queg M3. Herramientas
mejor desempefio del caso de
S04.1 . . Transversales
estudio considerado
. . 30 ECTS
. i considerando técnicas de 1Ay
Evaluar las potenciales ventajas o -
) aprendizaje de maquina.
de usar tecnologias emergentes - -
. L . Formular posibles soluciones
junto a conceptos cldsicos de la .. -
S04 - ‘h basadas en técnicas emergentes | M4. Tépicos
robodtica y el control automatico g
en |a resolucion de problemas S04.2 | para la solucion de problemas Avanzados
. L. P industriales de control, robdtica | 20 ECTS
practicos en entornos .
. . y/o visién por computador.
industriales. Formular posibles soluciones
P .. MD5. Actividades
novedosas basadas en técnicas .
., complementarias
S04.3 | emergentes para la solucidn de . .,
. . de Libre Eleccién
problemas industriales de
fos 15 ECTS
control y/o robética.
Elegir fuentes pertinentes en la Seleccionar informes y articulos
literatura cientifica y técnica cientificos de relevancia que M5. Actividades
S05 mediante canales adecuados, $05.1 soporten la aplicacién de complementarias

de Libre Eleccién
15 ECTS
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Junio 2024

Realizar una clasificacion mas
exhaustiva y especializada de
informes y articulos cientificos
de relevancia que soporten la

M5. Actividades
complementarias

M6. Trabajo Fin

(académicos, profesionales,
sociales o personales).

diversos (académicos,
profesionales, sociales o
personales).

S05.2 L L . L de Master
aplicacion de técnicas de control | de Libre Eleccion 15 ECTS
automatico y/o robédtica en la | 15 ECTS
solucién de problemas de
ingenieria.

Gestionar de manera eficiente la . .
. . . Determinar las herramientas de
informacidn proveniente de -, . o
. . L. gestion y visualizacién de datos -
estudios analiticos, numéricos , M6. Trabajo Fin de
S06 . y resultados mas adecuadas de .
y/o experimentales, S06.1 . Master
. e cara a interpretar resultados de
automatizando su analisis para . . 15 ECTS
. ., implementaciones de control
facilitar la obtencidn de (s "
- automatico y/o robdtica.
conocimientos relevantes.
. . _ Sintetizar conocimientos de
Sintetizar conocimientos de . L .
. S diversas disciplinas en los M5. Actividades
diversas disciplinas en los campos - .
" campos del control automaticoy | complementarias
del control automatico vy la S07.1 (. . . .,
‘o . /o la robética para concebir y de Libre Eleccién
robdtica para concebir y ]
. desarrollar proyectos, sistemasy | 15 ECTS
desarrollar proyectos, sistemas y . . L
. . L soluciones de ingenieria.
soluciones de ingenieria mientras . -
S07 . . Comprender el funcionamiento
se comprende el funcionamiento 3 O
g de tecnologias digitales
de tecnologias digitales .
avanzadas, de modo que . MS5. Actividades
avanzadas, de modo que puedan . M4. Tépicos .
. . puedan ser aplicadas con complementarias
ser aplicadas con perspectiva 507.2 erspectiva critica, en contextos Avanzados de Libre Eleccién
critica, en contextos diversos persp ! 20 ECTS

15 ECTS
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S08

S09

co1

Desarrollar la capacidad de
contribuir a la innovacién en
instituciones y organizaciones

Junio 2024

Desarrollar la capacidad de
contribuir a la innovacién en
instituciones y organizaciones

M3. Herramientas

empresariales nuevas o S08.1 | empresariales nuevas o Transversales
existentes, mediante la existentes, mediante la 30 ECTS
participacién en proyectos participacién en proyectos
creativos y tener capacidad para creativos.
aplicar competencias . .
P . P 4 Aplicar conocimientos sobre .
conocimientos sobre . o M3. Herramientas
o o emprendimiento, organizacién y
emprendimiento, organizacion y S08.2 ) Transversales
) desarrollo empresarial de base
desarrollo empresarial de base L 30 ECTS
. tecnoldgica.
tecnoldgica.
. . Comunicarse eficazmente de
Comunicarse eficazmente de . e
. e forma oral, escrita y grafica con -
forma oral, escrita y grafica con M6. Trabajo Fin de
otras personas sobre el .
otras personas sobre el S09.1 o ., Master
. ., aprendizaje, la elaboracién del
aprendizaje, la elaboracion del . 15 ECTS
. pensamiento y la toma de
pensamiento y la toma de .
decisiones articipar en decisiones.
’ y.p P Participar en debates, haciendo
debates, haciendo uso de las . ..
. . uso de las habilidades M5. Actividades
habilidades interpersonales, ) .
. interpersonales, como la complementarias
como la escucha activay la S09.2 ) , . .,
empatia, que favorecen el trabajo escucha activa y la empatia, de Libre Eleccién
! J favoreciendo el trabajo en 15 ECTS
en equipo. .
equipo.
. . Proponer soluciones
Proponer soluciones innovadoras .
. y innovadoras a problemas de . .
a problemas de ingenieria que . _y . M1. Ingenieria de M2. Robdticay
. ingenieria que requieran el uso .
requieran el uso de conceptos 'y co1.1 Control Vision

conocimientos de las areas de
control automatico y robdtica.

de conceptos y conocimientos
del control automatico, la
robdtica y/o la visidn artificial.

20 ECTS

20 ECTS
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Co2

Co3

Junio 2024

Proponer soluciones avanzadas
de control automatico y/o

robética que impliquen M4. Topicos M6. Trabajo Fin
Cco1.2 osteriorqinvestip a?:ién Avanzados de Master
poster ga 20 ECTS 15 ECTS
cientifico-tecnoldgica de alta
calidad.
Combinar adecuadamente
metodologias propias de areas
emergentes en la tecnologia con .
& . .. & M3. Herramientas
las soluciones tradicionales en
c02.1 control automatico y la robética Transversales
Combinar adecuadamente y 30 ECTS
, . ) para el desarrollo de nuevas
metodologias propias de areas .
) estrategias y productos
emergentes en la tecnologia con L
. .. tecnoldgicos.
las soluciones tradicionales en —
" Proponer combinaciones
control y robdtica para el . .
. complejas de areas emergentes
desarrollo de nuevas estrategias y ] .
L en la tecnologia con las L. MS5. Actividades
productos tecnoldgicos. . .. M4. Topicos .
soluciones tradicionales en complementarias
C02.2 (L - Avanzados . .,
control automatico y la robética 20 ECTS de Libre Eleccién
para el desarrollo de nuevas 15 ECTS
estrategias y productos
tecnoldgicos.
. L Determinar las principales
Formular ideas y teorias solidas . p, . P
. novedades cientificas en control .
en control y/o robdtica con el L. - ., M4. Tépicos
L . . automatico, robética o visidon
objetivo de realizar investigacion Cc03.1 . . Avanzados
S . artificial para la solucién de
cientifica de alta calidad y . 20 ECTS
o . . problemas complejos de
contribuir a la innovacién en las . .
areas de conocimiento INGENIENa.
. Desarrollar investigacion M4. Tépicos M6. Trabajo Fin
involucradas. C03.2 " .
avanzada en control automatico, | Avanzados de Master
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robdtica o vision artificial para la
solucién de problemas
complejos de ingenieria.

20 ECTS

15 ECTS

Integrar los valores de la

Integrar los valores de la

M6. Trabajo Fin de

segun el contexto.

adecuadas segun el contexto.

15 ECTS

sostenibilidad, entendiendo la C04.1 | sostenibilidad, entendiendo la Master
complejidad de los sistemas, con complejidad de los sistemas. 15 ECTS
coa el fin de emprender o promover
acciones que restablezcany Emprender acciones que M5. Actividades
mantengan la salud de los C04.2 restablezcan y mantengan la complementarias
ecosistemas y mejoren la justicia, ' salud de los ecosistemas y de Libre Eleccién
generando asi visiones para mejoren la justicia. 15 ECTS
futuros sostenibles.
Identificar y analizar problemas Identificar problemas que
gue requieran tomar decisiones requieran tomar decisiones MS5. Actividades M. Trabajo Fin
Co5 auténomas, informadas y C05.1 auténomas, informadas y complementarias de Méster
argumentadas, para actuar con ' argumentadas, para actuar con de Libre Eleccién 15 ECTS
responsabilidad social, siguiendo responsabilidad social, siguiendo | 15 ECTS
valores y principios éticos. valores y principios éticos.
Desarrollar |3 c.apaudad de Evaluar adecuadamente las L. MS5. Actividades -
C06 eva!uar las de5|gu'aldades por desigualdades por razén de sexo M4. Topicos complementarias Me. Tlrabajo Fin
razén de sexo y género, para C06.1 , L . Avanzados . . de Master
disefiar soluciones adecuadas y género para disefiar soluciones 20 ECTS de Libre Eleccién 15 ECTS
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4.4. Estructuras curriculares especificas

Este master no contempla estructuras curriculares especificas.
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5.2.d) Perfil basico de otros recursos de apoyo a la docencia necesarios

La Escuela Técnica Superior de Ingenieria Industrial de Barcelona cuenta con el apoyo
del personal técnico, de gestibn y de administracion y servicios
(PTGAS) segun la distribucion por categorias y dreas funcionales que se reproduce a
continuacion, excluyendo el personal de la Biblioteca:

Categoria Area Personal

Jefe/a UTG Ambito Ing. Industrial . »

/ g Administracion 1
Barcelona
Jefe/a del Area de soporte a la gestion
de la investigacion y la transferencia de Administracién 1
resultados
Jefe/a del Area de Recursos y Servicios Administracion 1
Jefe/a del Area de soporte a la gestion i

/ . P B g Administracion 1
de los estudios de grado y master
Jefe/a del Area de soporte a .. .,

/ . p Administracion 1
departamentos e institutos
Jefe/a del Area de soporte institucional 3

/. P instituct y Administracion 1
relaciones externas
Jefe/a del Area de soporte a la gestion

; Administracion 1

de los estudios de doctorado
Técnico/a Administracién 16
Técnico/a de administracion Administracion 15
Administrativo/a Administracién 36

Laboratorio y

Jefe/ade TL 1
taller

Jefe/a del Area de Servicios Técnicos de Laboratorioy 1

Laboratorio taller

, . L tori

Técnico/a de TL eI HTIE; 37
taller

Jefe/a d'el §erV|C|o de Obrasy Mantenimiento 1

Mantenimiento

Encargado/a de Mantenimiento Mantenimiento 3

Técnico/a de Mantenimiento Mantenimiento 2
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Categoria Area Personal

Rble Servicios de Recepcion Recepcion 1
Rble. Recepcién Tarde Recepcidn 1
Auxiliar de servicios Recepcion 6
Promotor/a de Investigacion Investigacion 1
Técnico/a de Investigacion Investigacion 1
Jefe/a Servicios TIC (Tecnologias de la TIC 1
Informacién y Comunicacion)

Responsable SIC TIC 2
Técnico/a Superior en IC TIC 7
Técnico/a IC TIC 3
Operador/aenIC TIC 3
TOTAL 145
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5. PERSONAL ACADEMICO Y DE APOYO A LA
DOCENCIA

5.1. Perfil basico del profesorado

5.1.a) Descripcion de la plantilla de profesorado del titulo

La docencia del master sera principalmente impartida por profesores de los siguientes
departamentos:

® Ingenieria de Sistemas, Automatica e Informatica Industrial (ESAII),
e Organizacion de Empresas (DOE),

ambos con vinculacidn docente en la ETSEIB. Toda la plantilla docente estd integrada
por doctores, con méritos docentes y de investigacion reconocidos. Cada profesor es
experto o ha trabajado durante muchos afios en las tematicas correspondientes a las
asignaturas que impartiran. Los correspondiente CVs detallados de cada profesor son
perfectamente accesibles a través de FUTUR (www.futur.upc.edu) o mediante las bases
de datos cientificas reconocidas (e.g., scopus, IEEE xplore, Google Scholar, Academia).
Todo el profesorado hace parte de grupos de investigacion de reconocimiento nacional
y/o internacional, algunos de ellos consolidados segln la Generalitat de Catalunya. Entre
los aproximadamente 28 profesores (22 del ESAIl y 6 del DOE), se pueden contar mas de
un centenar de tesis doctorales dirigidas, un importante nimero de articulos cientificos
de revista y congreso/conferencia, ademas de patentes tecnoldgicas y otros logros
cientifico-técnicos. La gran mayoria son acreditados y con categorias de Titular
Universitario, Agregado/a y Catedratico/a. Sélo un par son investigadores
postdoctorales o con figuras en via de estabilizacién en plantilla permanente.

Dado que la titulacion se imparte integramente en inglés, actualmente el 65,5% del
profesorado de la titulacién posee una certificacion B2 o superior de estudios de inglés
(segun el marco comun europeo de referencia). Adicionalmente, cerca del 35% de los
profesores poseen la certificacion CLUC-EMI para la docencia en inglés
(https://www.upc.edu/slt/ca/cursos-i-certificats/certifica/examen-cluc-emi). Este
hecho asegura un nivel de inglés de los profesores tal que se garantiza la adecuada
imparticién de la docencia en este idioma. Precisamente, la ETSEIB fomentara la
consecucion del mencionado certificado como un mecanismo concreto para asegurar y
mantener un pertinente nivel de inglés dentro del profesorado de la titulacién.

5.1.b) Estructura de profesorado

Tabla 6. Resumen del profesorado asignado al titulo

Categoria Num. | ECTS (%) | Doctores/as (%) Acreditados/as (%) | Sexenios | Quinquenios
Permanentes 1 26 62% 100% 100% 74 111
Permanentes 2 2 12,5% 100% 50% 1 9
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Categoria Num. | ECTS (%) | Doctores/as (%) Acreditados/as (%) | Sexenios | Quinquenios
Lectores 2 8,33% 100% 100% 0 0

Asociados 17,17% 16,67% 0% 0 0

Otros 0

Total 36 100% -— - 75 120

Permanentes 1: profesorado permanente para el que es necesario ser doctor (CC, CU, CEU, TU, agregado y asimilables en centros

privados).

Permanentes 2: profesorado permanente para el que no es necesario ser doctor (TEU, colaboradores y asimilables en centros

privados).

Otros: profesorado visitante, becarios, etc.

El profesorado funcionario (CU, TU, CEU y TEU) se considerard acreditado.

5.2. Perfil detallado del profesorado

5.2.a) Detalle del profesorado asignado al titulo por &mbito de conocimiento

Tabla 7a. Detalle del profesorado asignado al titulo por ambitos de conocimiento.

Industrial (ESAII)

Area o dmbito de conocimiento 1: Ingenieria de Sistemas, Automatica e Informatica

Ndmero de profesores/as

29

Numero y % de doctores/as

27 (90%)

Ndmero y % de acreditados/as

26 (89,66%)

Numero de profesores/as por
categorias

Permanentes 1: 22
Permanentes 2: 2
Lectores: 2
Asociados: 3
Otros: 0

Materias / asighaturas

Ingenieria de control, Robdtica y Vision, Herramientas Transversales,
Topicos Avanzados, Actividades Complementarias de Libre Eleccion,
Trabajo de Fin de Master

ECTS impartidos (previstos)

90 - 105

ECTS disponibles (potenciales)

Area o &mbito de conocimiento 2: Organizacién de Empresas

Numero de profesores/as 5
NUmero y % de doctores/as 2 (40%)
Ndmero y % de acreditados/as 2 (40%)

Nudmero de profesores/as por
categorias

Permanentes 1: 2
Permanentes 2: 0
Lectores: O

Asociados: 3
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Area o dmbito de conocimiento 2: Organizacién de Empresas
Otros: 0
Materias / asighaturas Herramientas  Transversales, Tdpicos Avanzados, Actividades

Complementarias de Libre Eleccion, Trabajo de Fin de Master

ECTS impartidos (previstos)

15-30

ECTS disponibles (potenciales)

Area o ambito de conocimiento 3: Robdtica e Informatica Industrial

Numero de profesores/as 1
Ndmero y % de doctores/as 1(100%)
Numero y % de acreditados/as 1 (100%)

Ndmero de profesores/as por
categorias

Permanentes 1: 1

Permanentes 2: 0

Lectores: 0
Asociados: 0
Otros: 0
Materias / asignaturas Herramientas  Transversales,  Toépicos  Avanzados, Actividades
Complementarias de Libre Eleccion, Trabajo de Fin de Mdaster
ECTS impartidos (previstos) 15-30
ECTS disponibles (potenciales) -
Area o dambito de conocimiento 4: Ingenieria Electrénica
Numero de profesores/as 1
NUmero y % de doctores/as 1(100%)
Numero y % de acreditados/as 1(100%)
Numero de profesores/as por Permanentes 1: 1
categorias Permanentes 2: 0
Lectores: 0
Asociados: 0
Otros: 0
Materias / asighaturas Herramientas  Transversales, Tdpicos  Avanzados, Actividades

Complementarias de Libre Eleccion, Trabajo de Fin de Mdster

ECTS impartidos (previstos)

15-30

ECTS disponibles (potenciales)

5.2.b) Méritos docentes

del profesorado no acreditado y/o méritos de

investigacion del profesorado no doctor

Dentro del Departamento de ESAIl se cuenta con plantilla joven y en formacidn,
compuesta para el caso del master por dos lectores y una estudiante doctoral en cercana
a obtener el titulo de doctora. Esta ultima, con gran experiencia en actividades practicas
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dentro del area de robdtica y control automatico, brinda soporte experto dentro de las
actividades de laboratorio y soporta la parte de hardware con gran habilidad. Por otro
lado, los dos lectores se encuentran en proceso de estabilizacién a la figura de
profesores agregados, realizando docencia desde hace unos afios y generando
investigacion de alta calidad soportada por la consecucién de varios proyectos
competitivos nacionales y la publicacién de articulos de alto impacto.

El proceso transversal de la universidad PT 04.02 Accés i Seleccio PDI i PTGAS, describe
el procedimiento para garantizar la calidad, la eficacia y la eficiencia en el proceso de
acceso y seleccion del Personal Docente e Investigador, incluyendo el profesorado
asociado. Esta sistemdtica es aplicada por todos los departamentos para cubrir sus
necesidades docentes de forma que queda garantizada la adecuacion de la experiencia
profesional del profesorado a la docencia que deberd impartir. En este sentido, cuando
se publica una oferta, los/las candidatos/as se inscriben a la misma y adjuntan su
curriculum vitae, la titulacién requerida y los documentos acreditativos de los méritos
alegados. En ultima instancia es la comisién de seleccién constituida ad hoc la que
realizara la valoracion de las candidaturas rellenando una ficha de valoracion de cada
una de ellas y emitiendo la correspondiente acta de evaluacidon que se elevard a
resolucion del/de la vicerector/a competente.

Una vez el/a profesor/a entra a formar parte de la comunidad UPC, su curriculum puede
consultarse en el directorio de la web, asi como los méritos en cuanto a investigacion y
docencia (portales FUTUR, de produccién cientifica y APREN, de produccién docente).

En estos portales encontramos, pues, la produccién cientifica y docente del profesorado
no acreditado, como por ejemplo el profesor titular de escuela universitaria
perteneciente al Departamento de Ingenieria de Sistemas, Automatica e Informatica
Industrial, Enric Xavier Martin Rull, con acceso directo a consulta de su produccion
docente a través del enlace al portal APREN:
https://apren.upc.edu/es/professorat/1003329), o el profesor colaborador Josep
Cuguerd Escofet (acceso a su produccion docente en el portal APREN:
https://apren.upc.edu/ca/professorat/1002819).

En cuanto al profesorado asociado, también son consultables sus méritos docentes y de
investigacidon, en caso de que posean el doctorado y trayectoria como personal
investigador, en los citados portales FUTUR y APREN. Relacionamos a continuacién los
méritos mencionados.

e El profesor Joan Vallvé Navarro, del Departamento de Ingenieria de Sistemas,
Automatica e Informatica Industrial, profesor de practicas de la asignatura
Sistemas de Percepcion, es doctor por la UPC en el programa Automatica,
Robética y Visidn. A partir de su tesis Medidas de informacion para el mapping y
la localizacidn, ha trabajado en varios proyectos europeos en el desarrollo de
algoritmos de estimacidon para diferentes tipologias de vehiculos. Otros
asociados también del mismo departamento son los profesores Cristina Lampon
Diestre o Leopoldo Palomo, responsable este ultimo del laboratorio de robdtica
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del Instituto de Organizacién y Control de Sistemas Industriales, donde realiza
tareas de asesoramiento al alumnado y al personal investigador relacionadas con
la robdtica y el desarrollo, y especialmente en relacién al entorno ROS, el
framework de referencia en el mundo de la robdtica y la investigacion.

e También los profesores del Departamento de Organizacién de Empresas, Ernesto
Garrido Godes, Carles Martinez-Mari_Agell, con experiencia como director
general y cofundador de la empresa DatActions, empresa de big data para la
industria retail e infraestructuras que opera en Europa y Latinoamérica, cargo
gque compagina con el de direccién del Departamento de Data Analytics en
GlobalPraxis Consulting y la asistencia en varios consejos de administracion de
empresas del sector de la hosteleria, el turismo, la mineria, textil, inmobiliaria o
de analitica de datos, entre otras; i Antoni Matas Tarruella, este ultimo director
general de la empresa Europaper — Enric Cirici, SLU, tarea que compagina con la
consultoria de costes en empresas del sector agroalimentario y su labor docente
los méritos de la cual son consultables en el perfil que dispone en el portal
APREN.

5.2.c) Perfil del profesorado necesario y no disponible y plan de contratacion

Actualmente, la imparticién de las asignaturas del nuevo plan de estudio se garantiza
con el profesorado existente. En cualquier caso, la universidad se compromete a
proporcionar el profesorado adecuado para cubrir todos sus planes de estudios, como
lo viene haciendo regularmente. Para ello, la UPC cubre anualmente las necesidades de
contratacién que los Departamentos requieren para impartir todos los estudios
aprobados, de acuerdo con el encargo por asignaturas que realizan los Centros. Este
procedimiento esta descrito en el Proceso Transversal del SGIQ PT.09 Assignacio i

Encarrec Docent de Grau i Master.
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6. RECURSOS PARA EL APRENDIZAJE: MATERIALES
E INFRAESTRUCTURALES, PRACTICAS Y SERVICIOS

6.1. Recursos materiales y servicios

La ETSEIB esta ubicada en el Campus Sur de la UPC, donde disponiendo de un total de
mas de 45.000 m? cuenta con las infraestructuras adecuadas para garantizar el correcto
funcionamiento de todas las actividades académicas y de los servicios relacionados,
incluida la titulacidon objeto de esta memoria. Asi, la ETSEIB dispone de aulas docentes,
aulas informaticas y laboratorios de ambitos especificos, ademas de salas de trabajo
cooperativo, salas de reuniones y biblioteca.

Con la idea de facilitar a los estudiantes la posibilidad de aprender en formato universal,

la Escuela ofrece un entorno mavil para el aprendizaje de calidad que consta de:

e una WLAN en las areas de los estudiantes (aulas docentes, biblioteca, espacios de
estudio, comedor, pasillos, etc.),

e conexion fija a internet en aulas, laboratorios y biblioteca,

e uso de portatiles en las clases y servicio de préstamo en la biblioteca.

Los enlaces siguientes proporcionan acceso a los distintos recursos y servicios ofrecidos

por el centro y la universidad:

e Recursos y servicios la UPC: https://www.upc.edu/sga/es/verifica/Recursos

e Informacién especifica del centro: https://etseib.upc.edu/es/la-escuela/espacios-y-
equipamientos

La docencia de teoria y de problemas del master se realizara principalmente en las aulas
docentes de la escuela, utilizandose también en algunos casos las aulas informaticas. Asi
mismo, se dispone de 30 laboratorios docentes dentro de los cuales, los propios del
departamento de Ingenieria de Sistemas, Automatica e Informatica Industrial (ESAII),
por la temdtica y competencias a desarrollar, seran el lugar dénde fundamentalmente
se desarrollard la docencia del laboratorio y el lugar donde los alumnos podran
desarrollar su tesis de madster. En particular, se pueden describir brevemente los
siguientes laboratorios:

e El laboratorio de Robética (edificio H, planta 2) estd equipado con un ordenador
para profesores y 6 mesas de trabajo, cada una equipada con un robot UR3 de
Universal Robots equipado con una pinza eléctrica Robotiq 2F-85; una cinta
transportadora de escritorio con un sensor de presencia, gestionada desde el
controlador del robot UR3; y un ordenador de escritorio. Los robots UR3 se pueden
utilizar tanto a través de su teach-pendant como desde los ordenadores (tanto los
robots como los ordenadores tienen conexién Ethernet). Ademas, en el laboratorio
de Robética, hay otros materiales a ser utilizados en varias asignaturas del MUAR,
como joysticks Bluetooth ACGAM, camaras Intel Real Sense D415 y D435,

n
o
o
[¢)
o
c
Q
o
I
o
=
B2
c
(S
©
«
[
ke
o)
Y
=
(%2}
o
=
=
@
c
©
ke
@©
©
=
®)
o
i)
3]
o
2
©
(@]
>
B
(&}
S
0
)
o
o)
s)
c
9
o
I
o
>
°
3]
[
o
o)
£
=
(%2}
(o
=
e
c
o
Q@
Q
[
o
&2
=
3
>
]
o
>
-
™
)
<
»
o)
152,
©
IN
N
—
o
D
I5e}
o)
S
o)
©
©
©
re)
N
>
(]
O




https://etseib.upc.edu/es/la-escuela/espacios-y-equipamientos

https://etseib.upc.edu/es/la-escuela/espacios-y-equipamientos

https://etseib.upc.edu/es/la-escuela/espacios-y-equipamientos/aulas-docentes

https://etseib.upc.edu/es/la-escuela/espacios-y-equipamientos/aulas-docentes

https://etseib.upc.edu/es/la-escuela/espacios-y-equipamientos/aulas-inform

https://etseib.upc.edu/es/laboratorios-docentes-etseib

http://esaii.upc.edu/

https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=756669093901225383493190



UPC — VERIFICA - Alegaciones
Master Universitario en Automatica y Robdtica — ETSEIB Junio 2024

dispositivos hapticos Phantom Omni, controladores Leap Motion (sensor de
movimiento de dedos y manos) y juegos de tablero y piezas de ajedrez con marcas
ArUco. Las asignaturas que realizardn actividades prdcticas en este laboratorio son
las siguientes:

o Robotics I, 11y Il

o Human-Robot Interface and teleoperation

o Medical Robotics

De cara a temadticas cercanas a control automatico, sistemas en tiempo real y dreas
afines, se cuenta con el laboratorio de Tecnologia de Control (puerta 2.15) y el
laboratorio de Tecnologia Informatica | (puerta 2.31). Estos laboratorios cuentan con
equipamiento adecuado para desarrollar actividades practicas en asignaturas de grado
y de master, ademds de ser espacios idoneos para la programacién de dispositivos
electrénicos de cara a tareas de control automatico y gestidén de sefiales y eventos en
aplicaciones de robdtica y, en general, de cualquier indole tecnoldgica. Entre el material
disponible, se cuenta con Twin Rotors, ordenadores para simulacién, Arduinos, motores
DC, placas de control, maquetas ball-in-tube y sistemas de péndulo invertido, entre otras
facilidades. Las asignaturas que realizardn actividades prdcticas en este laboratorio son
las siguientes:

o Automatic Control I, Il y Il

o Signal Analysis and Processing

o ldentification and Simulation of Dynamical Systems
o Model Predictive Control

El uso de cada laboratorio dependerd de la actividad prdctica planteada en cada
asignatura, pudiéndose llegar a utilizar los dos en funcién del equipo requerido.

Las asignaturas que haran uso de las aulas informaticas como parte de sus actividades
de indole mas practico (simulacién) son las siguientes:

e Artificial Vision

Software Tools

Hybrid and Discrete-event Systems
Fault Diagnosis and Supervisory Control
Model Predictive Control

Robust Control

Al Approaches

6.2 Procedimiento para la gestion de las practicas académicas
externas

Aunque la titulacién no contempla la realizacion de practicas externas curriculares (con
cardcter obligatorio), si se contempla su realizacién con caracter optativo, aportando
éstas un valor afladido en su formacidn mediante la adquisicién de competencias
formativas tales como la emprendeduria y la innovacion, el aprendizaje auténomo, la
sostenibilidad y el compromiso social, el trabajo en equipo, las habilidades de
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comunicacidn, asi como otras mas especificas que se adquieren de forma mas efectiva
después de un periodo de formacién fuera del dmbito académicos de la universidad.

El proceso de gestién de las practicas externas se encuentra detallado dentro del
proceso del Sistema de Garantia Interna de la Calidad (SGIC) de la Escuela:
240.3.6 Gestionar las practicas externas. Este proceso redirige a la Normativa de los
estudios de grado y mdster de la ETSEIB aprobada para cada curso académico, que
establece las condiciones para poder realizar las practicas curriculares y
extracurriculares, asi como la forma como se realiza su seguimiento y evaluacion.

Por su parte, en el siguiente enlace se puede consultar el procedimiento y normativa
sobre la gestion de las practicas académicas externas de la UPC:
https://www.upc.edu/cce/ca/procediment-procedimiento-general/procedimiento

6.3. Prevision de dotacion de recursos materiales y servicios

No son necesarios recursos materiales y/o servicios adicionales.
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7. CALENDARIO DE IMPLANTACION

7.1. Cronograma de implantacion del titulo

La nueva titulacién de master sera implantada a partir del curso 2025/26. Los diversos
cuatrimestres que forman el plan de estudios se implantaran de forma progresiva hasta
la implantacion total de la titulacidn, en el curso académico 2026/27. La Tabla 8 presenta
el plan de implantacion del nuevo plan de estudios del master, detallando los
cuatrimestres que se implantaran para cada afio académico.

Tabla 8. Plan de implantacidon del nuevo plan de estudios del MUAR

Curso Cuatrimestre Cuatrimestre Cuatrimestre Cuatrimestre
1 2 3 4
2025-2026 (Otofio) X
2025-2026 X
(Primavera)
2026-2027 (Otofio) X
2026-2027 X

(Primavera)
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’m Generalitat de Catalunya
M Consell Interuniversitari de Catalunya

Laura Roman Martin, secretaria general del Consejo Interuniversitario de Catalufia,

De acuerdo con el articulo 116 de la Ley 1/2003, de 19 de febrero, de Universidades de
Catalufia, la programacion universitaria de Catalufia es el instrumento de planificacion,
coordinacion y reordenacion de las ensefianzas que ofrecen las universidades de
Catalufia y que incluye todas las ensefianzas que conducen a la obtencién de titulos
universitarios oficiales.

En este marco, la Direccion General de Universidades, de la Generalitat de Catalunya,
ha analizado los proyectos de estudios presentados por las universidades para su
inclusién en la programacién universitaria, para el curso 2025-2026, teniendo en cuenta
los criterios de programacién aprobados por la Junta del Consejo Interuniversitario de
Catalufia, en fecha 5 de octubre de 2023.

Por otro lado, el articulo 131.b de la Ley 1/2003, de 19 de febrero, establece que la Junta
del Consejo Interuniversitario de Catalufia tiene entre sus funciones la de emitir informe
sobre la programacion universitaria de Catalufia, previo andlisis de la Direccion General
de Universidades.

En este sentido, a los efectos de dar cumplimiento a lo establecido en el articulo 26.3
del Real decreto 822/2021, de 28 de septiembre, por el que se establece la organizacion
de las ensefianzas universitarias y del procedimiento de aseguramiento de su calidad,
referente al informe sobre la viabilidad académica y social de la implantacién de los
titulos universitarios oficiales, previo al inicio de los procedimientos de aseguramiento
de calidad correspondientes.

CERTIFICO:

Que la Junta del Consejo Interuniversitario de Catalufia, en la sesion 1/2024, reunida en
fecha 21 de marzo de 2024, informé favorablemente la propuesta de programaciéon
universitaria de Catalufia, para el curso académico 2025-2026, y se autorizd a las
universidades respectivas para presentar los proyectos de titulos universitarios oficiales
previstos para iniciar el proceso de verificacion correspondiente.

Que los proyectos de titulos universitarios programados y autorizados para su
verificacion, para el curso académico 2025-2026, en el marco del sistema universitario
de Catalufia, son los que se incluyen en los siguientes anexos:

e Anexo 1: proyectos de titulos universitarios de grado.

e Anexo 2.A: proyectos de titulos universitarios de master.

e Anexo 2.B: proyectos de titulos universitarios de master Erasmus Mundus y
conjuntos internacionales.

e Anexo 3: proyectos de titulos universitarios de doctorado.

Este certificado se emite sin perjuicio de la aprobacion ulterior del acta de la sesion
1/2024 en la proxima sesion de la Junta del Consejo Interuniversitario de Catalufia, de
acuerdo con lo previsto en el articulo 20.3 de la Ley 26/2010, de 3 de agosto, de
Régimen Juridico y de Procedimiento de las Administraciones Publicas de Catalufia.

Y, para que conste y tenga los efectos correspondientes, expido este certificado.
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ANEXO 1: PROGRAMACION UNIVERSITARIA, CURS0 2025-2026
PROYECTOS DE GRADO QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACION UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACION

Univ. . Tlp(.)’ Denominacion Centro responsable Tipo Procedencia |[Titulo de procedencia Inter Creditos
titulacion centro ECTS
uB Grado Direccion Hotelera Internacional Escuela Universitaria de Hosteleria y Turismo-CETT Adscrito |Emergente No aplica No 240
uB Grado Marketing, Eventos y Entretenimiento Escuela Universitaria de Hosteleria y Turismo-CETT Adscrito |Emergente No aplica No 240
uB Grado Relaciones Laborales y Recursos Humanos Facultad de Derecho Propio |Reverificado Relaciones Laborales No 240
uB Grado |Comunicacién e Industrias Culturales Facultad de Filologia y Comunicacion Propio |Reverificado Comunicacion e Industrias Culturales No 240
uB Grado Estadistica Facultad de Economia y Empresa Propio |Reverificado Estadistica Si 240
UAB Grado |Ciberseguridad Escuela de Ingenieria Propio [Emergente No aplica No 240
UAB Grado Fisica Facultad de Ciencias Propio |Reverificado Fisica No 240
UAB Grado Historia Facultad de Filosofia y Letras Propio |Reverificado Historia No 240
UAB Grado Humanidades y Gestion de la Cultura Facultad de Filosofia y Letras Propio |Reverificado Humanidades No 240
UPC Grado Arquitectura, Ciudad y Territorio Escuela Técnica Superior de Arquitectura del Valles Propio |Reverificado Estudios de Arquitectura No 300
Ingenieria de Redes de Telecomunicacién
UPF Grado Ingenieria de Redes de Telecomunicacién Escuela de Ingenieria Propio |Reverificado No 240
UPF Grado Ingenieria Biomédica Escuela de Ingenieria Propio |Reverificado Ingenieria Biomédica No 240
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ANEXO 1: PROGRAMACION UNIVERSITARIA, CURS0 2025-2026
PROYECTOS DE GRADO QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACION UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACION

Univ. titL-JI;:)cci)én Denominacion Centro responsable c-(zinptcr)o Procedencia |Titulo de procedencia Inter C:Eéct:j_:_tgs
UPF Grado Ingenieria en Informéatica Escuela de Ingenieria Propio |Reverificado Ingenieria en Informéatica No 240
UPF Grado |Ingenieria Audiovisual Computacional Escuela de Ingenieria Propio |Reverificado Ingenieria en Sistemas Audiovisuales No 240
UPF Grado Ingenieria Matematica en Ciencia de Datos Escuela de Ingenieria Propio |Reverificado Ingenieria Matematica en Ciencia de Datos No 240
UPF Grado Negocios Internacionales y Lenguas / International Business & Languages |Escuela Superior de Comercio Internacional Adscrito |Emergente No aplica No 240
UPF Grado |Ciencies Biomédicas Facultad de Ciencias de la Salud y de la Vida Propio |Reverificado Biologia Humana No 240
udL Grado |Geografia, Medio y Retos Globales Facultad de Letras Propio |Reverificado Geografia No 240
URV Grado Estudios de Iguadad de Género Facultad de Ciencias Juridicas Propio |Emergente No aplica No 240
URL Grado Negocios y Inteligencia Artificial / Business and Atrtificial Intelligence EZ(XJDEE Superior de Administracion y Direccion de Empresas Propio [Emergente No aplica No 240
URL Grado Medicina Facultad de Ciencias de la Salud Blanquerna Propio [Emergente No aplica No 360
URL Grado |Ciencias de la Actividad Fisica y del Deporte Eﬁz:c:tj:r:ae Psicologia y Ciencias de la Educacion y del Deporte Propio |Reverificado Ciencias de la Actividad Fisica y del Deporte No 240
URL Grado Logopedia Ei;r?(;tl?:r:ae Psicologia y Ciencias de la Educacion y del Deporte Propio |Reverificado Logopedia No 240
URL Grado Matematica Aplicada IQS School of Engineering/Escuela Técnica Superior IQS Propio |Emergente No aplica No 240
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ANEXO 1: PROGRAMACION UNIVERSITARIA, CURS0 2025-2026
PROYECTOS DE GRADO QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACION UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACION

Univ. . Tlp(.)’ Denominacion Centro responsable Tipo Procedencia |[Titulo de procedencia Inter Creditos
titulacion centro ECTS
URL Grado |Artificial Intelligence and Data Science L,a Sajle D|.g|tal Engineering Scr)oo!/EscoIa Tecn|ca Supgngr Propio |Emergente No aplica No 240
d'Enginyeria la Salle/Escuela Técnica Superior de Ingenieria la Salle.

uoC Grado |Gestion de la Sostenibilidad y la Transicion Digital Universitat Oberta de Catalunya Propio |Emergente No aplica No 240

uoC Grado |Software Development and Testing Universitat Oberta de Catalunya Propio |Reverificado Técnicas de Aplicaciones de Software Si 180
UVic-UCcC Grado Disefio para los Sistemas Alimentarios Facultad de Disefio e Ingenieria Elisava Propio [Emergente No aplica Si 240
UAO CEU Grado Enfermeria Facultad de Ciencias de la Salud y de la Vida Propio [Emergente No aplica No 240
UAO CEU Grado |Comunicacién y Creacién de Contenidos Digitales Facultad de Comunicacion, Educacion y Humanidades Propio |Emergente No aplica No 240
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Departament de Recerca i Universitats

Direccio General d’Universitats

ANEXO 2.A: PROGRAMACION UNIVERSITARIA, CURSO 2025-2026
MASTERES UNIVERSITARIOS QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACION UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACION

. Tipo L Tipo . . . EM o . . . . Créditos
Univ. titulacién Denominacion Centro responsable centro Procedencia [Titulo de procedencia Inter TCI Univ. Coord. [Universidades participantes ECTS
uB MU Atencion Emocional al nifio segun el Modelo Child Life Campus Docente San Juan de Dios-Fundacion Privada Adscrito [Reverificado Aten,c|on Emocional _aI N_mo Hospitalizado, No No UB No aplica 60

Segun el Modelo Child Life
uB MU Direccién de Eventos Escuela Universitaria de Hosteleria y Turismo-CETT Adscrito [Emergente No aplica No No UB No aplica 60
uB MU Tratamientos de Limpieza para Bienes Culturales Facultad de Bellas Artes Propio |Emergente No aplica No No |UB No aplica 60
uB MU Derecho de la Empresa y de los Negocios Facultad de Derecho Propio |Reverificado Derecho de la Empresa y de los Negocios No No UB No aplica 60
uB MU Meteorologia y Ciencias del Clima Facultad de Fisica Propio  |Reverificado Meteorologia No No |UB No aplica 60
uB MU Cancer Research Facultad de Medicina y Ciencias de la Salud Propio |Emergente No aplica No No |UB No aplica 60
uB MU Investigacion Clinica Aplicada Facultad de Medicina y Ciencias de la Salud Propio  |Reverificado Investigacion Clinica No No |UB No aplica 60
uB MU :;iz(;\::?g:ir;y Emprendimiento para Ingenierias en Health y Facultad de Economia y Empresa Propio |Emergente No aplica No No |UB No aplica 90
uB MU Liderazgo Enfermero y Gestion Sanitaria Facultad de Enfermeria Propio  |Reverificado Liderazgo y Gestion de Enfermeria No No |UB No aplica 60
uB MU Bibliotecas Publicas Facultad de Informacion y Medios Audiovisuales Propio |Emergente No aplica No No UB No aplica 90
UAB MU Nanomgnma Aplicada: de. Mater|a|e§ a Dispositivos / Applied Facultad de Ciencias Propio  |Reverificado Nanociencia y Nanotecnologia Avanzadas No No |UAB No aplica 60
Nanoscience: from Materials to Devices
Universitat de Barcelona,
UAB MU Historia de la Ciencia, Patrimonio y Comunicacion Cientifica Facultad de Ciencias Propio  |Reverificado Hlstprla de la Ciencia: Ciencia, Historia y Si No |UAB Universitat Aut'onoma de 60
Sociedad Barcelona, Universitat
Pompeu Fabra
UAB MU Humanidades y Patrimonio Digitales Facultad de Filosofia y Letras Propio  |Reverificado Humanidades y Patrimonio Digitales No No |UAB No aplica 60
Estudios Avanzados de Lengua y Literatura Universitat de Barcelona,
UAB MU Estudios Avanzados de Lengua y Literatura Catalanas Facultad de Filosofia y Letras Propio  |Reverificado Catalanas guay Si No |UAB Universitat Autonoma de 60
Barcelona
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ANEXO 2.A: PROGRAMACION UNIVERSITARIA, CURSO 2025-2026
MASTERES UNIVERSITARIOS QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACION UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACION

. Tipo L Tipo . . . EM o . . . . Créditos
Univ. titulacién Denominacion Centro responsable centro Procedencia [Titulo de procedencia Inter TCI Univ. Coord. [Universidades participantes ECTS
UAB MU Trastornos de la Comunicacion y del Lenguaje Facultad de Psicologia Propio |Reverificado Trastornos de la Comunicacion y del Lenguaje No No UAB No aplica 60
UAB MU Traducciéon y Estudios Interculturales Facultad de Traduccion e Interpretacion Propio |Reverificado Traduccion y Estudios Interculturales No No UAB No aplica 60
UPC MU Comunicacion de la Tecnologia y la Innovacion Centro Universitario Euncet Adscrito [Emergente No aplica No No UPC No aplica 60
UPC MU Gestion del Talento Tecnolégico Centro Universitario Euncet Adscrito [Emergente No aplica No No UPC No aplica 60
UPC MU Goberna}nza y Marco Normativo del Deporte en el Contexto Centro Universitario Euncet Adscrito [Emergente No aplica No No UPC No aplica 60

Internacional
UPC MU Innovacion Financiera y Fintech Centro Universitario Euncet Adscrito |Emergente No aplica No No |UPC No aplica 60
UPC MU Tecnologias para Sistemas Energéticos Descentralizados Escuela de Ingenieria de Barcelona Este Propio |Emergente No aplica No No |UPC No aplica 60
UPC MU Ingenieria Industrial ESC‘.‘e'f’" Superior de Ingenierias Industrial, Aeroespacial y Propio  |Reverificado Ingenieria Industrial No No |UPC No aplica 120
Audiovisual de Terrassa
UPC MU Ecolgg|a del Proy_ecto Arquneptomco en la Era Digital / Escuela Técnica Superior de Arquitectura del Valles Propio |Emergente No aplica No No |UPC No aplica 60
Architectural Design Ecology in the Digital Age
UPC MU Ingenieria del Agua Escuela Técnica Superior de Ingenieria de Caminos, Canales y Propio |Emergente No aplica No No |UPC No aplica 90
Puertos de Barcelona
UPC MU Ingenieria Geotécnica Escuela Técnica Superior de Ingenieria de Caminos, Canales y Propio  |Reverificado Ingenieria del Terreno No No |UPC No aplica 90
Puertos de Barcelona
UPC MU Automatica y Robotica / Automatic Control and Robotics Escuela Técnica Superior de Ingenieria Industrial de Barcelona| Propio |Reverificado Automatica y Robdtica No No |UPC No aplica 120
UPC MU gr?;i:glr?ncgje las Bnergias Renovables / Renewable Energy Escuela Técnica Superior de Ingenieria Industrial de Barcelona| Propio |Reverificado Ingenieria de la Energia No No |UPC No aplica 120
UPC MU Ingenieria Industrial Escuela Técnica Superior de Ingenieria Industrial de Barcelona| Propio |Reverificado Ingenieria Industrial No No |UPC No aplica 120
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ANEXO 2.A: PROGRAMACION UNIVERSITARIA, CURSO 2025-2026
MASTERES UNIVERSITARIOS QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACION UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACION

. Tipo L Tipo . . . EM o . . . . Créditos
Univ. titulacién Denominacion Centro responsable centro Procedencia [Titulo de procedencia Inter TCI Univ. Coord. [Universidades participantes ECTS
MU en Estudios Migratorios
UPF MU Gobernanza / Governance Departamento de Ciencias Politicas y Sociales Propio  |Reverificado MU en I_Democrama_s Actua_les: Nacionalismo, No No |UPF No aplica 60
Federalismo y Multiculturalidad
MU en Investigacion en Ciencia Politica
UPF MU Estudlos_ en Asia-Pacifico en un Contexto Global / Asian-Pacific Departamento de Humanidades Propio |Reverificado Estudios Asia-Pacifico en un Contexto Global No No UPF No aplica 60
Studies in a Global Context
UPF MU (E'\;;If:gril;)na de Anestesia, Reanimacion y Terapia del Dolor Escuela Superior de Enfermeria del Mar Adscrito |Emergente No aplica No No |UPF No aplica 90
. . . . - . Este titulo se traslada desde el centro .
L M 5 S N N L N |
ud u Gestion Internacional del Turismo Centro Universitario EAE Adscrito [Emergente OSTELEA (que se desadscribira) 0 o (ud o aplica 60
i . . . . - . Este titulo se traslada desde el centro .
udL MU Gestion Sostenible de Recursos y Destinos Turisticos Centro Universitario EAE Adscrito [Emergente - No No |UdL No aplica 60
OSTELEA (que se desadscribird)
udG MU Estudios Avanzados en Humanidades y Patrimonio Cultural Facultad de Letras Propio  |Reverificado Investigacion en Humanidades No No |UdG No aplica 60
udG MU Comunicacién y Politica Facultad de Letras Propio |Emergente No aplica No No |UdG No aplica 60
URV MU Ingenieria Computacional y Matematica Escuela Técnica Superior de Ingenieria Propio  |Reverificado Ingenieria Computacional y Matematica No No |URV No aplica 60
URV MU Sistemas y Tecnologias de Conversion de Energia Escuela Técnica Superior de Ingenieria Quimica Propio  |Reverificado Slsten)as y Tecnologias de Conversion de Si No |URV Un!vers!dad Rovm’a 1 Virgili 60
Energia Universidad de Mélaga
URL MU Inyesngamon en Ciencias de la Gestion / Research in Management |Escuela Superior de Administracion y Direccion de Empresas Propio  |Reverificado Investigacion en Ciencias de la Gestion No No |URL No aplica 120
Sciences ESADE
URL MU Cosmética y Perfumeria 1QS School of Engineering/Escuela Técnica Superior IQS Propio |Emergente No aplica No No |URL No aplica 90
URL MU Economia Circular / Science in Circular Economy 1QS School of Engineering/Escuela Técnica Superior IQS Propio |Emergente No aplica No No |URL No aplica 60
uocC MU Andlisis de las Relaciones Internacionales Universitat Oberta de Catalunya Propio |Emergente No aplica No No |UOC No aplica 60
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ANEXO 2.A: PROGRAMACION UNIVERSITARIA, CURSO 2025-2026
MASTERES UNIVERSITARIOS QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACION UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACION

. Tipo L Tipo . . . EM o . . . - Créditos
Univ. titulacién Denominacion Centro responsable centro Procedencia [Titulo de procedencia Inter TCI Univ. Coord. [Universidades participantes ECTS
uocC MU Andlisis Politica y Gobernanza Universitat Oberta de Catalunya Propio |Emergente No aplica No No uocC No aplica 60
uocC MU Gest|o_n de_ Ig Prevenmo_n de R|esgos' Labor_ales: S_egurldad enel Universitat Oberta de Catalunya Propio |Reverificado Prevencion de Riesgos Laborales No No uocC No aplica 60

Trabajo, Higiene Industrial, Ergonomia y Psicosociologia
uic MU Bioingenieria para la Salud Humana / Bioengineering for Human Facultad de Medicina y Ciencias de la Salud Propio |Emergente No aplica No No uic No aplica 60
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ANEXO 2.B: PROGRAMACION UNIVERSITARIA, CURSO 2025-2026
MASTERES UNIVERSITARIOS ERASMUS MUNDUS O CONJUNTOS INTERNACIONALES QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACION UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU
VERIFICACION

. Tipo L Tipo . . . EM o . . . . Créditos
Univ. titulacion Denominacion Centro responsable TG Procedencia |Titulo de procedencia Inter TCl Univ. Coord. Universidades participantes ECTS
Universitat de Barcelona, Trinity College Dublin, Universitat de
uB MU Retos Globales para la Sostenibilidad Facultad de Medicina y Ciencias de la Salud Propio |Reverificado Retos Globales para la Sostenibilidad Si Si uB Budapest E6tvos Lorand, Universitat Montpellier 1, Universiteit 120
Utrecht
Next Generation Industrial Control Engineering for Sustainable Universitat Autonoma de Barcelona, Universidad de Las Palmas
UAB MU 9 9 Escuela de Ingenieria Propio |Emergente No aplica Si Si UAB de Gran Canaria;Universidad de Ledn;Universitatea "Dunarea 120
Water System Treatment (NICEST) "~ .
de Jos" Din Galati
Intelligent Systems for a Sustainable Digital Transformation of the Institut National des Universitat Autonoma de Barcelona, Institut National des
UAB MU 9 4 9 Escuela de Ingenieria Propio |Emergente No aplica Si Si Sciences Appliquees de |2 . ) S 120
Society Lyon Sciences Appliquees de Lyon;Universitat de Passau
Conservatoire National Universitat Politecnica de Catalunya, Conservatoire National des
Intel-ligéncia Atrtificial per a Industries Connectades (Al4Cl) / Escuela de Ingenieria de Telecomunicacion y . ' . . i Ars et Métiers (Cnam);Universitatea "Babes-Bolyai" Din Cluj-
UPC MU o . ) . Propio |Emergente No aplica Si Si des Ars et Métiers - . o . - 120
Artificial Intelligence for Connected Industries (AI4Cl) Aeroespacial de Castelldefels (Cnam) Napoca;Universitat d'Avignon i Els Paisos de
Vaucluse;Universitat d'UIm
Universitat Politecnica de Catalunya, Universitat de Ciencia i
Vias Ambientales para Sistemas de Energia Sostenible (SELECT) Escuela Técnica Superior de Ingenieria Industrial de Tecnologia;Instituto Superior Tecnico de Lisboa;Universitat
UPC MU / Environomical Pathways for Sustainable Energy Systems P 9 Propio |Emergente No aplica Si Si UPC Politécnica de Tori;Royal Institute of Technology;Technische 120

(SELECT)

Barcelona

Universiteit Eindhoven-Eindhoven University of
Technology;Aalto Yliopisto-Aalto University

Masteres Erasmus Mundus o inter
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ANEXO 3: PROGRAMACION UNIVERSITARIA, CURSO 2025-2026

DOCTORADOS QUE SE INCLUYEN EN LA PROGRAMACION UNIVERSITARIA Y QUE SE AUTORIZAN PARA SU VERIFICACION

. Ti . ., . . . . EM . i i adi
Univ. . |pq, Denominacion Centro responsable Tipo centro |Procedencia |Titulo de procedencia Inter ©  |Univ. Coord. Unl\{e.r5|dades Creditos
titulacion TCI participantes ECTS
uUB D Estadistica y Ciencia de Datos Escuela de Doctorado Propio  |Emergente No aplica No No uB No aplica No aplica
UPC D Disefio Escuela de Doctorado Propio  |Emergente No aplica No No UPC No aplica No aplica
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Acrénimos de las universidades del sistema

universitario de Catalunya

uB Universitat de Barcelona

UAB |Universitat Autbonoma de Barcelona
UPC |Universitat Politécnica de Catalunya
UPF |Universitat Pompeu Fabra

UdL |Universitat de Lleida

UdG [Universitat de Girona

URV [Universitat Rovira i Virgili

URL |Universitat Ramon Llull

UOC [Universitat Oberta de Catalunya
B\élé Universitat de Vic — Universitat Central de Catalunya
UIC [Universitat Internacional de Catalunya
(L;JQS Universitat Abat Oliba CEU
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UPC — VERIFICA
Master Universitario en Automatica y Robdtica — ETSEIB Abril 2024

Reconocimiento por titulos propios

En esta titulaciéon de master universitario se prevé el reconocimiento de un maximo de
15 ECTS procedentes de titulos propios, siempre y cuando no se supere el 15% de los
créditos de la titulacién establecido con caracter general, incluyendo el reconocimiento
por experiencia laboral o profesional acreditada.
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